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Zu dieser Dokumentation

Zu dieser Dokumentation

Bitte lesen Sie dieses Kapitel sorgfaltig, bevor Sie mit dieser Anwendungsbe-
schreibung arbeiten.

Geltungsbereich

Die vorliegende Dokumentation gilt fiir den Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-
M8 der Serie IndraControl S67.

Fir die daran anschlielfbaren Komponenten gibt es die folgenden Dokumen-

tationen:

Dokument Titel Material-
nummer

Moduliibergreifend

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 R911329571

schreibung

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 DTM Ein- und Aus- R911340953

schreibung gangsmodule

Feldbus-Koppler

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Profibus-Koppler 8 digi- | R911329565

schreibung tale Eingénge (M8)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Profinet-Koppler 8 digi- | R911329567

schreibung tale Eingénge (M8)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 sercos Koppler 8 digita- | R911338400

schreibung le Eingange (M8)

Module

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Aus- R911329559

schreibung gange - 0,5 A (8xM8)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Aus- R911329561

schreibung gange — 2,0 A (8xM8)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Aus- R911329555

schreibung gange - 0,5 A (4xM12)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Aus- R911329557

schreibung gange - 2,0 A (4xM12)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul High R911342199

schreibung Speed 8 Ausgénge — 0,1 A (4xM12)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Aus- R911342195

schreibung gange - 0,5 A (8xM12)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Ein- R911329551

schreibung gange (8xM8)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Ein- R911329549

schreibung gange (4xM12)

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul High R911342197

schreibung

Speed 8 Eingange (4xM12)
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Dokument Titel Material-
nummer

Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Ein- R911342193
schreibung gange (8xM12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Ein-/ R911338694
schreibung Ausgange — 0,5 A (8xM8)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul 8 Ein-/ R911338696
schreibung Ausgéange - 0,5 A (8xM12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Digital-Modul High R911342201
schreibung Speed 4 Ein-/Ausgénge - 0,2 A (4xM12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Analog-Modul — 4 Ein- | R911329543
schreibung gange Spannung/Strom (4xM12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Analog-Modul — 4 Ein- | R911329541
schreibung gange fur Widerstandsgeber RTD (4xM12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Analog-Modul — 4 Ein- | R911338698
schreibung gange TC-Temperatursensoren (4xM12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Analog-Modul — 4 Aus- | R911329545
schreibung gange Spannung/Strom (4xM12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Universelles Schnitt- R911339360
schreibung stellen-Modul - 4 digitale Ein-/Ausgange 0,5 A

(M12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 HTL-Encoder-, Zahler- | R911342203
schreibung Modul 4 digitale Ein-/Ausgange (4xM12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 TTL-, SSI-Encoder- R911342205
schreibung Modul 4 digitale Ein-/Ausgange (4xM12)
Anwendungsbe- | Rexroth IndraControl S67 Power-Verteiler R911329569
schreibung (6xM12)
Tab. 1-1: Ubersicht iiber die IndraControl S67 Dokumentation

1.3 Gultigkeit der Dokumentation

Ubersicht iiber Zielgruppen und

In der folgenden Grafik beziehen sich die umrandeten Aktivitdten, Produkt-
Produktphasen

phasen und Zielgruppen auf die vorliegendende Dokumentation.

Beispiel: In der Produkiphase "Montage (Aufbau)" kann die Zielgruppe "In-
stallateur" mit Hilfe dieser Dokumentation die Aktivitat "auspacken, montieren
und installieren" ausfihren.



DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P Bosch Rexroth AG 9/231
Rexroth IndraControl S67 Ethernet/IP-Koppler 8 digitale Eingange (M8)

Zu dieser Dokumentation

Produkt- Montage . . Inbetrieb- . AuBer-
phasen { ausuat] > (Aufbau) > Englneenng> nahme EEelEl betriebnahme

Presales | Aftersales

( Konstrukteur ]

>
-

Ir ir
(mech./elekt.)

Programmierer ¢ Programmierer )
Technologie ¢ Inbetriebnehmer )

Zielgruppen Prozess- | Technologe
spezialist |

Prozessspezialist
Maschinen-
bediener
Instandhalter Installateur
(mech./elektr.)
Service

(_Auswahlen )|[ Auspacken ||(Parametrieren)|(_ Optimieren )|[ Bedienen ||(_ Demontieren )

Zusammen- ||(C Montieren )|(Programmieren)|( Erproben )|[  Warten ][ Entsorgen |
Aktivitaten stellen

( Installieren )|((Konfigurieren) Stérungen
— beseitigen
NC-Programm
erstellen
Abb. 1-1: Zuordnung der vorliegenden Dokumentation zu den Zielgruppen, Pro-

dukiphasen und den Aktivitédten der Zielgruppe

Zweck Das vorliegende Handbuch beschreibt die Projektierung und Parametrierung
des Ethernet/IP-Kopplers IndraControl S67-ET-BK-DI8-M8 und die daran an-
schlie3baren 1/0-Module.

14 Gliederung der Dokumentation

Der erste Teil des Dokuments enthalt wichtige Informationen zum bestim-
mungsgemafen Gebrauch sowie Informationen zu den verwendeten Sicher-
heitshinweisen (Kap. 2 "Wichtige Gebrauchshinweise" auf Seite 11 und
Kap. 3 "Gebrauch der Sicherheitshinweise" auf Seite 13).

Das Kap. 4 "Informationen zu Ethernet" auf Seite 15 enthalt Informationen
zu den Ethernet-Funktionalitaten.

Das Kap. 5 "Informationen zu Ethernet/IP" auf Seite 27 enthalt Informatio-
nen zum Ethernet-Protokoll.

Das Kap. 6 "Informationen zu MODBUS" auf Seite 29 enthalt Informatio-
nen zum MODBUS.

Das Kap. 7 "Geratebeschreibung des Feldbus-Kopplers" auf Seite 31 gibt
einen kurzen Uberblick Gber den Aufbau des Ethernet-Feldbus-Kopplers so-
wie Uber die wichtigsten Funktionen.

Das Kap. 8 "Montage des Feldbus-Kopplers" auf Seite 43 beschreibt die
Montage des Ethernet-Feldbus-Kopplers.

Das Kap. 9 "Anschluss der Daten- und Versorgungskabel" auf Seite 51 be-
schreibt den Anschluss der Daten- und Versorgungskabel.

Das Kap. 10 "Inbetriebnahme" auf Seite 61 beschreibt die Inbetriebnahme
des Ethernet-Feldbus-Kopplers.

Das Kap. 11 "Konfiguration" auf Seite 67 enthalt Informationen zur Konfi-
guration einer Ethernet IndraControl S67-Station.

Das Kap. 12 "Das Dateisystem" auf Seite 85 enthalt Informationen zum
Dateisystem des Feldbus-Kopplers.

Das Kap. 13 "Ethernet/IP" auf Seite 87 enthalt Informationen zur Ethernet-
IP-Kommunikation.
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Das Kap. 14 "MODBUS" auf Seite 137 enthalt Informationen zur MODBUS-
Kommunikation.

Das Kap. 15 "Diagnose- und Statusinformationen" auf Seite 155 enthalt In-
formationen zu den Diagnose- und Statusinformationen.

Das Kap. 16 "Parametrierung" auf Seite 175 beschreibt die Parametrierung
des Feldbus-Kopplers.

Das Kap. 17 "Wartung und Service" auf Seite 217 beschreibt die Vorge-
hensweise beim Austausch des Gerétes.

Das Kap. 18 "Zubehor" auf Seite 219 enthalt Informationen zu dem fiir den
Ethernet-Feldbus-Koppler erhaltlichen Zubehoér.

Das Kap. 19 "Service und Support" auf Seite 225 enthalt Informationen zu
unserem Kundendienst-Helpdesk.

1.5 Bezeichnungen und Abklrzungen

Begriff Erklarung

EDS-Datei Electronic Data Sheet (elektronische Datenblatter zur Beschrei-
bung von Geraten in der Automatisierungstechnik)

FTP File Transfer Protocol. Ist ein Netzwerkprotokoll zur Dateitibertra-
gung

IndraWorks Projektierungs- und Inbetriebnahmetool von Bosch Rexroth

IEC International Electrotechnical Commission (Normungsgremium fiir
Elektrotechnik)

Tab. 1-2: Verwendete Bezeichnungen und Abklrzungen

1.6 Kundenfeedback

Anregungen, Wiinsche oder Verbesserungen von unseren Kunden haben bei
uns einen hohen Stellenwert. Senden Sie uns Ihre Anmerkungen zu den Do-
kumentationen per E-Mail an Feedback.Documentation@boschrexroth.de.
Sie kdnnen direkt im elektronischen PDF-Dokument Kommentare einfligen
und uns die PDF-Datei zusenden.
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2 Wichtige Gebrauchshinweise

2.1 Bestimmungsgemaler Gebrauch
2.1.1 Einflhrung

Die Produkte von Bosch Rexroth werden nach dem jeweiligen Stand der
Technik entwickelt und gefertigt. Vor ihrer Auslieferung werden die Produkte
auf ihren betriebssicheren Zustand hin Gberpriift.

Die Produkte dirfen nur bestimmungsgemal eingesetzt werden. Wenn die
Produkte nicht bestimmungsgemal eingesetzt werden, dann kénnen Situati-
onen entstehen, die Sach- und Personenbeschadigung nach sich ziehen.

= Fir Schaden bei nicht bestimmungsgemaliem Gebrauch der Pro-
dukte leistet Bosch Rexroth als Hersteller keinerlei Gewahrleis-
tung, Haftung oder Schadensersatz; die Risiken bei nicht bestim-
mungsgemalem Gebrauch der Produkte liegen allein beim An-
wender.

Bevor Sie die Produkte der Firma Bosch Rexroth einsetzen, missen die fol-
genden Voraussetzungen erflllt sein, um einen bestimmungsgemafRen Ge-
brauch der Produkte zu gewahrleisten:

e  Jeder, der in irgendeiner Weise mit einem unserer Produkte umgeht,
muss die entsprechenden Sicherheitsvorschriften und den bestim-
mungsgemalen Gebrauch lesen und verstehen

. Sofern es sich bei den Produkten um Hardware handelt, missen die
Produkte in ihrem Originalzustand belassen werden; d. h. es diirfen kei-
ne baulichen Veranderungen an ihnen vorgenommen werden. Software-
produkte dirfen nicht dekompiliert werden und ihre Quellcodes diirfen
nicht verandert werden

e  Beschéadigte oder fehlerhafte Produkte dirfen nicht eingebaut oder in
Betrieb genommen werden

® Es muss gewahrleistet sein, dass die Produkte entsprechend den in der
Dokumentation genannten Vorschriften installiert sind

2.1.2 Einsatz- und Anwendungsbereiche

Der Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-M8 von Bosch Rexroth dient der Bereit-
stellung von digitalisierten Prozessdaten digitaler und analoger 1/0-Module.

Der Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-M8 darf nicht zur Ubertragung von si-
cherheitsrelevanten Informationen genutzt werden, d. h., Not-Aus-Einrichtun-
gen dirfen am Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-M8 nicht betrieben werden.

Der Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-M8 ist nur als eine Einheit oder in Ver-
bindung mit den angeschlossenen I/O-Modulen der Serie IndraControl S67
einzusetzen.

Der Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-M8 ist fiir ein Arbeitsumfeld entwickelt
worden, welches die Schutzklasse IP67 (NEMA 6, 6P) erfordert.
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= Der Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-M8 darf nur mit den in die-
ser Dokumentation angegebenen Zubehér- und Anbauteilen be-
nutzt werden. Nicht ausdriicklich genannte Komponenten dirfen
weder angebaut noch angeschlossen werden. Gleiches gilt fir
Kabel und Leitungen.

Der Betrieb des Feldbus-Kopplers S67-ET-BK-DI8-M8 darf nur in
den ausdriicklich angegebenen Konfigurationen und Kombinatio-
nen der Komponenten und mit der in der jeweiligen Funktionsbe-
schreibung angegebenen und spezifizierten Soft- und Firmware
erfolgen.

Bei Nichtbeachtung erlischt automatisch der Garantie- bzw. Ge-
wahrleistungsanspruch.

Der Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-M8 darf nur unter den in dieser Doku-
mentation angegebenen Montage- und Installationsbedingungen, in der an-
gegebenen Gebrauchslage und unter den angegebenen Umweltbedingun-
gen (Temperatur, Schutzart, Feuchte, EMV u. a.) betrieben werden.

Zur Einbindung der IndraControl S67-Komponenten in |hre Maschine oder

Anlage, sind bei allen Tatigkeiten die jeweils gultigen und anwendbaren Nor-

men, Vorschriften und Richtlinien zu beachten: beispielsweise die BGV A 3,

"Elektrische Anlagen und Betriebsmittel", DIN EN 418, EN60204. Die Not-

Aus-Einrichtungen missen in allen Betriebsarten der Anlage und Maschine

wirksam bleiben.

Zum Schutz vor elektromagnetischen Stérungen:

e  schlieRen Sie lhre Anlage an Schutzerde (PE) an und

e  stellen Sie sicher, dass die Kabelfiihrung und die Installation der Feld-
bus-, S-BUS, Versorgungs- und Sensorkabel korrekt sind

Folgende MaRRnahmen zur 24-V-Versorgung miissen vorhanden sein:

®  3Jullerer Blitzschutz an Gebauden

® innerer Blitzschutz der Versorgungs- und Signalleitungen

®  sichere elektrische Trennung der Kleinspannung 24 V DC durch PELV-
Spannungsquellen (Protective Extra Low Voltage) oder SELV-Span-
nungsquellen (Safety Extra Low Voltage)

2.2 Nicht bestimmungsgemaler Gebrauch

Die Verwendung des Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-M8 aulierhalb der
vorgenannten Anwendungsgebiete oder unter anderen als den in der Doku-
mentation beschriebenen Betriebsbedingungen und angegebenen techni-
schen Daten gilt als "nicht bestimmungsgeman".

Der Feldbus-Koppler S67-ET-BK-DI8-M8 darf nicht eingesetzt werden bei

e  Betriebsbedingungen, die die vorgeschriebenen Umgebungsbedingun-
gen nicht erfillen. Untersagt sind z. B. der Betrieb unter Wasser, unter
extremen Temperaturschwankungen oder extremen Maximaltemperatu-
ren

®  Verwendung in Haushaltsgeraten oder Geraten, die unter die im An-
hang IA der Richtlinie 2002/96/EG ("WEEE") genannten Kategorien 1
bis 7 und 10 fallen
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Gebrauch der Sicherheitshinweise

Gebrauch der Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise

Die Sicherheitshinweise sind wie folgt aufgebaut:
Signalgrafik Folgen und die
ﬂSignalwort Quelle der Gefahr

A\ VORSICHT Veratzungen und Verbrennungen durch

falsche Behandung der Akkumulatoren!

Die Akkumulatoren nicht 6ffnen und nicht Giber 80 °C erhitzen.

AN

Vermeidung der Gefahr

Abb. 3-1: Aufbau der Sicherheitshinweise

Erlduterung der Signalwdrter und der Signalgrafik

Die Sicherheitshinweise in der vorliegenden Dokumentation beinhalten be-
stimmte Signalwdrter (Gefahr, Warnung, Vorsicht, Hinweis) und gegebenen-
falls eine Signalgrafik (nach ANSI Z535.6-2006).

Das Signalwort soll die Aufmerksamkeit auf den Sicherheitshinweis lenken
und bezeichnet die Schwere der Gefahrdung.

Die Signalgrafik (Warndreieck mit Ausrufezeichen), welche den Signalwor-
tern Gefahr, Warnung und Vorsicht vorangestellt wird, weist auf Gefahrdun-
gen fir Personen hin.

A GEFAHR

Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises werden Tod oder schwere
Korperverletzung eintreten.

A WARNUNG

Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kénnen Tod oder schwere
Korperverletzung eintreten.

A VORSICHT

Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kénnen mittelschwere oder
leichte Kdrperverletzung eintreten.

HINWEIS

Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kénnen Sachschaden ein-
treten.
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3.3 Verwendete Symbole

Fingerzeige werden wie folgt dargestellt:

= Dies ist ein Hinweis.

Tipps werden wie folgt dargestellt:

@ Dies ist ein Tipp.
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4 Informationen zu Ethernet

4.1 Allgemeines

Ethernet ist eine Technologie, die sich fiir die Datenlibertragung in der Infor-
mationstechnik und in der Blrokommunikation hervorragend bewahrt und
etabliert hat. Auch in dem privaten PC-Bereich ist Ethernet in kiirzester Zeit
weltweit der Durchbruch gelungen.

Diese Technologie wurde 1979 gemeinsam von den Firmen Xerox, INTEL
und DEC als Spezifikation fur ein lokales Netzwerk (LAN) entwickelt. Eine
Normung (IEEE 802.3) fand im Jahre 1983 statt. Als Ubertragungsmedium
benutzt Ethernet Uberwiegend Koaxialkabel oder verdrillte Zweidrahtleitun-
gen. Die Komponenten sind fast Uberall erhaltlich und sehr preiswert. Eine
Anbindung an oft schon vorhandene Netze (LAN, Internet) kann problemlos
realisiert werden und der Datenaustausch wird mit einer Ubertragungsrate
von 10 MBit/s oder 100 MBit/s durchgefihrt.

Fir die Kommunikation zwischen verschiedenen Systemen wurde Ethernet
zusétzlich zur Norm IEEE 802.3 mit einer Ubergeordneten Kommunikations-
software ausgerUstet, mit TCP/IP (Transmission Control Protocol/Internet
Protocol). Der TCP/IP-Protokollstack bietet eine hohe Zuverlassigkeit bei der
Informationsiibertragung.

Applikationsprotokolle ermdglichen dem Benutzer Anwendungen (Master-Ap-
plikationen) durch standardisierte Schnittstellen zu erstellen und Prozessda-
ten Uber eine Ethernet-Schnittstelle zu Gbermitteln.

Durch die Verwendung von Ethernet als Feldbus wird eine durchgangige Da-
tenlibertragung zwischen Fertigung und Biro geschaffen. Bei Anschluss des
Ethernet-Feldbusknotens an das Internet kdnnen weltweit, bei Bedarf auch
von mehreren Knoten gleichzeitig, industrielle Prozessdaten fiir alle Arten
von Applikationen abgerufen werden. Somit wird eine standortiibergreifende
Uberwachung, Visualisierung, Fernwartung und Steuerung von Prozessen
ermdglicht.

4.2 Physikalische Ubertragung in Netzwerken
4.2.1 Ubertragungsgeschwindigkeiten

Zur Ubertragung von Daten unterstiitzt der Ethernet-Standard zahlreiche
Technologien, die sich in verschiedenen Kenngrolien wie z. B. Ubertragungs-
geschwindigkeit, Medium, Segmentldnge und Ubertragungsart unterschei-
den.

10Base2 Verwendet ein Koaxialkabel (5 mm, 50 Ohm) fiir ein 10 MBit/s Ba-
sisbandsignal fuir Entfernungen bis zu 185 m in einer physischen
Bus-Topologie (oft als Thin Ethernet, ThinNet oder Cheapernet be-
zeichnet)

10Base-T Verwendet ein Twisted-Pair-Kabel (Verdrilltes Adernpaar) vom Typ
24 AWG UTP oder S-UTP fir ein 10 MBit/s Basisbandsignal fur
Entfernungen bis zu 100 m in einer physischen Stern-Topologie
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100BaseTX Sperzifiziert die 100 MBit/s-Ubertragung auf zwei Aderpaaren lber
eine mit Komponenten der Kategorie 5 realisierte Verkabelung. Ka-
bel, RJ45-Wanddosen, Patchpanel usw. miissen gemaR dieser Ka-
tegorie fiir eine Ubertragungsfrequenz von mindestens 100 MHz
ausgelegt sein

100BaseFX Sternférmige Ethernetverbindung, bei der fiir die Datenlibertragung

Lichtwellenleiter verwendet werden

Tab. 4-1: Auflistung der wichtigsten Ubertragungsstandards

Dariiber hinaus gibt es noch weitere Ubertragungsstandards, wie z. B.
100Base-T4 (Fast Ethernet Uber verdrillte Adernpaare) oder P802.11 (Wire-
less LAN) fur eine drahtlose Ubertragung.

4.2.2 Netzwerk-Topologie

Stern-Topologie

Baum-Topologie

Verkabelungsrichtlinien

Mit 10Base-T oder 100BaseTX werden laut Ethernet-Standard mehrere Kno-
ten sternférmig verkabelt. Aus diesem Grund sollen hier lediglich die Stern-
Topologie und fiir grofRere Netzwerke der Aufbau einer Baum-Topologie ge-
nauer betrachtet werden. Eine Rechnervernetzung wird durch Komponenten
wie Hubs oder Switches erreicht.

Bei der Stern-Topologie handelt es sich um ein Netz, an dem alle Knoten mit
einem zentralen verbunden sind. Dazu wird ein Hub wie ein normaler Rech-
ner an eine Bus-Architektur angeschlossen oder der Bus verlauft innerhalb
des Hubs.

Neben der einfachen Realisierung liegen die Vorteile einer solchen Anwen-
dung in der Erweiterbarkeit eines vorhandenen Netzes. Ohne einen Ausfall
des Netzes kann ein Knoten zugefligt bzw. entnommen werden. Weiterhin
wird bei einer defekten Leitung ausschlieRlich die Kommunikation zum be-
treffenden Knoten beeintrachtigt und somit die Ausfallsicherheit des gesam-
ten Netzes deutlich erhéht. Mit der Stern-Topologie kénnen sehr leicht admi-
nistrativ zusammengehdrende Gruppen gebildet, in hierarchischen Ebenen
zusammengefasst und baumartig vernetzt werden.

Bei der Baum-Topologie handelt es sich um eine Struktur, die flr gréfere
Netzwerke (z. B. Unternehmen oder Gebdude) eingesetzt wird. Dabei wer-
den verschiedene kleinere Netzwerke beispielsweise Uber Router hierar-
chisch wie ein Baum (Aste, Zweige und Stamm) miteinander verbunden.

Allgemeine Richtlinien fir den Netzwerkaufbau eines LAN gibt die "Struktu-
rierte Verkabelung" vor. Darin sind maximal zuldssige Kabellangen fir die
Gelande-, Gebaude- und Etagenverkabelung festgelegt.

Die "Strukturierte Verkabelung" ist in den Standards EN 50173, ISO 11801
und TIA 568-A normiert. Die "Strukturierte Verkabelung" bildet die Grundlage
fur eine zukunftsweisende, anwendungsunabhdngige und wirtschaftliche
Netzwerk-Infrastruktur.

Weitere Informationen zum Thema "Industrieverkabelung" finden Sie unter
www.iaona.de und www.odva.org.

4.2.3 Ubertragungsmodi

Ethernet unterstiitzt Ubertragungsraten von 10 MBit/s oder 100 MBit/s im
Voll- und Halbduplex-Betrieb. Um eine sichere und schnelle Ubertragung si-
cherzustellen, muss der Feldbus-Koppler und dessen Kommunikationspart-
ner (Link-Partner) fiir den gleichen Ubertragungsmodus konfiguriert sein.


http://www.iaona.de
http://www.odva.org

DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P Bosch Rexroth AG 17/231
Rexroth IndraControl S67 Ethernet/IP-Koppler 8 digitale Eingange (M8)

Statische Konfiguration der Uber-
tragungsart

Dynamische Konfiguration der
Ubertragungsart

Konfigurationsfehler bei der Uber-
tragungsart

Informationen zu Ethernet

Eine fehlerhafte Konfiguration des Ubertragungsmodus kann einen Verlust
des Kommunikationspartners, eine schlechte Netzwerkleistung oder ein feh-
lerhaftes Verhalten des Feldbus-Kopplers zur Folge haben.

Der Ethernet-Standard IEEE 802.3u bietet zwei Moglichkeiten zur Konfigura-
tion der Ubertragungsmodi:

e  Statische Konfiguration
e  Dynamische Konfiguration

Bei der statischen Konfiguration werden beide Kommunikationspartner auf
eine statische Ubertragungsrate und Duplex-Modus eingestellt. Dabei sind
folgende Konfigurationen maglich:

e 10 MBit/s, Halbduplex
° 10 MBit/s, Vollduplex
e 100 MBit/s, Halbduplex
o 100 MBit/s, Vollduplex

Die zweite Konfigurationsmdglichkeit ist der im Standard IEEE 802.3u veran-
kerte Autonegotiation-Modus, bei dem die Ubertragungsrate sowie der Dup-
lex-Modus zwischen beiden Kommunikationspartnern dynamisch ausgehan-
delt werden. Hierbei wird immer der Ubertragungsmodus mit der bestmégli-
chen Performance ermittelt und automatisch von jedem Geréat lbernommen.

Fir ein einwandfreies Funktionieren der dynamischen Konfiguration muss die
Betriebsart der Autonegotiation bei beiden Kommunikationspartnern unter-
stitzt werden und aktiviert sein. In einigen Anwendungen ist es vorteilhaft,
die statische Konfiguration zu verwenden.

Die folgende Tabelle zeigt eine Aufstellung unzulassiger Konfigurationen:
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Problem

Ursache

Symptome

Fehlanpassung der
Ubertragungsrate

Tritt auf, wenn ein Link-Part-
ner mit 10 MBit/s und der
andere mit 100 MBit/s konfi-
guriert wurde

Linkausfall

Fehlanpassung des
Duplex-Modus

Tritt auf, wenn ein Link-Part-
ner im Vollduplex- und der
andere im Halbduplex-Be-
trieb arbeitet

Fehlerhafte oder verworfene Da-
tenpakete sowie Kollisionen auf
dem Medium

Fehlanpassung bei

Tritt auf, wenn ein Link-Part-

Der Link-Partner, welcher sich

Autonegotiation ner im Autonegotiation- im Autonegotiation-Modus befin-
Modus arbeitet und der an- | det, ermittelt die Netzwerk-Ge-
dere eine statische Konfigu- | schwindigkeit Giber das Parallel-
ration des Ubertragungsmo- | Detection-Verfahren und stellt
dus im Vollduplexbetrieb seinen Duplex-Modus fest auf
verwendet Halbduplex. Falls das Gerat mit

der statischen Konfiguration im
Vollduplexbetrieb arbeitet, tritt
hier eine Fehlanpassung des
Duplex-Modus auf (siehe "Fehl-
anpassung des Duplex-Modus"
in dieser Tabelle)

Tab. 4-2: Konfigurationsfehler bei der Ubertragungsart

Ethernet-Hardwareadresse (MAC-ID)

Jedes Ethernet-Gerat erhalt bereits bei seiner Fabrikation eine einmalige und
weltweit eindeutige physikalische Ethernet-Adresse, auch MAC-ID (Media
Access Control Identity) genannt. Die MAC-ID kann von dem Netzwerkbet-
riebssystem zur Adressierung auf Hardware-Ebene verwendet werden.

Die Adresse besitzt eine feste Ladnge von 6 Byte (48 Bit) und beinhaltet den
Adresstyp, die Kennzeichnung fir den Hersteller und die Seriennummer.

Beispiel fiir die MAC-ID: 00,,60y34,04,03,00,,.

Die Adressierung verschiedener Netze ist mit Ethernet nicht méglich. Soll ein
Ethernet-Netzwerk mit anderen Netzen verbunden werden, muss deshalb mit
Ubergeordneten Protokollen gearbeitet werden. Wenn zwei oder mehr Daten-
netze miteinander verbunden werden sollen, miissen Router eingesetzt wer-
den.

Die auf dem Ubertragungsmedium ausgetauschten Telegramme werden "Pa-
ket" oder "Ethernet-Paket" genannt. Die Ubertragung erfolgt verbindungslos,
d. h. der Sender erhélt keine Riickmeldung vom Empfanger. Die Nutzdaten
werden in einen Rahmen von Adressinformationen gepackt. Der Aufbau ei-
nes solchen Paketes ist in der folgenden Abbildung dargestellt.

Praambel |Ethernet-Header Ethernet-Nutzdatenbereich | Priifsumme
8 Byte 14 Byte 46-1500 Byte 4 Byte
Tab. 4-3: Ethernet-Datenpaket

Die Prdambel dient zur Synchronisation zwischen Sende- und Empfangssta-
tion. Der Ethernet-Header beinhaltet die MAC-Adressen des Senders und
des Empféangers und ein Typfeld. Das Typfeld dient zur Identifikation des
nachfolgenden Protokolls mittels einer eindeutigen Codierung (z. B. 0800, =
Internet Protokoll).
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4.3 Logische Adressierung
4.3.1 IP - Internet Protocol

Das Internetprotokoll teilt Datentelegramme in Segmente und ist verantwort-
lich fir deren Beférderung von einem Netzteilnehmer zu einem anderen. Die
beteiligten Knoten kénnen sich dabei in demselben Netzwerk befinden oder
in verschiedenen physikalischen Netzwerken, die aber mit Routern miteinan-
der verbunden sind. Die Router sind in der Lage, verschiedene Pfade (Netz-
werklbertragungswege) durch einen Netzwerkverbund auszuwahlen und so-
mit Uberlastungen und Stérungen einzelner Netze zu umgehen. Dabei kann
es jedoch vorkommen, dass einzelne Strecken gewahlt werden, die kirzer
sind als andere. Daraufhin kénnen sich Telegramme Uberholen und die Rei-
henfolge (Sequenz) der Datenpakete ist falsch. Die Gewahrleistung der kor-
rekten Ubertragung muss deshalb in hdheren Schichten, z. B. durch TCP er-
folgen.

IP-Datenpakete

Die IP-Datenpakete enthalten im "Paketkopf' neben den zu transportieren-
den Nutzdaten eine Fulle von Adress- und Zusatzinformationen.

IP-Header IP-Nutzdatenbereich

Tab. 4-4: IP-Datenpaket

Die wichtigsten Informationen im IP-Header sind die IP-Adressen vom Ab-
sender und Empfanger sowie das benutzte Transportprotokoll.

432 IP-Adressen

Fir die Kommunikation im Netz muss jeder Feldbusknoten Uber eine 32-Bit
lange Internet-Adresse (IP-Adresse) verfugen. Internet-Adressen mussen im
gesamten Netzwerkverbund einmalig sein.

Wie unten dargestellt gibt es verschiedene Adressklassen mit unterschiedlich
langer Netzwerk-ldentifikation (Net-ID) und Host-Rechner-ldentifikation
(Host-ID). Die Net-ID definiert das Netzwerk, in dem sich der Teilnehmer be-
findet. Die Host-ID identifiziert einen bestimmten Teilnehmer innerhalb dieses

Netzwerkes.

Zur Adressierung werden Netze in mehrere Netzwerkklassen unterteilt:
ClassA 1401, 16. 232. 22

01100101 00010000 11101000 00010110

0® Net-ID Host-1D

® Das hdchste Bit bei Class-A-Netzen ist immer "0". Das heilt,

das hochste Byte kann im Bereich von "0 0000000™ bis "0
1111111" liegen. Der Adressbereich der Class-A-Netze liegt
somit im ersten Byte immer zwischen 0 und 127

Tab. 4-5: Beispielaufbau einer IP-Adresse Class A
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ClassB  [4gq, 16. 232. 22
10110101 00010000 11101000 00010110
109 Net-ID Host-ID
® Die hoéchsten Bits bei Class-B-Netzen sind immer "10".
Das heildt das héchste Byte kann im Bereich von "10 000000"
bis "10 111111" liegen. Der Adressbereich der Class-B-Netze
liegt somit im ersten Byte immer zwischen 128 und 191
Tab. 4-6: Beispielaufbau einer IP-Adresse Class B
ClassC 1501, 16. 232. 22
11000101 00010000 11101000 00010110
1109 Net-ID Host-ID
@ Die hochsten Bits bei Class-C-Netzen sind immer "110".
Das heildt, das hochste Byte kann im Bereich von "110 00000"
bis "110 11111" liegen. Der Adressbereich der Class-C-Netze
liegt somit im ersten Byte immer zwischen 192 und 223
Tab. 4-7: Beispielaufbau einer IP-Adresse Class C

Weitere Netzwerkklassen (D, E) werden fir Sonderaufgaben verwendet.

Eckdaten zu den IP-Adressen Adressbereich des Mégliche Anzahl von Mégliche Anzahl von
Netzwerkteils Netzen Hosts pro Netz
Class A | T.XXX.XXX. XXX - 127 Ca. 16 Millionen
126. XXX XXX XXX 27) (224)
Class B | 128.000.XXX. XXX - Ca. 16 Tausend Ca. 65 Tausend
191.255. XXX. XXX 2%) 219)
Class C | 192.000.000.XXX - Ca. 2 Millionen 254
223.255.255. XXX (221) (29)
Tab. 4-8: Eckdaten Class A, B und C
= Bits setzen

Setzen Sie niemals alle Bits in einem Byte gleich 0 oder gleich 1
(Byte = 0 oder 255). Diese Bits sind flr spezielle Funktionen re-
serviert und durfen nicht vergeben werden. Zum Beispiel darf die
Adresse 10.0.10.10 wegen der 0 im zweiten Byte nicht verwendet
werden.

Soll ein Netzwerk direkt mit dem Internet verbunden werden, so werden von
einer zentralen Vergabestelle zugeteilte weltweit einmalige IP-Adressen ver-
wendet. Die Vergabe in Deutschland erfolgt z. B. durch das DENIC (Deut-
sches Netzwerk Informations Center) in Karlsruhe.

Subnetzwerke

Um das Routing innerhalb von gro3en Netzwerken zu ermdglichen, wurde in
der Spezifikation RFC 950 eine Konvention eingefuhrt. Dabei wird ein Teil
der Internet-Adresse, die Host-ID, weiter unterteilt, und zwar in eine Subnet-
zwerknummer und die eigentliche Stationsnummer des Knotens. Mit Hilfe der
Netzwerknummer kann nun innerhalb des Teilnetzwerkes in interne Unternet-
zwerke verzweigt werden, von aufden aber ist das gesamte Netzwerk als Ein-
heit sichtbar. GréRe und Lage der Subnetzwerk-ID sind nicht festgeschrie-

43.3
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ben, die GroRe ist jedoch abhangig von der Anzahl der zu adressierenden
Subnetze und die Anzahl der Hosts pro Subnetz.

1 8 16 24 32
1 0 Netz-ID Subnetz-ID Host-ID
Tab. 4-9: Klasse B-Adresse mit Feld fiir Subnetzwerk-1D

Fir die Codierung der Subnetze im Internet wurde die sogenannte Subnetz-
Maske eingeflihrt. Dabei handelt es sich um eine Bit-Maske, mit der spezielle
Bits der IP-Adresse ausgeblendet bzw. selektiert werden kénnen. Die Maske
definiert, welche Bits der Host-ID fir die Subnetz-Codierung verwendet wer-
den und welche die ID des Hosts bezeichnen. Der gesamte IP-Adressbereich
liegt theoretisch zwischen 0.0.0.0 und 255.255.255.255. Fir die Subnetz-
Maske sind jeweils die 0 und die 255 aus dem IP-Adressbereich reserviert.

Die von der jeweiligen Netzwerkklasse abhangigen Standard-Masken sehen
wie folgt aus:

Class A Subnetz-Maske:
255 0 0 0

Class B Subnetz-Maske:
255 255 0 0

Class C Subnetz-Maske:
255 255 255 0

Je nach Unterteilung des Subnetzes kénnen die Subnetz-Masken Gber 0 und
255 hinaus aber auch andere Werte enthalten, wie z. B. 255.255.255.128
oder 255.255.255.248, usw.

Die Subnetz-Maskennummer wird lhnen von lhrem Netzwerkadministrator
zugewiesen. Zusammen mit der IP-Adresse bestimmt diese Nummer, zu wel-
chem Netzwerk |hr PC und lhr Ethernet-Knoten gehdren.

Der Empfangerknoten, der sich in einem Subnetz befindet, berechnet zu-
nachst die richtige Netzwerknummer aus seiner eigenen |IP-Adresse und der
Subnetz-Maske.

Erst im Anschluss daran Gberpruft der Empfangerknoten die Knotennummer
und liest dann bei Ubereinstimmung den gesamten Paket-Rahmen aus. Bei-
spiel fir eine IP-Adresse aus einem Class-B-Netz:

IP-Adresse: 172.16.233.200 10101100 00010000 11101001 11001000
Subnetz-Maske: |255.255.255.128 |11111111 11111111 11111111 10000000
Netz-ID: 172.16.0.0 10101100 00010000 00000000 00000000
Subnetz-ID: 0.0.233.128 00000000 00000000 11101001 10000000
Host-ID: 0.0.0.72 00000000 00000000 00000000 01001000
Tab. 4-10: Beispielkonfiguration aus einem Class-B-Netz
= Netzwerkmaske

Die vom Administrator festgelegte Netzwerkmaske muss bei der
Installation des Netzwerkprotokolls genauso wie die IP-Adresse
angegeben werden.
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Die Subnetze des Internets sind in der Regel iber Gateways verbunden. Die-
se Gateways dienen dazu, IP-Pakete an andere Netzwerke oder Subnetze
weiterzuleiten.

Fir einen an das Internet angeschlossenen PC oder Feldbusknoten bedeutet
das, dass zusatzlich zur IP-Adresse und Netzwerkmaske fir jede Netzwerk-
karte die korrekte IP-Adresse des Standard-Gateways angegeben werden
muss. Diese IP-Adresse sollte lhnen ebenfalls von lhrem Netzwerkadminist-
rator zur Verfligung gestellt werden.

Ohne Angabe dieser Adresse bleibt die IP-Funktionalitat auf das lokale Sub-
netz beschrankt.

Raw-IP kommt ohne Protokolle, wie z. B. PPP (Punkt-zu-Punkt-Protokoll)
aus. Bei RAW-IP werden die TCP/IP-Pakete direkt, ohne Handshaking aus-
getauscht, wodurch ein schnellerer Verbindungsaufbau mdéglich ist. Zuvor
muss allerdings die Konfiguration mit einer festen |IP-Adresse stattgefunden
haben. Vorteile von RAW-IP sind eine hohe Datentransferrate und eine gute
Stabilitat.

Unter Multicast versteht man eine Ubertragungsart von einem Punkt zu einer
Gruppe, also eine Punkt-zu-Mehrpunkt-Ubertragung oder auch Mehrpunkt-
verbindung genannt. Der Vorteil von Multicast liegt darin, dass gleichzeitig
Nachrichten Uber eine Adresse an mehrere Teilnehmer oder geschlossene
Teilnehmergruppen (Closed User Groups) tibertragen werden.

IP-Multicasting auf der Internetwork-Ebene wird durch das "Internet Group
Message Protocol" IGMP realisiert. Dieses Protokoll wird von Nachbar-Rou-
tern benutzt, um sich gegenseitig Uber Gruppenzugehdrigkeiten zu informie-
ren.

Bei der Verteilung von Multicast-Paketen im Subnetzwerk geht IP davon aus,
dass die Datalink-Schicht seinerseits Multicasting zur Verfigung stellt. Im
Falle Ethernet sind Multicast-Adressen vorhanden, mit denen ein durch
Ethernet adressiertes Paket durch eine einzige Sendeoperation an mehrere
Empfanger verschickt wird. Hier stiitzt man sich darauf, dass ein gemeinsa-
mes Medium die Mdglichkeit bietet, Pakete an mehrere Empfanger gleichzei-
tig zu senden. Die Knoten untereinander missen sich nicht informieren, wer
zu einer Multicast-Adresse gehort — jeder Knoten empfangt physikalisch je-
des Paket.

Die Adressauflésung von IP-Adresse zu Ethernet-Adresse wird algorithmisch
geldst, IP-Multicast-Adressen werden in Ethernet-Multicast-Adressen einge-
bettet.

4.4 Transportprotokolle

TCP-Protokoll

Aufgesetzt auf das Internet-Protokoll Gbernimmt TCP (Transmission Control
Protocol) die Sicherung des Datentransportes durch das Netzwerk.

Dazu stellt TCP fir die Dauer der Dateniibertragung eine Verbindung zwi-
schen zwei Teilnehmern her. Die Kommunikation erfolgt im Voll-Duplexver-
fahren, d. h., beide Teilnehmer kdnnen gleichzeitig Daten empfangen und
versenden. Die Ubertragenen Nutzdaten werden von TCP mit einer 16-bit-
Prifsumme versehen und jedes Datenpaket erhalt eine Sequenznummer.
Der Empfanger Gberpriift anhand der Prifsumme den korrekten Empfang
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des Paketes und verrechnet anschlieRend die Sequenznummer. Das Ergeb-
nis nennt sich Acknowledgement-Nr. und wird mit dem nachsten selbstver-
sendeten Paket als Quittung zuriickgesendet. Dadurch ist gewahrleistet,
dass der Verlust von TCP-Paketen bemerkt wird, und die Pakete im Bedarfs-
fall in korrekter Abfolge erneut gesendet werden kénnen.

TCP kann zusatzlich zur IP-Adresse (Netz- und Host-Adresse) gezielt eine
spezielle Anwendung (Dienst) auf dem adressierten Host ansprechen. Dazu
werden die auf einem Host befindlichen Anwendungen, wie z. B. Web-Ser-
ver, FTP-Server und andere, Uber unterschiedliche Portnummern adressiert.
Fur bekannte Anwendungen werden feste Ports vergeben, auf die sich jede
Anwendung beim Verbindungsaufbau beziehen kann.

Beispiele: Telnet Portnummer: 23
HTTP Portnummer: 80

Eine komplette Liste der "normierten Dienste" finden Sie in der Spezifikation
RFC 1700 (1994).

Der Paketkopf eines TCP-Datenpakets besteht aus mindestens 20 Byte und
enthalt unter anderem die Portnummer der Applikation des Absenders sowie
die des Empfangers, die Sequenznummer und die Acknowledgement-Nr.

Das so entstandene TCP-Paket wird in den Nutzdatenbereich eines |IP-Pake-
tes eingesetzt, sodass ein TCP/IP-Paket entsteht.

TCP-Header TCP-Nutzdatenbereich

Tab. 4-11: TCP-Datenpaket

Das UDP-Protokoll ist, wie auch das TCP-Protokoll, fir den Datentransport
zustandig. Im Vergleich zum TCP-Protokoll ist UDP nicht verbindungsorien-
tiert. Das heillt, es gibt keine Kontrollmechanismen beim Datenaustausch
zwischen Sender und Empfanger. Der Vorteil dieses Protokolls liegt in der Ef-
fizienz der Ubertragenen Daten und damit in der resultierenden héheren Ver-
arbeitungsgeschwindigkeit.

ARP (Abkirzung fur "Address Resolution Protocol"). Dieses Protokoll verbin-
det die IP-Adresse mit der physikalischen MAC-Adresse der jeweiligen
Ethernet-Karte. Das Protokoll kommt immer dann zum Einsatz, wenn die Da-
teniibertragung zu einer IP-Adresse im gleichen logischen Netz erfolgt, in
dem sich auch der Absender befindet.

4.5 Konfigurations- und Diagnoseprotokolle

BootP

Das BootP-Protokoll definiert einen Mechanismus, mittels dessen Uber die
MAC-ID eines Gerats eine feste IP-Adresse zugewiesen wird. Dem Feldbus-
Koppler wird ermdglicht, Anforderungen in das Netz zu senden und die bend-
tigten Netzwerkinformationen, wie z. B. die IP-Adresse von einem BootP-Ser-
ver abzurufen.

Der BootP-Server wartet auf eingehende BootP-Anforderungen und erzeugt
aus einer Konfigurationsdatenbank die entsprechende Antwort.

Die dynamische Konfiguration der IP-Adresse Uber einen BootP-Server bietet
dem Anwender eine flexible und einfache Gestaltung seines Netzwerkes. Der
BootP-Client dient zum Konfigurieren der Netzwerkparameter:
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Parameter

Bedeutung

IP-Adresse des
Clients

Netzwerk-Adresse des Feldbus-Kopplers

IP-Adresse des
Routers

Falls eine Kommunikation auf3erhalb des lokalen Netzwerkes
stattfinden soll, wird die IP-Adresse des Routers (Gateway) in
diesem Parameter angegeben

Subnetz-Maske

Die Subnetz-Maske ermdglicht dem Feldbus-Koppler zu unter
scheiden, welche Teile der IP-Adresse das Netzwerk und wel-
che die Netzwerkstationen bestimmen

IP-Adressen der

Hier kdnnen die IP-Adressen von maximal 2 DNS-Servern an-

DNS-Server gegeben werden
Hostname Name des Hosts
Time Offset Fir die Zeitzone

Domain Name

Name des Gerats

NTP-Server

Network Time Protocol Server (SNTP)

Tab. 4-12:

Bedeutung der BootP-Parameter

Das "Dynamic Host Configuration Protocol" definiert flir Netzteilnehmer einen
Frage-Antwort-Mechanismus, mit dem der MAC-ID eines Feldbusknoten eine
temporére IP-Adresse zugewiesen werden kann. Hierzu wird einem Netzkno-
ten ermdglicht, Anforderungen in das Netz zu senden und die benétigten
Netzwerkinformationen, wie z. B. die IP-Adresse von einem DHCP-Server
abzurufen. Der DHCP-Server wartet auf eingehende DHCP-Anforderungen
und erzeugt aus einer Konfigurationsdatenbank die Antwort.

Die dynamische Konfiguration der IP-Adresse Uber einen DHCP-Server bie-
tet dem Anwender eine flexible und einfache Gestaltung seines Netzwerkes.

Der DHCP-Client dient zur dynamischen Netzwerk-Konfiguration des Feld-
bus-Kopplers durch Einstellung folgender Parameter:

Parameter

Bedeutung

IP-Adresse des
Clients

Netzwerk-Adresse des Feldbus-Kopplers

IP-Adresse des
Routers

Falls eine Kommunikation auf3erhalb des lokalen Netzwerkes
stattfinden soll, wird die IP-Adresse des Routers (Gateway) in
diesem Parameter angegeben

Subnetz-Maske

Die Subnetz-Maske ermdglicht dem Feldbus-Koppler zu unter-
scheiden, welche Teile der IP-Adresse das Netzwerk und wel-
che die Netzwerkstationen bestimmen

IP-Adressen der
DNS-Server

Hier kdnnen die IP-Adressen von maximal 2 DNS-Servern an-
gegeben werden

Lease Time

Hier kann die maximale Dauer definiert werden, wie lange der
Feldbus-Koppler die zugewiesene |IP-Adresse behalt

Renewing Time

Die Renewing Time gibt an, ab wann sich der Feldbus-Koppler
um die Erneuerung der Lease-Time kiimmern muss

Rebinding Time

Die Rebinding Time gibt an, nach welcher Zeit der Feldbus-
Koppler seine neue Adresse bekommen haben muss

Time Offset

Fir die Zeitzone
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Parameter Bedeutung
Domain Name Name des Geréts
NTP-Server Network Time Protocol Server (SNTP)

Tab. 4-13: Bedeutung der DHCP-Parameter

Bei der Konfiguration der Netzwerkparameter Gber das DHCP sendet der
Feldbus-Koppler nach der Initialisierung eigenstandig eine Anfrage an einen
DHCP-Server. Erfolgt keine Antwort, so wird die Anfrage nach 4 Sekunden,
eine weitere nach 8 Sekunden und nach 16 Sekunden gesendet. Bleiben alle
Anfragen ohne Antwort, so wird ein Blinkcode Uber die I/O-LED ausgegeben.

Bei Verwendung einer Lease Time mussen die Werte fur die Renewing und
Rebinding Time auch angegeben werden. Nach Ablauf der Renewing Time
versucht der Feldbus-Koppler die Lease Time flr seine IP-Adresse automa-
tisch zu erneuern.

Schlagt die Erneuerung der IP-Adresse bis zum Ablauf der Rebinding Time
fehl, so versucht der Feldbus-Koppler eine neue IP-Adresse zu bekommen.
Die Zeit fur die Renewing Time sollte ca. die Halfte der Lease Time betragen.
Die Rebinding Time sollte ca. 7/5 der Lease Time betragen.

Der DNS-Client erméglicht die Umsetzung von logischen Internet-Namen,
wie z. B. www.boschrexroth.com in die entsprechende dezimale, mit Trenn-
punkten dargestellte IP-Adresse Uber einen DNS-Server. Die Adressen der
DNS-Server werden mittels DHCP oder Web-based Management (siehe
Kap. 11.1 "Das Web-based Management (WBM)" auf Seite 67) konfigu-
riert. Es kdnnen bis zu zwei DNS-Server angegeben werden. Die Host-ldenti-
fikation kann mit zwei Funktionen erfolgen, eine interne Host-Tabelle wird
nicht unterstitzt.

Der SNTP-Client wird fiir die Synchronisation der Uhrzeit zwischen einem
Time-Server (NTP- und SNTP-Server der Version 3 und 4) und dem im Feld-
bus-Koppler integrierten Uhrenbaustein verwendet. Das Protokoll wird Uber
einen UDP-Port abgearbeitet. Es wird ausschlieRlich die Unicast-Adressie-
rung unterstutzt.

Die Konfiguration des SNTP-Clients wird Uber das Web-based Management
vorgenommen. Folgende Parameter miissen eingestellt werden:

Parameter Bedeutung

Adresse des Time- | Die Adressvergabe kann entweder Uber eine IP-Adresse oder
Servers einen Hostnamen vorgenommen werden

Zeitzone Fir die Betrieb des Feldbus-Kopplers mit SNTP in verschiede-

nen Landern muss eine Zeitzone angegeben werden. Die Ein-
stellung der Zeitzone erfolgt relativ zur GMT (Greenwich Mean
Time). Es kann ein Bereich von -43200 bis +50400 Sekunden
angegeben werden (-12 Std. bis +14 Std.)

Update Time Die Update Time gibt das Intervall in Sekunden an, in der die
Synchronisierung mit dem Time-Server erfolgen soll

Enable Time Client | Gibt an, ob der SNTP-Client aktiviert oder deaktiviert werden
soll

Tab. 4-14: Bedeutung der SNTP-Parameter

Das "Hypertext Transfer Protokoll" wird vom WWW (World Wide Web) zur
Ubertragung von Hypermedien (Text, Bildern, Audiodaten usw.) verwendet.
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Das HTTP bildet heutzutage die Grundlage des Internets und basiert ebenso
wie das BootP-Protokoll auf Anforderungen und Antworten.

Der auf dem Feldbus-Koppler implementierte HTTP-Server dient zum Ausle-
sen der abgespeicherten HTML-Seiten. Die HTML-Seiten geben beispielwei-
se Auskunft Uber den Feldbus-Koppler (Zustand, Konfiguration) oder das
Netzwerk.

Auf einigen HTML-Seiten kénnen auch Feldbus-Koppler-Einstellungen ber
das Web-based Management festgelegt und geandert werden, z. B., ob die
Netzwerk-Konfiguration des Feldbus-Kopplers Gber das DHCP, das BootP-
Protokoll oder aus den gespeicherten Daten im EEPROM erfolgen soll. Der
HTTP-Server benutzt die Portnummer 80.

Das "File Transfer Protokoll" ermdglicht es, Dateien unabhangig vom Aufbau
des Betriebssystems zwischen verschiedenen Netzwerkteilnehmern auszu-
tauschen.

Beim Feldbus-Koppler dient FTP dazu, die vom Anwender erstellten HTML-
Seiten, das IEC-61131-Programm und den IEC-61131-Source-Code im Feld-
bus-Koppler abzuspeichern oder auszulesen.
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OSI-Modell des CIP-Protokolls

Informationen zu Ethernet/IP

Informationen zu Ethernet/IP

Ethernet/IP steht fiir "Ethernet Industrial Protocol" und definiert einen offenen
Industrie-Standard, der das klassische Ethernet mit einem Industrie-Protokoll
erweitert. Dieser Standard wurde gemeinsam von der "ControlNet Internatio-
nal" (Cl) und der "Open DeviceNet Vendor Association" (ODVA) mit Unter-
stiitzung der "Industrial Ethernet Association" (IEA) entwickelt.

Durch dieses Kommunikationssystem wird Geraten ermdglicht, zeitkritische
Applikationsdaten in einer industriellen Umgebung auszutauschen. Das Ge-
ratespektrum reicht von einfachen 1/0-Geréaten (z. B. Sensoren) bis zu kom-
plexen Steuerungen (z. B. Roboter).

Ethernet/IP basiert auf der TCP/IP-Protokoll-Familie und Gbernimmt somit die
unteren vier Schichten des OSI-Schichten-Modells in unveranderter Form,
sodass alle Standard-Ethernet-Kommunikations-Module, wie z. B. Interface-
Karten fur PC, Kabel, Konnektoren, Hubs und Switches mit Ethernet/IP
gleichfalls verwendet werden kénnen.

Oberhalb der Transport-Schicht befindet sich das "Encapsulation Protokoll"
mit dem das "Common Industrial Protocol" (CIP) auf TCP/IP und UDP/IP auf-
gesetzt ist. CIP, als ein grofer Netzwerk unabhangiger Standard, wird bereits
bei Controlnet und Devicenet benutzt. Die Uberfiihrung einer Applikation auf
eines dieser Systeme ist somit sehr einfach realisierbar. Der Datenaustausch
basiert auf ein Objektmodell. Controlnet, Devicenet und Ethernet/IP haben
auf diese Weise dasselbe Applikations-Protokoll und kénnen deshalb ge-
meinsam Gerateprofile und Objekt-Bibliotheken nutzen. Diese Objekte ma-
chen eine Plug-and-Play-Interoperabilitdt zwischen komplexen Geraten ver-
schiedener Hersteller mdglich.

Zur Verdeutlichung der Gemeinsamkeiten zwischen Devicenet, Controlnet,
Componet und Ethernet/IP zeigt die folgende Darstellung die Einordnung des
ISO/OSI-Kommunikationsmodells.

CIP Motion 7 Applicati-
on Layer

Object Library

(Communications, Applications, Time Synchronization)

Safety Object Lib-
rary

Common
Industrial

6

Presentation Layer

Data Management Services
Explicit and I/O Messages

Safety Services | Protocol (CIP)

and Messages

5
Session Layer

Connection Management, Routing

4 TCP/UDP Componet Controlnet Devicenet Network
Transport Layer Network an Network an Network an Adaptations
3 Internet Protocol Transport Transport Transport of CIP
Network Layer
2 Ethernet Componet Controlnet CAN
Data Link Layer CSMA/CD Time Slot CTDMA CSMA/NBA
1 Ethernet Componet Controlnet Devicenet
Physical Layer

Tab. 5-1: OS/I-Modell des CIP-Protokoll

Eigenschaften der Ethernet/IP-
Protokollsoftware

Die Ethernet/IP-Produktklassen sind in insgesamt 4 Level aufgeteilt, wobei
jeder eine gewisse Funktionalitat beinhaltet. Jeder héhere Level wiederum
beinhaltet mindestens eine Funktionalitat eines niedrigeren Levels. Der Feld-
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bus-Koppler unterstiitzt die Level 1 und 2 der Ethernet/IP-Produktklassen, die
unmittelbar aufeinander aufbauen.

Level 1: Explicit Messages — Server
Level 2: Level 1 + I/O Messages — Server

Level 1

Level 2

e  UCMM-fahig (verbindungslos, Client und Server)
e 128 "Encapsulation Protocol Sessions"
e 128 Klasse-3-Verbindungen oder Klasse 1 (kombiniert)

Klasse-3-Verbindung — explizite Nachrichten (verbindungsorientiert, Cli-
ent und Server)

Klasse-1-Verbindung — 1/O-Nachrichten (verbindungsorientiert, Client
und Server)
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6 Informationen zu MODBUS

Das bereits seit 1979 bekannte MODBUS-Protokoll ist mit MODBUS-TCP
heute ein offener Internet-Draft-Standard der IETF ("Internet Engineering
Task Force"). Die seit der Ursprungsvariante bewahrten MODBUS-Dienste
und das Objektmodell wurden unverandert beibehalten und auf TCP/IP als
Ubertragungsmedium abgebildet. Kommuniziert wird (iber den Port 502, der
fur MODBUS reserviert ist. Damit besteht die MODBUS-Familie aus den
klassischen MODBUS-RTU und MODBUS-ASCII (asynchrone Ubertragung
Uber RS-232 oder RS-485) und MODBUS-TCP (verbindungsorientierte Cli-
ent-Server-Kommunikation Gber Ethernet).

Mit dem MODBUS-Protokoll lassen sich ber eine lbergeordnete Steuerung
oder Uber einen anderen Teilnehmer beliebige Speicherplatze im Prozessab-
bild des Feldbus-Kopplers auslesen oder verandern. Welches I/O-Modul sich
jedoch an einem bestimmten Speicherplatz befindet, wird durch den Knote-
naufbau bestimmt.

Bosch Rexroth erweitert die MODBUS-Familie um MODBUS-UDP. Diese Va-
riante verwendet eine verbindungslose asynchrone Client-Server-Kommuni-
kation Uber Ethernet.

MODBUS arbeitet mit den folgenden Grunddatentypen:
e Discrete Inputs (digitale Eingange)

Coils (digitale Ausgange)

Input Register (16-Bit-Eingangsdaten)
e  Holding Register (16-Bit-Ausgangsdaten)

MODBUS unterscheidet zwischen digitalen Diensten und Register-Diensten.
Die digitalen MODBUS-Dienste werden auch als Coil-Dienste bezeichnet.

Mit den digitalen MODBUS-Diensten lassen sich ausschlieRlich die Zustande
von digitalen I/O-Modulen ermitteln oder verandern. Analoge 1/0-Module wer-
den ignoriert bzw. sind nicht zu erreichen. Fir den Datenaustausch mit ana-
logen 1/0-Modulen werden Register-Dienste eingesetzt.

Fir die Reihenfolge der Bytes (Byteorder) in MODBUS-Telegrammen legt die
Spezifikation das "Big-Endian-Format" fest. In diesem Format wird das
héchstwertige Byte (MSB) an die niedrigste Speicheradresse geschrieben.
Werden die Telegramme auf einem PC ausgewertet, muss die Byteorder in
das "Little-Endian-Format" Gberflhrt werden.
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7 Geratebeschreibung des Feldbus-Kopplers

7.1 Allgemeines

In diesem Kapitel erhalten Sie einen kurzen Uberblick zum Aufbau des Feld-
bus-Kopplers sowie zu den wichtigsten Funktionen. Detailliertere Informatio-
nen erhalten Sie in den entsprechenden Kapiteln.

Der Feldbus-Koppler dient unter anderem zur Anbindung der Serie Indra-
Control S67 an das Ethernet. Mit diesem Feldbus-Koppler ist eine Ubertra-
gungsrate von 10 MBit/s oder 100 MBit/s méglich, und zwar im Halbduplex-
sowie Vollduplexbetrieb. Zwei Ports des Feldbus-Kopplers sind intern Uber
einen Ethernet-Switch verbunden. Deshalb kénnen Sie den Ethernet-Feld-
bus-Koppler nicht nur in der Sterntopologie, sondern auch in der Linientopo-
logie einbinden. Die maximale Entfernung zwischen zwei Feldbus-Kopplern
betragt 100 m. Bis zu 20 Feldbus-Koppler sind kaskadierbar, sodass man
eine maximale Linie von 2 km erreichen kann.

Zum Prozessdatenaustausch stehen Ihnen das Anwendungsprotokoll
Ethernet/IP zur Verfigung. Fur die Verwaltung und Diagnose des Feldbus-
Kopplers stehen lhnen die RFC-spezifischen Protokolle BootP, DHCP,
HTTP, SNTP, FTP zur Verfiigung. Diese Protokolle sind Uiber das Web-ba-
sed Management (siehe Kap. 11.1 "Das Web-based Management (WBM)"
auf Seite 67) und IndraWorks konfigurierbar.

Fir web-basierende Anwendungen steht ein interner Server zur Verfigung.
Unter anderem sind Informationen Uber die Konfiguration und den Status des
Feldbusknotens bereits als HTML-Seiten im Feldbus-Koppler gespeichert
und kénnen Uber einen Internet-Browser ausgelesen werden. Daruber hinaus
lassen sich Uber ein implementiertes Dateisystem auch eigene HTML-Seiten
hinterlegen oder Programme direkt aufrufen.

Uberblick der Feldbus-Koppler-Eigenschaften:
e  acht digitale Eingénge, Typ 1,24 V DC

®  USB-Anschluss zu Servicezwecken sowie zur Parametrierung und Kon-
figurierung

e versiegelbares Bedienfeld fir den Betriebsarten- und Adressschalter
(DIP-Schalter)

° modular erweiterbar um bis zu 63 externe 1/0-Module

e  Parametrierung und Konfiguration mittels FDT/DTM (inkl. Diagnose u.
Simulation)

Detaillierte Informationen zu den Eigenschaften des Feldbus-Kopplers erhal-
ten Sie in Kap. 7.11 "Technische Daten" auf Seite 39.
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Anschlisse
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Abb. 7-1: Kennzeichnung der Anschllisse
Position Beschreibung Funktion
1,2 Ethernet-Anschliisse Physikalische Anschliisse fiir die Einbindung
M12-Buchse. D-codiert | d€s Feldbus-Kopplers in das Ethernet-Netz-
’ werk
3 S-BUS-Ausgang Physikalischer Anschluss zur Anbindung von
M12-Buchse. B-codiert | /O-Modulen an den S-BUS oder zum Ab-
’ schluss des S-BUS
4 Digitale Eingédnge Physikalischer Anschluss von digitalen Sen-
X1-X8 soren (z. B. Initiatoren)
M8-Buchse
5 Versorgungsausgang Nutzung der System- und/oder Feldversor-
M12-Buchse. A-codiert |94Nd fuir das folgende I/O-Modul
6 Versorgungseingang Einspeisung von System- und Feldversor-
M12-Stecker, A-codiert | 949
7 USB-Anschluss Feldbusunabhéngiges Parametrieren, Konfi-
M8-Buchse, 4-polig gurieren und Diagnostizieren des gesamten
’ Feldbusknotens sowie Aktualisieren der Ge-
ratesoftware
Tab. 7-1: Kennzeichnung der Anschliisse
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7.3 Beschriftungsmaoglichkeiten und Befestigungen

12
Abb. 7-2: Kennzeichnung der Méglichkeifen zum Beschriften und Befestigen
Position Beschreibung Funktion
10 Befestigungsldcher Zur Befestigung und Erdung des Feldbus-
Kopplers mittels M4-Schrauben
11 Modulbeschriftungs- Zur Kennzeichnung des Feldbus-Kopplers in-
schild nerhalb des Ethernet-Netzwerks
12 Beschriftungsstreifen Zur Kennzeichnung der digitalen Eingange

Tab. 7-2: Kennzeichnung der Méglichkeifen zum Beschriften und Befestigen
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LEDs und Bedienelemente

EtherNet

16

j] ET-BK-DI8 W

o

schalter (DIP-Schalter)

19 18
Abb. 7-3: Kennzeichnung der LEDs und des Adress- und Betriebsartenschalters
Position LED/Bedienelement Farbe |Bedeutung
15 SBM Griun, |S-BUS-Status
Rot
16 F Rot Diagnoseinformationen der digi-
talen Eingange liegen vor
17 LEDs 0 bis 7 Gelb |Eingangssignal liegt an
18 Ua Grin | Aktorversorgung ist vorhanden
19 U Grin | Logik- und Sensorversorgung
sind vorhanden
20 Adress- und Betriebsarten- |- Einstellung der IP-Adresse.

Durchfiihrung eines Hardware-
Resets
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Position LED/Bedienelement Farbe |Bedeutung
21 MS Griun, | Modulstatus
rot
NS Griin, | Netzwerkstatus
rot
ACT/LNK 1 Grin | Status der physikalischen Ver-
bindung zum Ethernet-Netzwerk
(FB 1)
ACT/LNK 2 Grin | Status der physikalischen Ver-
bindung zum Ethernet-Netzwerk
(FB 2)
CS Grin, | Feldbus-Koppler-Status
Rot
Tab. 7-3: Kennzeichnung der LEDs und des Adress- und Betriebsartenschalters

Detaillierte Informationen zu den LEDs erhalten Sie ab Kap. 15 "Diagnose-
und Statusinformationen" auf Seite 155.

Betriebsartenschalter (DIP-Schalter)

Uber den DIP-Schalter ist es méglich, die IP-Adresse des Feldbus-Kopplers
einzustellen. Der Feldbus-Koppler ist damit unter der eingestellten Adresse
Uber das Ethernet-Netzwerk erreichbar. Weiterhin erméglicht der DIP-Schal-
ter die Durchfiihrung eines Hardware-Resets des Feldbus-Kopplers. Der DIP-
Schalter ist durch eine versiegelbare, transparente Abdeckung geschitzt. Die
Belegung der Wertigkeiten ist wie folgt:

Schalter 1 12 (3 (4 |5 |6 |7 |8 |9 |10 (11 12
Binarwert/Funkti- | 20 [2' |22 |23 |24 |25 |26 |27 |SN |- |Boot/ Re
onen Execute |set
Schalterstellung |On | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off Off
Tab. 7-4: Belegung des DIP-Schalters

Reset

Boot/Exec.
Abb. 7-4: DIP-Schalter: Alle Schalter sind bei Auslieferung in Stellung "Off"
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Schalter On Off

1...8 Mittels dieser Schalter stellen Sie die IP-Adresse (niederwertigstes
Byte, LSB) des Feldbus-Kopplers ein. Es sind Adressen im Bereich
von 1 bis 254 zuldssig. Die Einstellung der Adressen 0 und 255
sind reserviert und dirfen nicht verwendet werden. Diese Funktio-
nalitat wird Uber Schalter 9 gesteuert (On/Off)

9 Die IP-Adresse (LSB) wird Gber | Die IP-Adressvergabe wird nach
Schalter 1 ... 8 definiert dem von lhnen konfigurierten
Modus bezogen (DHCP, Bo-
otP, ...), den Sie im Web-based
Management oder IndraWorks
ausgewahlt haben

10 Ohne Funktion

11 Nur fiir den Bosch Rexroth Sup- | Normalbetrieb
port relevant

12 Mit diesem Schalter I6sen Sie Normalbetrieb
einen Hardware-Reset des Feld-
bus-Kopplers aus. Diesen Zu-
stand heben Sie auf, wenn Sie
den Schalter wieder zurlick auf

"Off" schieben
Tab. 7-5: Erlduterung der DIP-Schalter 1...12
Detailliertere Informationen erhalten Sie in Kap. 10 "Inbetriebnahme" auf

Seite 61.

7.6 Beschriftung und Symbolik auf der Riickseite
% Rexroth = @

Bosch Rexroth AG
 Bgm.-Dr.-Nebel-Str. 2
97816 Lohr, Germany
Made in Germany

40 S67-ET-BK-DI8-M8
Un: DC 24V
39 In ©4A (U g)/ 4A (Un)
EtherNet . System Bus 110
38 Inl FB In2  2jRx+ SB out 2|m-

3%
4[Rx- 4]RD+ 31
Housing: Shield 5] GND

Housing: Stield

M12 D-coded M12 B-coded

MY Reset 8x Input 32
37 Cl | o/ Eceane 1..8 ;Iéﬁn%—‘
4]input

M12 A-coded

2|-Data [
36 COM 3130 € c(Uus Gusr

@ 4GND S nY
Housing: Shield LISTED =] 35
W —
O — ) )

I«

Abb. 7-5: Beschriftung und Symbolik

Position Beschreibung

30 Herstelleranschrift

31 Anschlussbelegung des S-BUS
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Position Beschreibung

32 Anschlussbeispiel

33 Anschlussbelegung der digitalen Eingadnge

34 Anschlussbelegung der Versorgungsein- und -ausgange
35 Hinweise auf Zulassungen und CE-Zeichen
36 Anschlussbelegung des USB-Anschlusses

37 Bezeichnung und Belegung des DIP-Schalters
38 Anschlussbelegung des Feldbusses

39 Angaben zur Stromaufnahme und Spannung
40 Bezeichnung des Feldbus-Kopplers

Tab. 7-6: Beschriftung und Symbolik

Auf der rechten Seite des Feldbus-Kopplers befindet sich das Typenschild,
denen Sie Informationen entnehmen kénnen, die im Falle einer Reklamation
zur Rickverfolgung dienen:

@ ®

: /

@ Rexroth wvngr: rRa11171783 AB1
SB7-ET-BK-DI8-M8 7261
SN: 123456789 D 04Va3

Typenbezeichnung
Materialnummer
Technischer Index
Fertigungsdatum
Seriennummer

b. 7-6: Typenschild

S2OOOOO

Seitliche Beschriftung

Auf der linken Seite des Feldbus-Kopplers befindet sich ein Etikett, dem Sie
die MAC-Adresse des Feldbus-Kopplers entnehmen kénnen. Das Etikett ent-
halt zusatzlich interne Fertigungskennzeichnungen:

® interne Fertigungskennzeichnungen (50)
® MAC-Adresse des Feldbus-Kopplers (51)
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o =

Abb. 7-7: Etikett auf dem Feldbus-Koppler

BA: 12345 SN: 3A6PFC37C

WWJISWHWFL--h1h2h3
M-ID: 00:60:34:04:03:02 \

/N

51 50

= MAC-Adressen

Die MAC-Adressen der beiden Ethernet-Anschliisse FB1/FB2
kénnen Sie Uber das WBM auslesen (siehe Kap. 11.1.2 "Seite
Information" auf Seite 67).

7.9 Prinzipschaltbild

Das nachfolgende Prinzipschaltbild gibt eine Ubersicht zur Versorgung und
Funktionsweise der Versorgungsanschlisse sowie der Digitaleingdnge des
Feldbus-Kopplers (siehe auch Kap. 9.5 "Versorgungskabel anschlieRen" auf
Seite 56 und Kap. 9.6 "Sensorkabel anschlieRen" auf Seite 58).

Beachten Sie bitte, dass die gemeinsame Feldversorgung der Sensoren auf
allen Anschliissen (X1 — X8, Pin 1) des Feldbus-Kopplers verteilt wird.

Versorgungseingang M12
1

3

Diagnose

Digitaleingédnge M8

— — /T |¥=2KH

Logik

= 1 /T 8= H

K Eingang 0 — 7

4 '« Fehler (F-LED)
270 pF 270 pF

©
fany

Funktionserde (FE)

Abb. 7-8: Prinzipschaltbild
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7.10 Abmessungen

35,7
25

75

4,25

32,75

EtherNet [ AN ET-BK-DI8
B u

108,5

105,5
117

TT

39

Abb. 7-9: Abmessungen des Feldbus-Kopplers in Millimetern

7.11 Technische Daten
7111 Geratedaten

Abmessungen (mm)B x Hx T 75 % 35,7 x 117
Gewicht Ca.400g
Tab. 7-7: Allgemeine Angaben
7.11.2  Feldbus
Typ Ethernet-Device
Anschlussart M12-Steckverbinder, D-codiert, 4-polig
Ubertragungsrate 10/100 MBit/s
Ubertragungsphysik/-medium Kupferkabel
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Stationsadresse 1 — 255 (Uber Bedienfeld letztes Byte der
IP-Adresse einstellbar)
Protokolle Ethernet/IP
Tab. 7-8: Feldbus
7.11.3  Modulversorgung
Anschlussart M12-Steckverbinder, A-codiert, 4-polig®
Strombelastbarkeit der Versorgungsan- | Maximal 8 A (U s: 4 A, Ux: 4 A)
schlusse
Versorgungsspannung
Logik- und Sensorspannung U, g DC 24V (-25% ... +30 %)
Aktorspannung U,®@ DC 24V (-25 % ... +30 %)
Versorgungsstrom
Logik- und Sensorstrom |, g Typ. 125 mA + Sensorik (max. 400 mA)
Aktorstrom |, 5mA
Schutzfunktion Verpolungsschutz fiir U g + Up
Kurzschlussschutz der Sensorversor-
gung
® Derating ist zu beachten
® Zur Versorgungsweiterleitung ebenfalls erforderlich
Tab. 7-9: Modulversorgung
7.11.4  Kommunikation
S-BUS-Anschluss Geschirmter M12-Steckverbinder,
B-codiert, 5-polig
Anzahl erweiterbarer Module 63
Tab. 7-10: Kommunikation
7.11.5 Digitale Eingange
Anzahl der Eingange 8

Anschlussart

M8-Steckverbinder, 3-polig

Anschlusstechnik

2- oder 3-Leiter

Eingangsfilter Parametrierbar
Eingangskennlinie Typ 1, nach IEC 61131-2
Signalspannung 0 DC-3V..+5V

Signalspannung 1

DC+15V ... +30V

Eingangsbeschaltung

p-schaltend

Eingangsspannung

24V DC (-30 V DC < Uy < +30 V DC)

Eingangsstrom

Typisch 2,8 mA




DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P
Rexroth IndraControl S67 Ethernet/IP-Koppler 8 digitale Eingange (M8)

Bosch Rexroth AG 41/231

Geratebeschreibung des Feldbus-Kopplers

Leitungslange, ungeschirmt

<30m

Falscher Anschluss der Eingénge

Keine Auswirkung

Tab. 7-11: Digitale Eingénge
7.11.6 Parametrierbare Funktionen

Feldbus-Koppler

Siehe Kap. 16 "Parametrierung" auf Sei-
te 175

Digitale Eingange

Eingangsfilter (kanalweise)

Diagnose (modulweise)

0,1/0,5/3/15/20 ms/Filter aus

sperren/freigeben

Tab. 7-12: Parametrierbare Funktionen

7.11.7  Diagnose

Modulweise

Kurzschluss/Uberlast der Feldversorgung

Modulweise

Unterspannung (U, s+ Up)

Tab. 7-13: Diagnose I/O

7.11.8 Prozessabbild

Eingangsprozessabbild

2048 Byte

Ausgangsprozessabbild

2048 Byte

Tab. 7-14: Prozessabbild
7.11.9  Anzeigeelemente

MS: Ethernet-Modul-Status

LED (griin/rot)

ACT/LNK 1: Ethernet FB1

Datenaustausch/Netzwerkverbindung

LED (griin)

CS: Controller-Status

LED (griin/rot)

NS: Ethernet-Netzwerkstatus

LED (griin/rot)

ACT/LNK 2: Ethernet FB2 LED (griin)
Datenaustausch/Netzwerkverbindung

X1 ... X8: Signalstatus der Eingadnge LED (gelb)
F: Fehlerstatus LED (rot)
U s + Ua: Versorgungsstatus LED (griin)

SBM: Status des S-BUS-Masters

LED (grin/rot)

Nichtspeichernd

Anzeigen

Tab. 7-15: Anzelgeelemente
7.11.10 Service-Schnittstelle COM

Typ

USB-Standard 1.1

Anschlussart

M8-Steckverbinder, 4-polig

Tab. 7-16: Service
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7.11.11  Potenzialtrennung

Kanal - Kanal Nein

U.s, U,, S-BUS, Feldbus Jeweils 500 V DC

Tab. 7-17: Potenzialtrennung
7.11.12 Normen und Zulassungen

Profibus IEC61158

UL/CSA UL 508 (Industrial Control Equipment)
C22.2 No.14-95 (CSA)

c @ US LISTED UL-File-Nr. E210730

Konformitatskennzeichnung CE

Tab. 7-18: Normen und Zulassungen
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8 Montage des Feldbus-Kopplers

8.1 Allgemeines

Sie kdnnen den Feldbus-Koppler mit Schrauben direkt an lhrer Anlage befes-
tigen. Daneben kénnen Sie den Feldbus-Koppler auch durch einen Adapter
(Bosch Rexroth Zubehdr) auf eine Tragschiene montieren oder mittels eines
Montageprofils (Bosch Rexroth Zubehér) an einer Profilschiene befestigen.
Das Zubehor fur den IndraControl S67-Feldbus-Koppler finden Sie in Kap.
18.7 "Tragschienenadapter, Profiladapter und Distanzstlick" auf Seite 223.

Fir eine Montage auf einer planen Flache bietet Bosch Rexroth als Montage-
hilfe Distanzstiicke an, die Sie zwischen die IndraControl S67-Komponenten
stecken. Dadurch haben Sie einerseits einen ausreichenden Montageab-
stand bei dichter Direktmontage, andererseits keine Licken, in denen sich
Schmutz ansammelt. An zwei Osen im Distanzstiick kénnen Sie je einen Ka-
belbinder befestigen, die zusammen als Zugentlastung der Sensor- und Ak-
torkabel dienen.

8.2 Hinweise zur Montage

Nachfolgende Hinweise sind stets zu beachten:

e  Schalten Sie die Anlage spannungsfrei, bevor Sie mit der Montage be-
ginnen

e Der maximale Bohrdurchmesser fiir die Befestigungslécher des Feld-
bus-Kopplers darf 4 mm nicht Uberschreiten. Andernfalls besteht unter
Umstanden kein vollstandiger Kontakt zur PE-Buchse des Feldbus-Kop-
plers, wodurch eine einwandfreie Schirmung nicht méglich ist

e Die Abdeckklappe des DIP-Schalters muss geschlossen und ver-
schraubt sein

e  Uberbriicken Sie mit dem Feldbus-Koppler keine Zwischenrdume, um
den Koppler vor evtl. auftretenden Zugkréaften zu schitzen

e  Schrauben Sie den Feldbus-Koppler nur auf planen Auflageflachen fest,
um den Koppler vor Verspannungen zu schitzen

® Achten Sie bei der Montage darauf, dass Sie die Anschlisse nicht ver-
schmutzen. Die Verschmutzung beschéadigt die Kontakte, wodurch an
diesen Stellen Korrosion entstehen kann

e Um eine Beschadigung des Feldbus-Kopplers zu vermeiden, montieren
Sie den Koppler nicht in Scherbereichen von beweglichen Anlagenteilen

®  Sorgen Sie fur einen angemessenen Potenzialausgleich in lhrer Anlage

® Nutzen Sie alle Befestigungslocher, um den Feldbus-Koppler an lhre
Anlage zu montieren, damit alle FE-Anschliisse auf einem Erdpotenzial
liegen

8.3 Bendtigtes Werkzeug und Zubehor fir die Montage

Fur die Montage bendtigen Sie je nach Befestigungsart folgende Werkzeuge:
e  Schraubendreher fir die M4-Befestigungsschrauben

®  Bohrmaschine, um fiir die Montage an der Anlage die Befestigungslo-
cher fir den Feldbus-Koppler und ggf. fiir die ungelochten Tragschienen
vorzubohren

e  M4-Gewindeschneider (Fertigschneider oder Gewindebohrersatz)
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Nachfolgend gelistetes Bosch Rexroth Zubehér bendtigen Sie zur Montage.
Die dazugehdrigen Bestellnummern sind in Kap. 18 "Zubehor" auf Seite 219
aufgefihrt.

Tragschienenadapter einschlieBlich Befestigungsschrauben und geloch-
te oder ungelochte Tragschienen (TS 35 x 7,5) nach EN 60715

oder
Profiladapter einschlief3lich Befestigungsschrauben
Distanzstiick (optional)

Drei Schrauben vom Typ M4x12 zur Direktmontage des Feldbus-Kopplers
werden von Ihnen bendtigt. Die Schaftlange der Schraube ist abhangig von
der Befestigungsart zu wahlen.

Bohrmafle

Bei Befestigung der IndraControl S67-Komponente ohne Gewindebohrung
darf das Durchgangsloch nicht gréRer als 4 mm sein, damit eine sichere Kon-
taktierung der FE-Anschliisse gewahrleistet ist.

8.4 Direktmontage an der Anlage

Montieren Sie den Feldbus-Koppler ohne Verwendung von Bosch Rexroth
Zubehor direkt auf einer ebenen Flache Ihrer Anlage. Gehen Sie zur Direkt-
montage des Feldbus-Kopplers folgendermalen vor:

1.

2.

Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montieren wollen.

Markieren Sie die Bohrlocher. Nutzen Sie dazu die Bohrschablone, die
auf der Verpackung aufgedruckt ist. Alternativ halten Sie den Feldbus-
Koppler an eine gewiinschte Position und markieren Sie die Bohrlocher.
Achten Sie darauf, dass um die IndraControl S67-Komponente herum
genlgend Platz bleibt, damit Sie samtliche Kabel ohne Probleme an-
schlieRen kdnnen.

Direktmontage

Bei dichter Direktmontage empfehlen wir die Verwendung der
Distanzsticke von Bosch Rexroth. Werden diese Distanzstlicke
verwendet, beachten Sie den zuséatzlichen Abstand ab der zwei-
ten IndraControl S67-Komponente (siehe Kap. 8.8 "Montage des
Distanzstiicks bei dichter Anordnung" auf Seite 48).

3.

Befestigen Sie den Feldbus-Koppler mit den M4x12-Schrauben (ber die
drei Befestigungslocher am geerdeten Rahmen lhrer Anlage oder an ei-
nem anderen Erdungspunkt.
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Abb. 8-1: Montage des Feldbus-Kopplers an der geerdeten Anlage
8.5 Montage auf Tragschiene (nur mit Bosch Rexroth Zubehor)
8.5.1 Befestigung des Tragschienenadapters am Feldbus-Koppler

Damit Sie den Feldbus-Koppler auf Tragschienen montieren kénnen, bendti-
gen Sie einen Tragschienenadapter.

Schrauben Sie den Feldbus-Koppler und den Tragschienenadapter mittels
der mitgelieferten M4-Gewindeschrauben zusammen, wie in der folgenden
Abbildung dargestellt.

O —gr—— 2 | I

Abb. 8-2: Befestigung des Feldbus-Kopplers auf dem Tragschienenadapter

8.5.2 Befestigung des Feldbus-Kopplers mit Tragschienenadapter auf einer

Tragschiene

Um die Abbildung Ubersichtlich zu halten, ist der Tragschienenadapter in der
unteren Abbildung ohne den Feldbus-Koppler dargestellt.

Zum Montieren des Feldbus-Kopplers mit Tragschienenadapter auf einer
Tragschiene (TS 35 x 7,5) gehen Sie wie nachfolgend beschrieben vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montieren wollen.

2. Setzen Sie den Feldbus-Koppler mit den zwei Rasten (60) auf die Trag-
schienenkante (61).

3. Dricken Sie die Unterseite gegen die untere Tragschienenkante, bis die
Klinke (62) einrastet.
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= Senkrechte Montage

Bei senkrechter Montage der Tragschiene oder bei Vibrations-
und Schockbelastung ist der Einsatz des Endhalters SUP-MO01-
Endhalter oder SUP-MO01-Endhalter/AL zur Stabilisierung erfor-
derlich (siehe Kap. 18.8 "Endhalter" auf Seite 223).

Abb. 8-3: Montieren des Tragschienenadapters

8.6 Montage an Profilschiene (nur mit Bosch Rexroth Zubehor)
8.6.1 Befestigung des Profiladapters am Feldbus-Koppler

Sie haben neben der Befestigung mittels Tragschienenadapter auch die
Moglichkeit, den Feldbus-Koppler mithilfe des Profiladapters und Nutsteinen
an einer Profilschiene zu befestigen. Voraussetzung ist, dass diese Befesti-
gungsart von lhrer Anlage unterstitzt wird. Die Nutsteine sind nicht im Liefer-
umfang enthalten.

Schrauben Sie den Feldbus-Koppler und den Profiladapter mit den mitgelie-
ferten M4-Gewindeschrauben zusammen, wie in der folgenden Abbildung
dargestellt.
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Abb. 8-4: Befestigung des Feldbus-Kopplers auf dem Profiladapter

8.6.2 Befestigung des Feldbus-Kopplers mit Profiladapter an Profilschiene

Um den Feldbus-Koppler an einer Profilschiene lhrer Anlage zu befestigen,
bendtigen Sie zwei Nutsteine mit je einer Schraube mit einer zu Ihrem Profil
passenden Gewindelange.

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montieren wollen.

2. Stecken Sie die zwei Schrauben in die Lécher oberhalb und unterhalb
des befestigten Feldbus-Kopplers auf dem Profiladapter.

3. Befestigen Sie an diese Schrauben je einen passenden Nutstein.

4. Schieben Sie den Profiladapter mit dem angeschraubten Feldbus-Kopp-
ler in die Profilschiene lhrer Anlage ein. Positionieren Sie den Profila-
dapter und ziehen Sie die Schrauben fest.

8.7 Austausch der Beschriftungsfelder

Das Modulbeschriftungsschild und der Beschriftungsstreifen sind ab Werk
eingesetzt. Zum Beschriften des Beschriftungsstreifens ist die Schutzabde-
ckung zu entfernen. Gehen Sie dazu folgendermalen vor:

1. Driicken Sie den Schlitz-Schraubendreher (Klingenbreite max. 3 mm) in
die kleine Offnung unter der Abdeckung des Beschriftungsstreifens (12)
und hebeln Sie die Abdeckung hoch.

2. Nehmen Sie die Abdeckung des Beschriftungsstreifens ab.
3. Beschriften Sie den Beschriftungsstreifen mit einem wasserfesten Stift.

4. Setzen Sie die Abdeckung des Beschriftungsstreifens wieder ein und
dricken Sie die Abdeckung fest.

Wenn Sie das Modulbeschriftungsschild (11) austauschen missen, dann ge-
hen Sie analog zu der zuvor beschriebenen Schrittfolge vor. Neue Modulbe-
schriftungsschilder sind als Zubehor (siehe Kap. 18.10 "Modulbeschriftungs-
streifen” auf Seite 224) von Bosch Rexroth erhaltlich.
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Abb. 8-5: Austauschen der Beschriftungsfelder

8.8 Montage des Distanzstiicks bei dichter Anordnung

Durch Verwendung der Distanzstlicke erreichen Sie einen ausreichenden
Montageabstand bei dichter Direktmontage der IndraControl S67-Komponen-
ten und vermeiden Licken, in denen sich Schmutz ansammeln kann. Dane-
ben besteht die Mdglichkeit, die Kabelfihrung der Sensoren und Aktoren zu
optimieren.

Zu diesem Zweck befinden sich je zwei Befestigungslaschen fiir Kabelbinder
auf dem Distanzstiick. Gehen Sie bei der Montage des Distanzstlicks folgen-
dermalfien vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montieren wollen.

2. Damit das Herausfallen der IndraControl S67-Komponenten bei einer
Uberkopfmontage verhindert wird, 14sst sich das Distanzstiick nur von
unten in die Offnungen des Feldbus-Kopplers schieben. Zum Verbinden
beider Komponenten stecken Sie aus diesem Grund den Feldbus-Kopp-
ler auf das Distanzstiick oder schieben Sie das Distanzstiick von unten
in den Feldbus-Koppler.

3. Befestigen Sie beide Komponenten auf einer planen Flache, indem Sie
den Feldbus-Koppler mit drei M4-Schauben Uber die Befestigungslécher
am geerdeten Rahmen lhrer Anlage oder an einem anderen Erdungs-
punkt befestigen.
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Abb. 8-6: Anbringen eines Distanzstlicks

4. Zum Anbringen weiterer IndraControl S67-Komponenten kdnnen Sie
aufgrund der Montagerichtung jeweils immer nur eine mit einem Dis-
tanzstlick verbundene IndraControl S67-Komponente an die vorherige
aufstecken und verschrauben. Die letzte IndraControl S67-Komponente
wird ohne Distanzstick befestigt.
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Anbringen einer weiteren IndraConfrol S67-Komponente am
Feldbus-Koppler

Die Distanzstiicke sind als Zubehor erhaltlich (siehe Kap. 18.7 "Tragschiene-
nadapter, Profiladapter und Distanzstlick" auf Seite 223).

Abb. 8-7:
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9 Anschluss der Daten- und Versorgungskabel

9.1 Hinweise

A WARNUNG Elektrische Spannung!

Betreiben Sie die IndraControl S67-Komponenten ausschlieRlich mit 24 V DC
PELV-(Protective Extra Low Voltage) oder SELV-Spannungsquellen (Safety
Extra Low Voltage). Bei Nichtbeachtung besteht die Gefahr, einen elektri-
schen Schlag zu bekommen.

HINWEIS Hochste Strombelastbarkeit der Versor-

gungskontakte ist 4 Al

Beachten Sie fir jede IndraControl S67-Komponente die maximale Strombe-
lastbarkeit pro Versorgungslinie (U g, U,) sowie die Gesamtstromaufnahme
aller IndraControl S67-Komponenten. Beide dirfen 4 A nicht Uberschreiten,
da eine Erhéhung des Stroms zur Uberhitzung der Kontakte und zu Schéden
an den IndraControl S67-Komponenten fiihrt.

HINWEIS Offene Anschliisse!

Bei nicht durch Schutzkappen verschlossenen Anschlissen kénnen Flissig-
keiten oder Schmutz in die IndraControl S67-Komponenten eindringen und
die Komponenten zerstéren. VerschlieRen Sie alle nicht bendtigten Anschlis-
se mit den separat zu bestellenden Schutzkappen (siehe Kap. 18.9 "Schutz-
kappen" auf Seite 224), um die Schutzart IP 67 einzuhalten.

Die Steckverbinder sind nur im spannungsfreien Zustand festzuschrau-
ben

Drehen Sie die Steckverbinder ausschlieBlich mit der Hand fest. Bei
Verwendung von mechanischen Hilfsmitteln kdnnen Sie die Gewinde
Uberdrehen. In so einem Fall ist der Feldbus-Koppler auszutauschen

Anzugsmomente fiir die Steckverbinder:
—  Sensoranschliusse, USB-Anschluss, M8: 0,6 Nm
—  Feldbus-, S-BUS- und Versorgungsanschliisse, M12: 0,6 Nm

® Achten Sie auf die exakte Positionierung (Codierung) zwischen Stecker
und Buchse

e  Benutzen Sie fur die Weiterleitung der Versorgungsspannung und fir
den S-BUS ausschlieRlich die vorkonfektionierten Bosch Rexroth Sys-
temkabel. Nur damit werden die angegebenen Kennwerte der techni-
schen Daten erreicht

e  Halten Sie mit sdmtlichen Kabeln geniigend Abstand zu elektromagneti-
schen Storquellen ein, um eine hohe Stoérfestigkeit des IndraControl
S67-Systems gegen elektromagnetische Storstrahlungen zu erzielen

® Beachten Sie die Mindestbiegeradien der Bosch Rexroth Systemkabel
(siehe Kap. 18.3 "Konfektionierte S-BUS-Kabel" auf Seite 220)

®  Achten Sie beim Verlegen séamtlicher Kabel darauf, dass Sie die Kabel
nicht in Scherbereichen von beweglichen Maschinenteilen verlegen

e  Der Kabelschirm des Ethernet-Kabels muss beidseitig und grof3flachig
mit der Funktionserde verbunden sein
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®  Achten Sie auf die korrekte Auslegung des Potenzialausgleichs
®  Verlangern Sie kein Ethernet-Kabel tber Steckverbinder

e  Verwenden Sie unter keinen Umsténden Stichleitungen, da andernfalls
verstarkte Leitungsreflexionen und Signalverzerrungen auftreten. Da-
durch verschlechtern sich deutlich die Ubertragungseigenschaften

9.2 Benotigtes Zubehor

Nachfolgend gelistetes Bosch Rexroth Zubehér bendtigen Sie zum An-
schluss der Daten- und Versorgungskabel. Die dazugehdrigen Bestellnum-
mern sind in Kap. 18 "Zubehor" auf Seite 219 aufgefiuhrt.

®  S-BUS-Abschluss M12 in der Schutzklasse IP67

®  beidseitig vorkonfektionierte S-BUS- und Versorgungskabel, IP67
®  beidseitig vorkonfektioniertes USB-Kabel, IP67

®  Schutzkappen

9.3 Ethernet-Kabel anschlieRen
9.3.1 Allgemeines

Die nachfolgende Tabelle gibt Ihnen Auskunft zu der Anschlussbelegung der
Ethernet-Anschllsse:

Anschluss Kontakt Beschreibung
@_ _@ IN 1 TX+
2 RX+
3 TX-
4 RX-
Anschlussgewinde Geschirmt
Tab. 9-1: Ethernet-Anschliisse: Anschlussbelegung

Wenn Sie kein vorkonfektioniertes Ethernet-Kabel verwenden, dann ist an
diesem ein geschirmter M12-Stecker in der Schutzart IP 67 anzuschlief3en.

Um ein einseitig konfektioniertes Kabel an einen RJ45-Stecker anzuschlie-
Ren, gehen Sie folgendermalien vor:

Kontakt | Anschluss |Farbe Kontakt des RJ45-Steckers
1 TX+ Gelb > 1
2 RX+ Blau 2
3 TX- Braun ><: 3
4 RX- Weil} > 6
Abb. 9-1: Zuordnung der Kabelanschliisse zu den Anschltissen des RJ45-
Steckers

Ein Cross-over-Kabel ist nicht notwendig, da die Auto-MDI(X)-Funktionalitat
fur den jeweiligen Ethernet-Anschluss FB1 oder FB2 aktiviert ist. Diese Funk-
tionalitédt erkennt automatisch die Sende- und die Empfangsdatenrichtung,
sodass es nicht relevant ist, welchen Kabeltyp Sie verwenden (gekreuzt oder
ungekreuzt).
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9.3.2 Feldbus-Koppler an ein Ethernet-Netzwerk anschlie3en
Um den Feldbus-Koppler an das Ethernet-Netzwerk anzuschliel3en, gehen
Sie folgendermalen vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montiert haben.

2. Verbinden Sie den Feldbus-Koppler mit dem Ethernet-Netzwerk, indem
Sie den Stecker des Ethernet-Kabels (F) auf den Anschluss IN & (1)
stecken.

3. Drehen Sie anschlieend den Stecker mittels der Randelschraube fest.

[ Ethe
~
V)

1
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Abb. 9-2: Feldbus-Koppler ist am Ethernet-Netzwerk angeschlossen

9.3.3 Mehrere Feldbus-Koppler innerhalb eines Ethernet-Netzwerks an-
schlieen

Die Netzwerktopologie in der nachfolgenden Abbildung besteht aus einer ge-
mischten Stern- und Linientopologie. An der Linientopologie kénnen Sie bis
zu 20 Feldbus-Koppler an das Ethernet-Netzwerk anschlieRen. Zum Aufbau
einer Sterntopologie oder einer gemischten Topologie ist ein Switch erforder-
lich. Die Anzahl der Feldbus-Koppler an einer Sterntopologie wird lediglich
durch die Ethernet-Spezifikation IEEE 802.3 begrenzt.

Die Verbindung mehrerer Feldbus-Koppler mit dem Ethernet-Netzwerk kon-
nen Sie zum Beispiel wie nachfolgend beschrieben durchfiihren:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montiert haben.

2. Verbinden Sie bei einer Sterntopologie jeweils die Ethernet-Kabel (W1,
W2) mit dem Anschluss IN @ (1) eines Feldbus-Kopplers und einem
Ethernet-Switch, wie in der folgenden Abbildung dargestellt. Drehen Sie
anschlieRend die Stecker der Ethernet-Kabel fest.
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Ubergeordnete
Steuerung

Ethernet-Switch

Abb. 9-3: Beispielaufbau einer gemischten Topologie mit vier Feldbus-
Koppler

3. Verbinden Sie bei einer Linientopologie die Ethernet-Kabel (W3, W4)
mit den Anschlissen IN & (1) und IN © (2) am Feldbus-Koppler, wie in
der folgenden Abbildung dargestellt. Drehen Sie anschliel’end die Ste-
cker der Ethernet-Kabel fest.

Ubergeordnete
Steuerung

Linientopologie

Abb. 9-4: Beispielaufbau einer gemischten Topologie mit vier Feldbus-
Koppler

94 S-BUS anschlief3en

Der S-BUS dient zur Kommunikation zwischen dem Feldbus-Koppler und
den daran angeschlossenen 1/0O-Modulen.
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Voraussetzung:

e  Sie haben ein beidseitig vorkonfektioniertes Bosch Rexroth S-BUS-Ka-
bel griffbereit, das fur eine optimale Signalubertragung notwendig ist

e  Sie haben den S-BUS-Abschluss bereitliegen, der fir die Kommunikati-
on erforderlich ist

Die nachfolgende Tabelle gibt Ihnen Auskunft zur Belegung des S-BUS-An-

schlusses:
Anschluss Kontakt Beschreibung

Grourt 1 TD+
2 TD-
3 RD-

4 RD+
5 GND
Anschlussgewinde Geschirmt

Tab. 9-2: S-BUS: Anschlussbelegung

Zum Anschluss des S-BUS-Kabels an den Feldbus-Koppler und an die 1/O-
Module gehen Sie folgendermalen vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montiert haben.

2. Verbinden Sie das S-BUS-Kabel (S1) mit dem Anschluss OUT G> (3)
des Feldbus-Kopplers und IN € (8) des folgenden 1/0-Moduls. Haben
Sie z. B. zwei I/O-Module am Feldbus-Koppler angeschlossen, verbin-
den Sie die S-BUS-Kabel (S1, S2) mit den dazugehdrigen Anschliissen
IN und OUT, wie in der folgenden Abbildung dargestellt.

3. Drehen Sie anschlie3end die Stecker und Buchsen mittels der Randel-
schrauben fest.

4. Bringen Sie gemal der Abbildung den S-BUS-Abschluss (T) auf dem
letzten I/O-Modul an und drehen Sie den S-BUS-Abschluss fest.

Falls Sie keine I/0O-Module an den Feldbus-Koppler anschlieen, schrauben
Sie den S-BUS-Abschluss (T) auf den S-BUS-Ausgang G* (3) des Feldbus-
Kopplers.
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Abb. 9-5: S-BUS an Feldbus-Koppler und Modulen angeschlossen

Versorgungskabel anschlielRen

Das Versorgungskabel dient zur Versorgung des Feldbus-Kopplers und den
daran angeschlossenen I/O-Modulen.

Voraussetzung:

e  Sie haben ein Versorgungskabel fir +24 V DC und 0 V DC uber geeig-
nete Sicherungen an den Versorgungseingang (siehe "6" in Abb. Abb.
9-7 "Versorgungskabel an Feldbus-Koppler und Modulen angeschlos-
sen" auf Seite 58) angeschlossen

e Sie haben die beidseitig vorkonfektionierten Versorgungskabel von
Bosch Rexroth bereitliegen (siehe K1 und K2 in Abb. 9-7 "Versorgungs-
kabel an Feldbus-Koppler und Modulen angeschlossen" auf Seite 58)

Die nachfolgende Tabelle gibt lhnen Auskunft zur Belegung der Versor-
gungsanschlisse:

Anschluss Kontakt Beschreibung
© N Grout 1 24V DC Ug
> 2 24V DC U,
3 0V Ug
4 0V U,

Tab. 9-3: Veersorgungsanschiuss.: Anschlussbelegung
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Anschluss Kontakt Beschreibung Farbe Litze

1 24V DC U Braun

2 24V DC U, Weily

3 0V Uy Blau

4 0V U, Schwarz
Tab. 9-4: Einseitig konfektioniertes Versorgungskabel: Kontaktbelegung

~
- : -

Abb. 9-6: Einseitig konfektioniertes Versorgungskabel

HINWEIS Hochste Strombelastbarkeit der Versor-

gungskontakte ist 4 Al

Beachten Sie fir jede IndraControl S67-Komponente die maximale Strombe-
lastbarkeit pro Versorgungslinie (U g, U)) sowie die Gesamtstromaufnahme
aller IndraControl S67-Komponenten. Beide dirfen 4 A nicht Uberschreiten,
da eine Erhéhung des Stroms zur Uberhitzung der Kontakte und zu Schaden
an den IndraControl S67-Komponenten fiihrt.

Angaben zum Strombedarf jeder IndraControl S67-Komponente erhalten Sie
in den entsprechenden Datenblattern und Anwendungsbeschreibungen.

Zum Anschluss des Versorgungskabels an den Feldbus-Koppler und die I/O-
Module gehen Sie folgendermalen vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montiert haben.

2. Verbinden Sie das Kabel fir die Versorgungsspannung (KO) mit dem
Feldbus-Koppler, indem Sie die Buchse des Versorgungskabels auf den
Anschluss IN ©® (6) des Feldbus-Kopplers stecken.

3. Drehen Sie anschlie3end die Buchse mittels der Randelschraube fest.

4. Verbinden Sie das Kabel fiir die Weiterleitung der Versorgungsspan-
nung (K1) mit den Anschliissen OUT G* (5) des Feldbus-Kopplers und
IN © (8) des folgenden I/O-Moduls. Haben Sie z. B. zwei 1/0-Module
am Feldbus-Koppler angeschlossen, verbinden Sie die Kabel flr die
Weiterleitung der Versorgungsspannung (K1, K2) mit den dazugehdri-
gen Anschlissen IN und OUT, wie in der folgenden Abbildung darge-
stellt.

5. Drehen Sie anschlieRend die Stecker und Buchsen mittels der Randel-
schrauben fest.
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Abb. 9-7: Versorgungskabel an Feldbus-Koppler und Modulen angeschlossen

Sensorkabel anschlieRen

Die Sensorkabel dienen zur Versorgung angeschlossener Sensoren und zur
Ubertragung der Sensorsignale.

Bei Verwendung von nicht vorkonfektionierten Kabeln ist darauf zu achten,
dass an diesen Kabeln ein M8-Stecker in der Schutzart IP67 anzuschlieRen
ist. Die nachfolgende Tabelle gibt Ihnen Auskunft zur Belegung der Senso-

ranschliisse:

Anschluss Kontaktbelegung
IN IN 1:24V
3:0VU.s _|
X1, X3, X5, X7 X2, X4, X6, X8
4:Input
Tab. 9-5: Digitale Eingédnge: Anschlussbelegung

HINWEIS Hochste Strombelastbarkeit der Versor-

gungskontakte ist 4 Al

Beachten Sie, dass die Sensoren aus der Versorgungslinie U, g gespeist wer-
den. Die Sensorstromaufnahme ist bei der Ermittlung des aktuellen Strombe-
darfs fir die U, g-Versorgungslinie zu beriicksichtigen.
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HINWEIS Sensorstromaufnahme darf 400 mA nicht

Uberschreiten!

Beachten Sie, dass die Stromaufnahme aller angeschlossenen Sensoren
400 mA nicht uberschreiten darf. Die Aufteilung des Stromes auf die vorhan-
denen Anschlisse ist dabei beliebig.

Um die Sensoren an die digitalen Eingdnge (X1 — X8) anzuschliel3en, gehen
Sie folgendermal3en vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montiert haben.

2. Stecken Sie den Stecker des Sensorkabels auf die Buchse eines digita-
len Eingangs (4) des Feldbus-Kopplers und drehen Sie den Stecker mit-
tels der Randelschraube fest.

3. Schrauben Sie auf alle unbenutzten Anschlisse eine Schutzkappe, um
die Schutzart IP67 einzuhalten.

Abb. 9-8: Digitale Eingédnge

9.7 USB-Kabel anschlie3en

Der USB-Anschluss des Feldbus-Kopplers wird vom Bosch Rexroth Service
fur allgemeine Servicefunktionen genutzt.

= Kommunikationsstérung durch fehlerhafte Dateniibertragung

Bei der Nutzung des USB-Anschlusses kann es zu Kommunikati-
onsstérungen kommen, die durch eine fehlerhafte USB-Daten-
Ubertragung oder einen Ausfall begriindet sind. Die Ursache kann
in der Verwendung von zusatzlichen oder ungeeigneten USB-
Verteilern (Hubs) bzw. an zu langen (max. 5 m) oder ungeeigne-
ten USB-Kabeln liegen. Daher ist nach Mdglichkeit vom Einsatz
zusatzlicher Gerate abzusehen.

Bei Verwendung eines nicht vorkonfektionierten USB-Kabels ist ein M8-Ste-
cker in der Schutzart IP67 anzuschlieBen. Die nachfolgende Tabelle gibt |h-
nen Auskunft zur Belegung des USB-Anschlusses:
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Anschluss Kontakt Beschreibung
IN 1 +5V
2 - Data
3 + Data
4 GND
Anschlussgewinde Geschirmt
Tab. 9-6: USB-Anschluss: Anschlussbelegung

Wenn Sie den USB-Anschluss ("7" in nachfolgender Abbildung) nicht ver-
wenden, schrauben Sie auf den USB-Anschluss eine Schutzkappe, um die
Schutzart IP67 einzuhalten.

Abb. 9-9: USB-Anschluss
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10 Inbetriebnahme

10.1 Allgemeines

HINWEIS Offene Anschliisse!

Bei nicht durch Schutzkappen verschlossenen Anschlissen kénnen Flissig-
keiten oder Schmutz in die IndraControl S67-Komponenten eindringen und
die Komponenten zerstéren. VerschlieRen Sie alle nicht bendtigten Anschlis-
se mit den separat zu bestellenden Schutzkappen (siehe Kap. 18.9 "Schutz-
kappen" auf Seite 224), um die Schutzart IP 67 einzuhalten.

Uberpriifen Sie vor Inbetriebnahme der IndraControl S67-Station folgende
Punkte:

e  der Feldbus-Koppler ist ordnungsgemaf montiert (siehe Kap. 8 "Monta-
ge des Feldbus-Kopplers" auf Seite 43)

e alle bendtigten Versorgungs- und Sensorleitungen sowie das S-BUS-
und Ethernet-Kabel sind an den vorgesehenen Anschlissen fest ver-
schraubt (siehe Kap. 9 "Anschluss der Daten- und Versorgungskabel"
auf Seite 51)

e  der S-BUS-Abschluss ist befestigt (siehe Kap. 9.4 "S-BUS anschliel3en"
auf Seite 54)

® ein angemessener Potenzialausgleich an lhrer Anlage wurde durchge-
fuhrt

®  die Schirmung wurde ordnungsgemaf durchgefuhrt

e die Versorgungsspannung der Ubergeordneten Steuerung ist einge-
schaltet (siehe dazugehoériges Handbuch)

10.2 Voraussetzungen zur Kompatibilitat

Um alle Funktionalitdten des Ethernet Feldbus-Kopplers S67-ET-BK-DI8-M8
nutzen zu koénnen, stellt der Ethernet-Feldbus-Koppler Anforderungen an die
Ein- und Ausgangsmodule. Fir die Einhaltung dieser Anforderungen ist der
Ethernet-Koppler mit einem technischen Index von gréer gleich AB1 aus-
schlieRlich mit Ein- und Ausgangsmodulen mit nachfolgendem technischem
Index zu betreiben (siehe dazu nachfolgende Tabelle). Der technische Index
des Feldbus-Kopplers, sowie der verwendeten Ein- und Ausgangsmodule
muss mindestens dem in der Tabelle aufgefiihrtem Index entsprechen. Sollte
ein Ein- bzw. Ausgangsmodul nicht in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrt
sein, kann dieses Modul ab technischem Index AA1 oder hdher verwendet

werden.
Materialnummer Typenschliissel Technischer Index
R911171787 S67-DI8-M8 min. AB1
R911171788 S67-DI8-M12 min. AB1
R911171789 S67-DO8-M8 min. AB1
R911171790 S67-DO8-M12 min. AC1
R911171791 S67-DO8-M8-2A min. AB1
R911171792 S67-DO8-M12-2A min. AB1
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10.3

Materialnummer Typenschliissel Technischer Index
R911172409 S67-DIO8-M8 min. AA1
R911172900 S67-DIO8-M12x8 min. AA1
R911171793 S67-Al4-U/I-M12 min. AB1
R911171794 S67-Al4-RTD-M12 min. AB1
R911171795 S67-A04-U/I-M12 min. AB1
R911172411 S67-Al4-UTH-M12 min. AA1
R911173103 S67-RS-UNI-M12 min. AA1
R911173104 S67-DI8-M12x8 min. AA1
R911173105 S67-D0O8-M12x8 min. AA1
R911173206 S67-SSI-INC-M12 min. AA1
R911173207 S67-HTL-INC-M12 min. AA1
R911173208 S67-DI8-HS-M12 min. AA1
R911173209 S67-DO8-HS-M12 min. AA1
R911173210 S67-DIO4-HS-M12 min. AA1
= Stellen Sie sicher, dass Sie immer mit der aktuellen Dokumentati-
on arbeiten. Diese Dokumentation steht unter

www.boschrexroth.com zum Download bereit.

Hier finden Sie auch die aktuelle EDS-Datei, z. B. "EIA-Rexroth-
S67-ET-BK-DI8-M8-20120509.eds".

Ermitteln der IP-Adresse des Host-PC

Damit der Host-PC mit dem Feldbus-Koppler im Ethernet-Netzwerk kommu-
nizieren kann, missen sich beide im gleichen Subnetz" befinden.

Beispiel:

Ihr Host-PC hat die IP-Adresse 192.168.1.1 und der Feldbus-Koppler soll
sich im selben Subnetz befinden. Dazu missen bei der nachfolgend angege-
benen Subnetz-Maske die ersten drei Stellen des PC und des Feldbus-Kop-
plers Ubereinstimmen (durch je einen Punkt getrennt): 255.255.255.0
Host-PC

IP-Adresse 192.168.1.1

Subnetz-Maske 255.255.255.0

Subnetz-Adressraum flir den Feldbus-Koppler

192.168.1.2 ... 192.168.1.254

Zum Ermitteln der IP-Adresse des Host-PC (mit Betriebssystem MS-Wind-
ows) mittels der MS-DOS Eingabeaufforderung gehen Sie folgendermalfien
vor:

1. Klicken Sie auf Start und dann auf "Ausfiihren...".

1) Ein Subneiz ist eine logische Unterteilung eines Netzwerkes.
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2. Geben Sie den Befehl "emd" ein und driicken Sie die <Enter>-Taste. Es
offnet sich die Eingabeaufforderung.

3. Geben Sie den Befehl "ipconfig" ein und driicken Sie die <Enter>-Taste.

4. Es erscheinen die IP-Adresse, Subnetz-Maske und das Standard-Gate-
way mit den dazugehoérigen Parametern.

5. Wahlen Sie jetzt eine IP-Adresse fiir Ihren Feldbusknoten, die sich im
selben Netzwerk wie |hr PC befinden muss.

6. Notieren Sie sich die ausgewahlte IP-Adresse.

Vergabe einer |IP-Adresse

Um eine Kommunikation zwischen einem PC und dem Feldbus-Koppler auf-
zubauen, muss jedes der Gerate in der Lage sein, dem anderen Daten zu
schicken. Damit diese Daten bei der richtigen Gegenstelle ankommen, muss
die Gegenstelle eindeutig benannt (adressiert) werden. Die Adressierung ge-
schieht in IP-Netzen mit einer IP-Adresse.

Der Feldbus-Koppler kann seine IP-Adresse dynamisch von einem Server
beziehen oder Sie konfigurieren den Feldbus-Koppler mit einer statischen
(festen) IP-Adresse.

Sie kénnen die dynamische Zuordnung der IP-Adresse uber das BootP- oder
DHCP-Protokoll im Web-based Management durchfiihren. Dynamisch zuge-
wiesene IP-Adressen werden nicht gespeichert. Daher ist bei jedem Neustart
die Anwesenheit eines BootP- oder DHCP-Servers erforderlich.

Die Konfiguration einer IP-Adresse kénnen Sie durchflihren tber
®  den DIP-Schalter am Feldbus-Koppler

e das Web-based Management oder

e die Konfigurationssoftware "IndraWorks"

Um mit einem Browser in das Web-based Management (siehe Kap. 11.1
"Das Web-based Management (WBM)" auf Seite 67) zu gelangen, bendtigt
der Feldbus-Koppler eine IP-Adresse. Diese initiale |IP-Adresse kann Uber
den DIP-Schalter oder mittels IndraWorks zugewiesen werden.

= Dynamische |IP-Adressvergabe

Im Auslieferungszustand ist die dynamische |IP-Adressvergabe
Uber das BootP-Protokoll aktiviert.

Einstellen einer festen IP-Adresse mittels DIP-Schalter

Aligemeines

Um den Feldbus-Koppler in ein Ethernet-Netzwerk einzubinden, miissen Sie
dem Feldbus-Koppler mittels der DIP-Schalter eine im Netzwerk eindeutige
IP-Adresse zuweisen. Die Adresse ist zwischen 1 und 254 frei wahlbar. Im
Auslieferungszustand sind die oberen drei Byte (Network-ID) mit "192.168.1."
und der Subnetz-Maske "255.255.255.0" vorbelegt. Verwenden Sie die
Schalter 1 — 8, um das letzte Byte (Host-ID) der IP-Adresse einzustellen. Da-
zu muss der Schalter 9 (Set Network) auf "On" gestellt werden.
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Schalter 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 (11 12
Binarwert/Funktio- |20 |21 [22 [23 |24 |25 |26 |27 |Set|- |Boot/|Re-
nen M @ |@ [® |6 |32 |64 |(128) | Net Exec | set
WO ute
rk
Schalterstellung Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off |Off | Off

Tab. 10-1:

Schraubendreher herausdrehen.

Grundeinstellung des DIP-Schalfers
Voraussetzungen  Der Feldbus-Koppler ist nicht an die Versorgungsspannung angeschlossen.

Um beispielsweise die IP-Adresse "192.168.1.100" einzustellen, gehen Sie
folgendermalden vor:

1. Offnen Sie die Abdeckklappe, indem Sie die M3-Schraube mit einem

2. Schieben Sie den Schalter 9 (Set Network auf "On", um die IP-Adress-
Vergabe mittels DIP-Schalter zu aktivieren.

3.  Stellen Sie fiur die Host-ID "100" die Schalter 3, 6, 7 auf "On" (22+25+26
= 4+32+64 = 100). Siehe dazu Abb. 10-1 "DIP-Schalter fir die Host-ID
100 eingestellt" auf Seite 64.

ISy

Adressen einstellen
Sie haben mit den acht Schaltern die Moglichkeit, Adressen von 1
— 254 einzustellen. Die Adressen 0 und 255 sind reserviert und
durfen nicht verwendet werden.

4. Schlielen Sie die Abdeckklappe wieder und schrauben Sie die Abdeck-
klappe fest, um die Schutzart IP67 einzuhalten.

IS

IP-Adresse aktivieren

Erst nachdem Sie die Versorgungsspannung an dem Feldbus-
Koppler angeschlossen haben, ist die neue IP-Adresse aktiv.

Reset
Boot/Exec.

EpesooNae
RRRRN NN 5’

Abb. 10-1:

DIP-Schalter fiir die Host-ID 100 eingestellt

10.6 Zuweisen einer IP-Adresse mittels Web-based Management

Detaillierte Informationen dazu erhalten Sie in Kap. 11.1
Management (WBM)" auf Seite 67.

"Das Web-based
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10.7 Test der Netzwerkverbindung

Um zu Uberpriifen, ob Sie den Feldbus-Koppler unter der von lhnen vergebe-
nen IP-Adresse im Netzwerk erreichen, fiihren Sie den Netzwerkdienst "ping”
durch. Offnen Sie dazu unter MS-Windows die Eingabeaufforderung, indem
Sie auf die Schaltflache Start klicken und "Ausflhren..." auswahlen. Geben
Sie im Dialog "Ausfiihren" "cmd" ein und klicken Sie auf OK.

1. Geben Sie im DOS-Fenster den Befehl "ping" und die IP-Adresse des
Feldbus-Kopplers ein.

Beispiel: ping 192.168.1.100.

2. Driicken Sie die Enter-Taste. Ihr PC sendet eine Anfrage, die vom Feld-
bus-Koppler beantwortet wird. Die Antwort erscheint im DOS-Fenster.
Wenn die Fehlermeldung "Timeout" erscheint, hat der Feldbus-Koppler
sich nicht ordnungsgemaR gemeldet. Uberpriifen Sie dann bitte lhre
Netzwerkeinstellung.

o | C\WINDOWS\system32\cmd.exe

Microsoft Windows KP [Uersion 5.1.26801]1

{C> Copyright 1985-2881 Hicrosoft Corp.

C:\>ping 192.168.1.1688

FPing wird ausgefiihrt fiir 192.168.1.188 mit 32 Bytes Daten:

Antwort von 192 _168.1_18@: Byt 2 Feit{ims TTL=128
fintwort von 192.168.1.18A: By 2 Zeit<{ims TTL=128
fAntwort von 192.168.1.188: Bytes=32 Zeit<{ims TTL=128
Antwort von 192.168.1.18A: Bytes=32 Zeit{lmsz TTL=128

Ping—Statistik fiir 192.168.1.1868:

Pakete: Gesendet = 4, Empfangen = 4, Uerloren = 8 <8z Verlust>.
Ca. Zeitangaben in Millisek.:

Minimum = Bms,. Maximum = Bms. Mittelwert = Bms

Ciny

Abb. 10-2: Beispiel fiir den Funktionstest eines Feldbusknotens

3. Haben Sie den Test erfolgreich durchgefiihrt, dann schlielen Sie das
DOS-Fenster.

10.8 Einschalten des Feldbus-Kopplers

Nachdem Sie die IP-Adresse am Feldbus-Koppler eingestellt haben, schalten
Sie die Versorgungsspannung ein. Nach einer Initialisierungsphase sind der
Feldbus-Koppler und alle daran angeschlossenen 1/O-Module betriebsbereit.

= Storung wahrend des laufenden Betriebes

Wahrend des Betriebs diirfen keine IndraControl S67-Komponen-
ten entfernt oder hinzufigt werden, da das Hinzufligen oder Ent-
fernen einer Komponente eine Stérung des IndraControl S67-
Knotens zur Folge hat.
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11 Konfiguration

11.1 Das Web-based Management (WBM)

11.1.1  Allgemeines

Das Web-based Management (WBM) dient zur Konfiguration des Feldbus-
Kopplers. Um das WBM verwenden zu kénnen, bendétigen Sie einen Internet-
Browser. Geben Sie in dessen Adresszeile die IP-Adresse des Feldbus-Kop-
plers ein (z.B. http://192.168.1.100). Wie Sie dem Feldbus-Koppler eine IP-
Adresse vergeben, ist in Kap. 10.4 "Vergabe einer IP-Adresse" auf Seite 63
beschrieben.

Die IP-Adresse ist erst nach dem Verbindungsaufbau zwischen
I0-Controller und Feldbus-Koppler verfigbar.

Bei erstmaliger Verbindung erscheint eine Passwortabfrage, da das WBM
passwortgeschuitzt ist. Die Benutzernamen und Passworter sind in Kap. 12
"Das Dateisystem" auf Seite 85 erlautert.

Verbindung zu 192.168.1.100 herstellen [ |[X]

=

R

JCLCnCE, 551

Benutzername: | | <3 w |

Kenrwork: | |

|:| Kennwort speichern

[ K l [ abbrechen

Abb. 11-1: Passwortabifrage
11.1.2  Seite "Information”

Nach Eingabe der IP-Adresse erscheint die Startseite "Information" des Web-
based Managements. Diese Seite liefert Informationen zum Feldbus-Koppler,
Netzwerk und Blinkcode.
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Mavigation

1 ho e
1 www.boschrexroth.com VWeh Based Management

Status Information

Coupler Details
Creer Mumber
Mac Address
Firmwvare “ersion
Releaze Index

HTML Pages “ersion

Hetwork Details
IP address

Subnet mazk
Gatevvay
Hostname
Domainname
DhS-Server 1
DhS-Server 2

(SINTP-Server

Module Status
State Modbus V1 Watchdoo:

State Modbus V2 Watchdog TCP:

State Modbus V2 Watchdog LDP:

Error Group
Error Code
Error Argument

Error Description

Rexroth

Bosch Group

SE7-ET-BK-DIS-M5
00:60:34:04:03:66
020315

06.02.06

01.01.00

192.1681.2
Static [P aszsigned by DIF Switch

2552552550
19216811

006034040366

0ooo
0ooo

0000

Dizahled
Dizahled
Dizahled
1]
1]
1]

Coupler running, OK

Abb. 11-2:

Seite "Information”

Die nachfolgende Tabelle erldutert hnen die auf der Seite aufgefihrten Para-
meter:

Coupler Details

Order Number

Anzeige der Bestellnummer des Feldbus-Kopplers

Mac Address

Zeigt die Mac-Adresse an, die zur ldentifikation und Adressie-
rung des Feldbus-Kopplers dient

Firmware Revision

Zeigt den aktuellen Stand der Firmware an

Release Index

Zeigt den aktuellen Release-Index an

HTML Pages Revi-
sion

Zeigt die Version des Web-based Managements (WBM) an

Network Details

IP address

Zeigt die aktuelle IP-Adresse des Feldbus-Kopplers an

Subnet mask

Zeigt die aktuelle Subnetz-Maske des Feldbus-Kopplers an

Gateway

Zeigt die aktuelle Gateway-Adresse des Feldbus-Kopplers an
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Hostname Zeigt den aktuellen Hostnamen an
Domainname Zeigt den aktuellen Domainnamen an
DNS-Server 1 Zeigt die aktuelle IP-Adresse des DNS-Servers an
DNS-Server 2 Zeigt die aktuelle IP-Adresse des alternativen DNS-Servers an
(S)NTP-Server Zeigt die aktuelle IP-Adresse des Time-Servers an
Module Status
State Modbus V1 Zeigt an, ob der Modbus-Watchdog aktiviert ist:
Watchdog Disabled: nicht aktiv

Running: aktiv

Expired: abgelaufen

State Modbus V2 | Zeigt an, ob der Modbus-TCP-Watchdog aktiviert ist:
Watchdog TCP | pisapled: nicht aktiv

Running: aktiv

Expired: abgelaufen
State Modbus V2 Zeigt an, ob der Modbus-UDP-Watchdog aktiviert ist:
Watchdog UDP | pisapled: nicht aktiv

Running: aktiv

Expired: abgelaufen

Error Group Die Fehlergruppe, der Fehlercode und das Fehlerargument er-
Error Code geben zusammen den auftretenden Fehler (siehe dazu Kap.

15.4.4 "Bedeutung der Blinkcodes und Malinahmen zur Feh-
Error Argument lerbehebung" auf Seite 161)

Error Description Beschreibung des Fehlers

Tab. 11-1: Beschreibung der Parameter der Seite "Information”
11.1.3  Seite "TCP/IP"

Auf dieser Seite zur TCP/IP-Konfiguration verandern Sie Parameter fir die
Ethernet-Konfiguration.

Vorgehensweise:

1. Um Ilhre Eingaben zu bestéatigen, klicken Sie auf die Schaltflache
SUBMIT.

2. Zum Zuricksetzen lhrer Eingaben klicken Sie auf RESET.

3. lhre Eingaben sind erst nach einem Software-Reset aktiv. Klicken Sie
dazu in der Navigationsleiste auf "Administration"” und anschlieRend auf
die Schaltflache Software Reset. Alternativ kénnen Sie auch die Versor-
gungsspannung des Feldbus-Kopplers unterbrechen und anschlieltend
wieder zuschalten.
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Navigation

1 www.boschrexroth.com Weh Based Management

TCPIIP Configuration

Purpoze of this page iz the configuration of the basic TCPAP network parameters. The parameters are stored in an EEPROM. Changes
will take effect after the nexd sofbware or hardware reset.

Type of IP Address Configuration

Protocol Enabled
Static: IP [
DHCP [
BootP o
Configuration Data

Currently used Stored for Static IP
IP-Adress 19216813 19216812
Subnet Mazk 2552552550 2952552550
Gateway 0.0.00 1921681 1
Hostname 006034040366 006034040366
Domain name
DMS-Server 1 0.0.00 0000
DMS-Server 2 0.0.00 0000
[SINTP-Server 0.0.00 0000
SMTP Update Time (sec, max. B5535) 3600 3600

RESET SUBMIT

Rexroth

Bosch Group

Abb. 11-3: Seite "TCP/IP"
Die nachfolgende Tabelle erlautert Ihnen die auf der Seite aufgefihrten Para-

meter:

Type of IP Address Configuration

Static IP (statisch)

DHCP (dynamisch)

BootP (dynamisch)*

AuswahImdglichkeit zur statischen oder dynamischen IP-Ad-
ressierung

Configuration Data

IP-Address

Hier stellen Sie eine statische IP-Adresse ein, tUber die der
Feldbus-Koppler angesprochen werden soll. Diese IP-Adresse
ist aktiv, wenn im Feld "Type of IP Address Configuration"
"Static IP" aktiviert ist

Voreinstellung: 0.0.0.0

Subnet Mask

Hier stellen Sie Subnetz-Maske ein. Diese Subnetz-Maske ist
aktiv, wenn im Feld "Type of IP Address Configuration" "Static
IP" aktiviert ist

Voreinstellung: 255.255
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Gateway Hier stellen Sie das Gateway ein. Dieses Gateway ist aktiv,
wenn im Feld "Type of IP Address Configuration" "Static IP"
aktiviert ist
Voreinstellung: 0.0.0.0
Hostname Hier stellen Sie den Hostnamen ein

Domain name

Hier stellen Sie den Domainnamen ein

Voreinstellung: 0.0.0.0

DNS-Server 1 Hier stellen Sie die Adresse des DNS-Servers ein
Voreinstellung: 0.0.0.0
DNS-Server 2

Hier stellen Sie die Adresse eines alternativen DNS-Servers
ein

Voreinstellung: 0.0.0.0

(S)NTP-Server

Hier stellen Sie die IP-Adresse des Time-Servers ein

Voreinstellung: 0.0.0.0

SNTP Update Time
(sec, max. 65535)

Hier legen Sie den Zyklus fest, wie oft die Zeit vom Time-Ser-
ver abgefragt werden soll

Voreinstellung: 3600

* Voreinstellung
Tab. 11-2: Beschreibung der Parameter der Seite "TCP/IP"

Auf dieser Seite zur Protokoll-Konfiguration wahlen Sie die Protokolle aus,
die Sie zur Kommunikation verwenden méchten.

Vorgehensweise:

1. Um I|hre Eingaben zu bestatigen, klicken Sie auf die Schaltflache

SUBMIT.

2. Zum Zuricksetzen lhrer Eingaben klicken Sie auf RESET.

3. lhre Eingaben sind erst nach einem Software-Reset aktiv. Klicken Sie
dazu in der Navigationsleiste auf "Administration" und anschlieend auf
die Schaltflache Software Reset. Alternativ kdnnen Sie auch die Versor-
gungsspannung des Feldbus-Kopplers unterbrechen und anschlielend
wieder zuschalten.
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Protocol

FTP

SNTP

HTTR

ShindP

Ethernet IP

Modbus UDP

Modbus TCP

TCP Service

Port Settings

RESET

a4
Web Based Management
Port Configuration

SUBMIT

Purpoze of this page iz the configuration of the network protocols. The configuration data is stored in an EEPRCOM. Changes will take
effect after the next software or hardware reset.

Port

21
123

&0

161, 162

44518 (TCF), 2222 (LUDF)
02

02

GE26

Rexroth

Bosch Group

Enabled
v

I R I B

=l

Abb. 11-4: Seite "Port”

Die nachfolgende Tabelle erldutert Ihnen die auf der Seite aufgefihrten Para-

meter:

Port Settings

FTP

Wenn die Checkbox "Enabled" aktiviert ist, ist das File Trans-
fer Protocol (FTP) zum Dateitransfer aktiv

Voreinstellung: aktiv

SNTP

Wenn die Checkbox "Enabled" aktiviert ist, erfolgt die Aktuali-
sierung der Systemzeit automatisch Gber das Simple Network
Time Protocol (SNTP)

Voreinstellung: inaktiv

HTTP

Wenn die Checkbox "Enabled" aktiviert ist, ist der Webserver
(WBM) aktiv

Voreinstellung: aktiv

SNMP

Wenn die Checkbox aktiviert ist, wird das Netzwerkprotokoll
mittels Ethernet aktualisiert

Ethernet IP

Wenn die Checkbox aktiviert ist, ist das Protokoll zum Pro-
zessdatenaustausch mittels EtherNet/IP aktiv

Voreinstellung: aktiv
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MODBUS UDP Wenn die Checkbox aktiviert ist, ist das Protokoll zum Pro-
zessdatenaustausch mittels MODBUS UDP aktiv

Voreinstellung: inaktiv

MODBUS TCP Wenn die Checkbox aktiviert ist, ist das Protokoll zum Pro-
zessdatenaustausch mittels MODBUS TCP aktiv

Voreinstellung: inaktiv

Tab. 11-3: Beschreibung der Parameter der Seite "Port"

Seite "Watchdog"

Auf dieser Seite konfigurieren Sie die MODBUS-Watchdogs.
Vorgehensweise:

1. Um lhre Eingaben zu bestétigen, klicken Sie auf die Schaltflache
SUBMIT.

2. Zum Zuriucksetzen lhrer Eingaben klicken Sie auf RESET.

3. lhre Eingaben sind erst nach einem Software-Reset aktiv. Klicken Sie
dazu in der Navigationsleiste auf "Administration" und anschlieRend auf
die Schaltflache Software Reset. Alternativ kdnnen Sie auch die Versor-
gungsspannung des Feldbus-Kopplers unterbrechen und anschlieiend
wieder zuschalten.

Mavigation

(=]
1 www.boschrexroth.com Weh Based Management

Rexroth

Bosch Group

Watchdogs

Purpose of this page is the configuration of the watchdogs. The configuration data iz stored in an EEPROM. Changes of the
connection time will immedistely take effect. Changes of the modbus watchdog will take effect after the next software or hardware
rezet. For more information look at the manual.

Modbus Interface

o]

Modhbus %1

Modbus %2

RESET SUBMIT

Connection Watchdog

Connection Timeout Yalue (100ms); GO0
RESET SUBMIT

Modbus Watchdog

State Modbus YWatchdoo: Dizabled

Watchdog Type Standard i

Watchdog Type Alternative [

‘Watchoog Timeout YWalue (100ms): 100

‘Watchdog Trigger Mask (F1 to F16): 0xFFFF

‘Watchdog Trigger Mask (F17 to F32): 0xFFFF
RESET SUBMIT

Abb. 11-5: Beschreibung der Parameter der Seite "Watchdog”
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Die nachfolgende Tabelle erlautert Ihnen die auf der Seite aufgefihrten Para-

meter:
MODBUS V1

MODBUS Interface

MODBUS V1 Standard-MODBUS-Implementierung*
Hinweis: Bei Auswahl von V2 andert sich das WBM-Fenster
fur die MODBUS-Einstellmoglichkeiten

MODBUS V2 S67-MODBUS-Implementierung

Hinweis: Bei Auswahl von V1 andert sich das WBM-Fenster
fur die MODBUS-Einstellmoglichkeiten

Connection Watchdog

Connection Time-
out Value (100 ms)

Der Verbindungswatchdog iberwacht alle TCP-Verbindungen
auf Aktivitat. Wird wahrend der parametrierten Zeit nicht kom-
muniziert, wird die Verbindung geschlossen und die Ressour-
cen freigegeben

Voreinstellung: 600

MODBUS Watchdog

State MODBUS
Watchdog

Aktueller Watchdog-Status:
Disabled: Nicht aktiv (0x0000)*
Running: Aktiv (0x0001)
Expired: Abgelaufen (0x0002)

Watchdog Type
Standard

Nichtspeichernder Watchdog, der nach Auslésung uber ein
MODBUS-Register gestoppt werden muss, bevor der Watch-
dog erneut startet

Watchdog Type
Alternative

Speichernder Watchdog, der mit den ersten guiltigen MOD-
BUS-TCP-Kommandos wieder gestartet wird

Watchdog Timeout
Value (100 ms)

Legt fest, in welchem Abstand "MODBUS Requests" von ei-
nem entfernten MODBUS-Master erwartet werden

Voreinstellung: 100
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Watchdog Trigger | Mittels dieser Maske sind die Funktionscodes 1 — 16 einstell-
Mask (F1 to F16) bar, um die Watchdog-Funktion neu zu starten ("triggern")

Mit der "1" kann der Funktionscode ausgewahlt werden

(= 2 (Funktionscode-1) 4 2 (Funktionscode-1) 4 )

Beispiel:

Funktionscode 5 - 20 = 24  Bit 4 wird auf 1 gesetzt

Ein Wert ungleich Null startet die Watchdog-Funktion. Wenn in
die Maske ausschlief3lich Codes von nicht unterstiitzten Funk-
tionen eingetragen werden, startet der Watchdog nicht. Ein be-
stehender Fehler wird zurlickgesetzt und das Prozessabbild

kann wieder beschrieben werden. Auch hier kann bei laufen-
dem Watchdog keine Anderung erfolgen

Voreinstellung: OXFFFF

Watchdog Trigger | Gleiche Funktion wie zuvor, aber mit den Funktionscodes 17
Mask (F17 to F32) |bis 32. Dieses Register sollte deshalb auf dem Vorgabewert
belassen werden

Voreinstellung: OXFFFF

* Voreinstellung
Tab. 11-4: Beschreibung der Parameter der Seite "Watchdog” MODBUS V1
MODBUS V2

MODBUS Interface

Connection Watchdog

Connection Time- | Der Verbindungswatchdog Giberwacht alle TCP-Verbindungen
out Value (100 ms) | auf Aktivitat. Wird wahrend der parametrierten Zeit nicht kom-
muniziert, wird die Verbindung geschlossen und die Ressour-
cen freigegeben

Voreinstellung: 600
MODBUS Watchdog TCP/UDP

State MODBUS Aktueller Watchdog-Status:
Watchdog Disabled: Nicht aktiv*
Running: Aktiv

Expired: Abgelaufen

Watchdog Type Nichtspeichernder Watchdog, der nach Auslésung uber ein
Standard MODBUS-Register gestoppt werden muss, bevor der Watch-
dog erneut startet

Watchdog Timeout | Legt fest, in welchem Abstand "MODBUS Requests" von ei-
Value (100 ms) nem entfernten MODBUS-Master erwartet werden

Voreinstellung: 0

Watchdog Configu- | Hier stellen Sie das Verhalten des Watchdog ein
ration

* Voreinstellung
Tab. 11-5: Beschreibung der Parameter der Seite "Watchdog” MODBUS V2

11.1.6  Seite "SNMP"

Auf dieser Seite erfolgt die Konfiguration der grundlegenden Netzmerkmale
SNMP V1 und V2c.
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1. Um lhre Eingaben zu bestatigen, klicken Sie auf die Schaltflache
SUBMIT.

2. Zum Zuricksetzen lhrer Eingaben klicken Sie auf RESET.

3. Inhre Eingaben sind erst nach einem Software-Reset aktiv (siehe Kap.
11.1.11 "Seite Administration" auf Seite 83). Alternativ kdnnen Sie
auch die Versorgungsspannung des Feldbus-Kopplers aus- und an-
schlieiend wieder einschalten.

Rexroth

Bosch Group
worer boschuds
YT ——— Wb Based Management

SHNMP Configuration

Purpnze of fhiz page b the congurstion of the basic SHWE U and 3z netwo parameters. The paesmeters are sored noan
EEFRCM. Cranges wil 1ake srtect aner 1e necl somtasre of fiardwarns resst,

SHMP Couwig uar ation
Ststem Dezznption Bozch Rewroth S67-ET-EK-DE-ME
Srtem Localion (pivsEcal) =)

System Cortact servics suc@bonchreroth de

SHMP W1 2e Manager Configuration

Froloeol Enabls e vinge [

Local Community Meme: FLbc

SHMP WANVZe Trap Receiuer Conflguration

Trop Receiver 1 0000

Comnuniey sne 1 pubie

Trep Varsion v & wa O
Trop Receiver 2 0000

Comnuniy sne 2 putie

Trop Varsion i we O

RESET SUBMIT

Abb. 11-6: Seite "SNMP"

Die nachfolgende Tabelle erlautert Ihnen die auf der Seite aufgefiihrten Para-
meter:

SNMP Configuration

Eintrag Wert (Beispiel) Beschreibung

System Description | Bosch Rexroth Geratename (sysName)
S67-ET-BK-DI8-M8

System Location local Standort des Gerates (sysLocation)

(physical)

System Contact service.svc@bosch | E-mail-Kontaktadresse (sysContact)
rexroth.de

SNMP V1/V2 Manager Configuration

Eintrag Wert (Beispiel) Beschreibung

Protocol Enable SNMP V1/V2c ¥ | SNMP-Version 1/2c aktivieren

"1 SNMP-Version 1/2c deaktivieren

Local Community public verwendeter Community-Name
Name
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SNMP V1/V2 Trap Receiver Configuration

Eintrag

Wert (Beispiel)

Beschreibung

Trap Receiver 1

0.0.0.0

IP-Adresse des 1. Trap-Empfangers

Community Name 1 | public

1. verwendeter Community-Name der
Netzgemeinschaft

Trap Version 1 V1 @ V1 ® V2 1 Traps Version 1 aktivieren
v2 O V1 3V2 @ Traps Version 2 aktivieren
Trap Receiver 2 0.0.0.0 IP-Adresse des 2. Trap-Empfangers

Community Name 2 | public

12. verwendeter Community-Name der
Netzgemeinschaft

Trap Version 2

V1 @

V1 ® V2 1 Traps Version 1 aktivieren

V2 O

V1 1V2 ® Traps Version 2 aktivieren

Tab. 11-6:

Seite "SNMP V3"

Beschreibung der Parameter der Seite "SNMP"

Auf dieser Seite erfolgt die Konfiguration der grundlegenden Netzmerkmale

SNMP V3.

1. Um l|hre Eingaben zu bestatigen, klicken Sie auf die Schaltflache
SUBMIT.

2. Zum Zuricksetzen lhrer Eingaben klicken Sie auf RESET.

3. lhre Eingaben sind erst nach einem Software-Reset aktiv (sieche Kap.
"Seite Administration" auf Seite 83). Alternativ kdnnen Sie
auch die Versorgungsspannung des Feldbus-Kopplers aus- und an-
schlieRend wieder einschalten.

11.1.11

Weh Based Management

SNMP Configuration

will take effect after the next software or hardwars resst

SHMP Configuration V3 (User}
1. User activate [

Securiy Protocol None €

Purpose of this pags i the configuration of the SHIWP 3 netwark parameters. The parameters are stored in an EEPROM, Changes

Hote: 'Security Key' and ‘Privacy Key' have to be at lesst 8 characters. 'Security Name' of first and secand user must be set differert

Rexroth

Bosch Group

Mps sHat O

Securty Name
Security Key

Privacy Ensisle

Privacy Key
Netification/Trap Ensble
Metification Receiver [P
2. user

Security Pratocol
Security Name
Security Key

Privacy Enable

Privacy Key
Notification/Trap Ensble

Motification Receiver [P

RESET SUBMIT

Securityhiame-1
Securitykey

pEs

Privacykey

va 0

0000

sctivate [

Nane £ hps &
Securityhame-2

Securtykey

oes W

Privacykey

va [

0.0.00

sHa1 O

Abb. 11-7:

Seite "'SNMP V3"
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Die nachfolgende Tabelle erlautert Ihnen die auf der Seite aufgefihrten Para-

meter:

SNMP Configuration V3 (User)

Eintrag Wert (Beispiel) Beschreibung
1. User/ 2. User Activate ¥ 1 Anwender 1 bzw. 2 aktivieren
1 Anwender 1 bzw. 2 deaktivieren
Security Protocol None ® MD5 0 SHA1 &
Keine Verschlisselung der Authentifizie-
rung
None © None ' MD5 @ SHA1 O
MD5 @ Verschliisselung der Authentifizierung mit
SHA1 © MD5

MD5 0 SHA1 ®

Verschliusselung der Authentifizierung mit
SHA1

None

Security Name

SecurityName-x

Name eintragen, wenn "Security Protocol"
MD5 oder SHA1 ausgewahlt sind

Security Key

Security Key

Passwort mit mind. 8 Zeichen eintragen,
wenn "Security Protocol" MD5 oder SHA1
ausgewahlt sind

ver IP

Privacy Enable DES ¥ ¥l DES-Verschlisselung der Daten akti-
vieren
1 DES-Verschlisselung der Daten deak-
tivieren
Privacy Key Privacy Key Passwort mit mind. 8 Zeichen bei Ver-
schlusselung mit DES eintragen
Notification/Trap V3 i+ T Notification-Traps der SNMP-Version 3
Enable aktivieren
1 Notification-Traps der SNMP-Version 3
deaktivieren
Notification Recei- |192.168.1.10 IP-Adresse des Notification-Managers

Tab. 11-7:

Beschreibung der Parameter der Seite "SNMP V3"

Auf dieser Seite konfigurieren Sie die Echtzeituhr.

Sie konnen nur als Benutzer "admin" oder "user" die Uhrzeit und das Datum

andern.
Vorgehensweise:

1. Geben Sie die Uhrzeit und das Datum sowie die Zeitzone ein. Uber die
Checkbox "Summer time" kann die Uhr auf Sommerzeit umgestellt wer-

den.

2. Bestatigen Sie ihre Eingabe mit SUBMIT.
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Wird der Button RESET betatigt, werden die Formularfelder auf den Wert zu-

rick gesetzt, den die Formularfelder initial hatten, als die HTML-Seite ange-
wahlt wurde.

Ihre Eingaben sind erst nach einem Software-Reset aktiv. Klicken Sie dazu in
der Navigationsleiste auf "Administration" und klicken Sie auf die Schaltflache
Software Reset. Alternativ kbnnen Sie auch die Versorgungsspannung des
Feldbus-Kopplers unterbrechen und anschlieRend wieder zuschalten.

Time on device

Drate (%™ -Mh-DC0 2012-09-03
Timezone (+- hour:minute) I +1:00 'l
Summer time I~

RESET SUBMIT
Display mode
12 hour clock |

RESET SUBMIT

4
1 www.boschrexroth.com Weh Based Management

Clock Configuration

Configuration Data

Rexroth

Bosch Group

15:35:42

Abb. 11-8: Seite "Clock”

Die nachfolgende Tabelle erlautert Ihnen die auf der Seite aufgefiihrten Para-
meter:

Configuration Data

Time on device Hier stellen Sie die Uhrzeit ein

Date (YYYY-MM-DD) | Hier stellen Sie das Datum ein

Timezone (+/- Hier stellen Sie die Zeitzone ein
hour:minute)

Summer time Wenn die Checkbox aktiviert ist, haben Sie den Feldbus-
Koppler auf Sommerzeit eingestellt

Display mode

12 hour clock Umschaltung zwischen 12h- und 24h-Darstellung der Uhrzeit

Tab. 11-8: Beschreibung der Parameter der Seife "Clock”
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11.1.9 Seite "Ethernet"

Auf dieser Seite zur Ethernet-Konfiguration wahlen Sie die Ubertragungsrate
und diverse Switch-Einstellungen aus, die Sie verwenden méchten. Der Feld-
bus-Koppler besitzt drei Ports, fir die Sie verschiedene Einstellungen vor-
nehmen kénnen: zwei Ports aulRen (Ethernet-Anschlisse FB1 u. FB2) und ei-
nen internen Ethernet-Switch.

Vorgehensweise:

1. Um l|hre Eingaben zu bestétigen, klicken Sie auf die Schaltflache
SUBMIT.

2. Zum Zurucksetzen lhrer Eingaben klicken Sie auf RESET.

3. lhre Eingaben sind erst nach einem Software-Reset aktiv. Klicken Sie
dazu in der Navigationsleiste auf "Administration" und anschlieRend auf
die Schaltflache Software Reset. Alternativ kénnen Sie auch die Versor-
gungsspannung des Feldbus-Kopplers unterbrechen und anschlielend
wieder zuschalten.
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e
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Ethernet Configuration

Mavigation
Purpoze of this page i the configuration of the Ethernet Switch settings. The new configuration is stored in an EEPROM. Changes wil
take effect after the next sofbware or hardware reset.

Speed Configuration

Description Port1 Port 2
Enable Port I~ I~
Enable Power-Save Mode I~ I~
Enable Auto MDI-X I~ I~
Enable Autonegotistion i i
10 MBit Half Duplesx [ [
10 MBit Full Duples: [ [
100 MBit Half Duplex: [ [
100 MBit Full Duplex: [ [
Enable Full Duplex Flowy Cortral * | |

* If 'Full Dl Flowe Cortral' is enabled, this will only affect the corresponding pott, when 'Sutonegatistion' is switched off and
10/ 00 MBIt Full Duplex' mode is selected! For proper operstion, 'Full Duplesx Flowe Contral' must be enabled st both link partners.

RESET SUBMIT

Bandwidth and Sniffer Configuration

Description Port1 Port 2 Internal Port
Lirmit Mocle Jan = e = e x|
Inpout Limit Rate Jnotimt =] fnolimt x| [t6mMbps =]
Output Limit Rate Jwotimt =] fnoLimt | [woLimt |
Sniffer Port - -

Receive Sriff - - -

Transmit Sriff - - -

BIC = Broadcast, MC = Multicast, FU = Flooded Unicast

RESET SUBMIT

Abb. 11-9: Seite "Ethernet”

Die nachfolgende Tabelle erlautert Ihnen die auf der Seite aufgefiihrten Para-
meter:

Speed Configuration

Enable Port Sie kénnen die Ports ein- und abschalten:
Checkbox aktiviert: Port eingeschaltet*
Checkbox deaktiviert: Port abgeschaltet

Enable Power-Save Nutzen Sie den Port nicht, dann wird der Power-Save-
Mode Modus aktiviert

Voreinstellung: alle eingeschaltet
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Enable Auto MDI-X

Aktiviert die Auto-MDI-X Funktion des Ethernet-Ports. Die-
se Funktion ermdglicht durch interne Umschaltung den
Einsatz sowohl gekreuzter (Cross-Over) als auch nicht ge-
kreuzter (Patch-)Kabel

Voreinstellung: alle eingeschaltet

Enable Autonegotiation

Wenn der Radio-Button ausgewahlt ist, dann ist die auto-
matische Suche nach der optimalen Ethernet-Geschwin-
digkeit aktiviert

Voreinstellung: alle eingeschaltet

10 MBIt Half Duplex

10 MBit Full Duplex

100 MBit Half Duplex

100 MBit Full Duplex

Wenn einer dieser Radio-Button ausgewahlt ist, dann ist
die jeweils feste Ethernet-Geschwindigkeit aktiviert

Enable Full Duplex
Flow Control

Besteht eine Verbindung zu einem Switch, welcher eben-
falls "Flow Control" unterstitzt, kdnnen sich beide Gerate
bei Bedarf auf eine Unterbrechung des Datenflusses eini-
gen:

Checkbox aktiviert: eingeschaltet
Checkbox deaktiviert: abgeschaltet*

Bandwidth and Sniffer Configuration

Limit Mode

Mit diesem Auswahlfeld definieren Sie, welche Arten von
Nachrichten begrenzt werden:

All: Begrenzung aller Ethernet-Nachrichten*
BC: Broadcast-Nachrichten

MC: Multicast-Nachrichten

FU: Flooded-Unicast-Nachrichten

Input Limit Rate

Uber das Auswahlfeld stellen Sie die Begrenzung der Da-
tenrate flr die Eingangsdaten ein

Voreinstellung: No limit

Output Limit Rate

Uber das Auswahlfeld stellen Sie die Begrenzung der Da-
tenrate fir die Ausgangsdaten ein

Voreinstellung: No limit

Sniffer Port

TCP-Pakete von anderen Ports werden auf diesen Port
weitergeleitet. Diese Funktion dient zur Analyse des Netz-
werks

Voreinstellung: alles aus

Receive Sniff

Alle eingehenden Pakete werden zum Sniffer-Port weiter-
geleitet

Voreinstellung: alles aus

Transmit Sniff

Alle ausgehenden Pakete werden zum Sniffer-Port weiter-
geleitet

Voreinstellung: alles aus

* Voreinstellung
Tab. 11-9: Beschreibung der Parameter der Seite "Ethernet”
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11.1.10 Seite "Users"
Auf dieser Seite andern Sie die Passworter der Benutzer "admin", "user" und
"guest".

Sie kénnen nur als Benutzer "admin" die Passworter andern. Eine Ubersicht
der Passworter finden Sie in Kap. 12 "Das Dateisystem" auf Seite 85.

Vorgehensweise:

1. Wahlen Sie aus dem Auswahlfeld "User" den Benutzer aus, dessen
Passwort Sie dndern wollen.

2. Geben Sie Ihr neues Passwort im Feld "New Password" ein.

3. Um die Korrektheit des Passworts zu Uberpriifen, geben Sie im Feld
"Confirm Password" das Passwort erneut ein.

4. Um I|hre Eingaben zu bestatigen, klicken Sie auf die Schaltflache
SUBMIT.

Zum Zuricksetzen Ihrer Eingaben klicken Sie auf RESET.

Rexroth

Bosch Group

1 www.boschrexroth.com Weh Based Management

Users
Mavigation
Purpoze of this page iz to change the passwords for the existing users. Changes will take effect immecdistely.

The access iz only allowwed for admins.

Configuration Data

User Iadmin 'l

Mewe Pazsword

Confirm Pasawoard

RESET SUBMIT

Abb. 11-10: Seite "Users”

11.1.11 Seite "Administration"

Auf dieser Seite fuhren Sie ein Software-Reset durch oder setzen alle Gber
das WBM veranderbaren Parameter auf den Auslieferungszustand zurtick.

Vorgehensweise fir den Software-Reset:
1. Sofern Sie nicht als Administrator angemeldet sind, geben Sie im Feld

"Admin-Password" im Abschnitt "Software Reset" das Administrator-
Passwort ein.

2. Um einen Software-Reset auszuldsen, klicken Sie auf die Schaltflache
Software Reset.
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Vorgehensweise flir das Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen:

1. Sofern Sie nicht als Administrator angemeldet sind, geben Sie im Feld
"Admin-Password" im Abschnitt "Restore Factory Settings" das Admi-
nistrator Passwort ein.

2. Klicken Sie dann auf die Schaltflache Restore Factory Settings.

Dadurch wird auch die IP-Adresse zuriickgesetzt. Sie haben nach die-
sem Reset keine Verbindung zum Feldbus-Koppler. Stellen Sie den
DIP-Schalter 9 auf "On", um eine feste IP-Adresse zu vergeben oder al-
ternativ auf "Off", um eine IP-Adresse mittels BootP, DHCP, ... zu ver-
geben.

Rexroth

Bosch Group

1 e
1 www.boschrexroth.com Weh Based Management

Administration

Mavigation
: The access is only allowed for admins.
Software Reset

Attention: If the IP configuration was changed, the connection to the webserver will be lost after software reset.
In this case, please load the webpage again with the proper address.

Software Reset

Restore Factory Settings

‘Warning: Restoring the Factory Settings will restart the system.

Restare Factory Settings

Abb. 11-11: Seite "Administration”
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12 Das Dateisystem

12.1 Allgemeines

Fur den Anwender stehen zwei Partitionen des Dateisystems zur Verfigung.
Das Dateisystem besteht aus einer RAM-Disk und einer Partition im Flash-

Speicher:

Partition Format Typ Grole Beschreibung
R:\ FAT 32 RAM-Disk ca. 500 kB -

U\ FAT 32 Flash-Disk ca. 900 kB WBM-Seiten

Tab. 12-1: Uberblick der Partitionen des Dateisystems

Die Partition "R:\" ist als nicht remanente RAM-Disk ausgelegt und kann zum
Zwischenspeichern von Daten verwendet werden. Diese Dateien gehen bei
einem Neustart verloren. Um Dateien dauerhaft zu speichern, verwenden Sie
die Partition "U:\".

Auf die oben aufgefihrten Partitionen kénnen Sie mittels FTP zugreifen.

12.2 Benutzerverwaltung

Der Zugriff auf das Web-based Management und Uber FTP ist durch Pass-
worter geschiitzt. Im Auslieferungszustand sind folgende Benutzer und Zu-
griffsrechte angelegt:

Benutzername | Passwort WBM FTP DTM
admin rexroth Vollzugriff Vollzugriff Vollzugriff
user user Teilzugriff Vollzugriff Vollzugriff
guest guest Teilzugriff Vollzugriff Vollzugriff
Tab. 12-2: Benutzerverwalfung

Die Passworter lassen sich mittels WBM andern (siehe Kap. 11.1 "Das Web-
based Management (WBM)" auf Seite 67).

12.3 Zugriff mittels FTP

Um mittels FTP auf den Feldbus-Koppler zuzugreifen, gehen Sie folgender-
malen vor:
1. Offnen Sie die DOS-Konsole. Klicken Sie dazu auf die Startleiste und
wahlen Sie "Ausflhren". Geben Sie das Kommando cmd ein und klicken
auf OK.

2. Geben Sie in die DOS-Konsole das Kommando ftp mit der IP-Adresse
des Feldbus-Koppler ein. Fir das nachfolgende Beispiel lautet das
Kommando "ftp 192.168.1.100".

3. Um sich in FTP anzumelden, geben Sie lhren Benutzernamen und an-
schlieend Ihr Kennwort ein.

Sie sind jetzt in FTP angemeldet. Sie kdbnnen nun z. B. mit dem Kommando
CD U:\ auf das Verzeichnis mit den Seiten des Web-based Managements
wechseln. Mittels der Ublichen FTP-Befehle haben Sie die Moglichkeit, diese
Seiten auf lhren PC zu kopieren und anzupassen.
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Microsoft Windows XP [Uersion 5.1.2688]
{C» Copyright 1985-2881 Microsoft Corp.

C:n>ftp 192 .168.1.1608

Verbindung mit 192.168.1.188 wurde hergestellt.

228 Hucleus FTP Server (Uersion 1.7> ready.

Benutzer ¢(192.168.1.188:<(none>>: admin

331 User name okay, need password.

Kennuwort :

238 User logged in. proceed.

ftp> cd U=y

2508 Requested file action okay. completed.

ftp> cd private

2508 Requested file action okay. completed.

ftp> dir

208 Command okay.

158 File status okay; about to open data connection.

dru—ru—ru— 1 ouner group B Dec .

ouner group A Dec

owner group Dec

owner rOup Dec

owner group Dec

owner group Dec

owner group Dec

owner group Dec

ouner group Dec tepip.ssi

ouner group Dec watchdog.ssi
T L owner group Dec users.ssi

226 Closing data connection. Regquested file action successful.

FIP: 64d Bytes empfangen in B.885ekunden 776888 .080KB =

ftp> guit

221 Service closing control connection. Logged out if appropriate.

port.ssi
administration.ssi
clock.ssi
watchdog_758.ssi
ethernet.ssi
trace.ssi

e
e

Gz

Abb. 12-1: Verbindungsaufbau mittels FTP in der DOS-Konsole
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13
13.1

13.2

13.3
13.3.1

Ethernet/IP

EDS-Datei

Ethernet/IP

Die EDS-Datei enthalt die Kenndaten des Feldbus-Kopplers und Angaben zu
seinen Kommunikationsfahigkeiten.

Die Bezeichnung der EDS-Datei lautet z. B.: "EIA-Rexroth-S67-ET-BK-DI8-
M8-20120509.eds".

Die Installation der EDS-Datei erfolgt in IndraWorks tiber den Menlpunkt Ext-
ras » Geratedatenbank..., Schaltflache Geréte hinzufiigen....

= Installation der EDS-Datei

Hinweise zur Installation enthnenmen Sie bitte der IndraWorks-Hil-
fe.

Prozessabbild

Nach Inbetriebnahme des Feldbus-Kopplers ermittelt der Feldbus-Koppler
automatisch alle angeschlossenen |/O-Module. Der Feldbus-Koppler erstellt
daraus ein lokales Prozessabbild, unterteilt in einen Ein- und Ausgangsda-
tenbereich.

Haben Sie fur den Feldbus-Koppler den Feldbus Ethernet/IP ausgewahlt,
wird das Prozessabbild wortweise aufgebaut (word-alignment). Die interne
Darstellung der Daten, die gréRer als ein Byte sind, wird im Intel-Format ("Lit-
tle Endian") vorgenommen. Sind sowohl analoge als auch digitale 1/0-Module
im Knoten gesteckt, werden die digitalen Ein- und Ausgangsdaten byteweise
zusammengefasst und hinter den analogen Daten im Prozessabbild ange-
hangt.

Die Grof3e des Prozessabbilds eines Ethernet-Knotens ermittelt sich aus den
daran angeschlossenen IndraControl S67-Komponenten. Das Prozessabbild
hat eine GesamtgréRe von 4096 Byte (2048 Byte Eingangs- und 2048 Byte
Ausgangsdaten).

= Ein- und Ausgangsprozessabbild

Das Ein- und Ausgangsprozessabbild kann mehr Daten aufneh-
men, als ggf. lhre Ubergeordnete Steuerung ubertragen kann.
Sind die Daten gréRer als das Telegramm der Ubergeordneten
Steuerung, dann wahlen Sie mittels der Assembly-Instanzen aus,
welche Daten Ubertragen werden sollen.

Den Zugriff auf das Prozessabbild erhalten Sie Uber die Assembly-Instanzen
oder direkt Uber die Ethernet/IP-Objekte (siehe dazu Kap. 13.6 "CIP-Klas-
sen" auf Seite 95 und Kap. 13.7 "Bosch Rexroth-spezifische Klassen" auf
Seite 115).

Prozessdatenaustausch

Aligemeines

Um einen Prozessdatenaustausch zwischen Ubergeordneter Steuerung und
Feldbus-Koppler zu ermdglichen, bendtigen Sie die Assembly-Instanzen. Mit
deren Hilfe schreiben und lesen Sie die Ein- und Ausgénge der IndraControl
S67-Komponenten.
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13.3.2  Assembly-Instanzen

Mittels der Assembly-Instanzen initiieren Sie einen Prozessdatenaustausch.
Dazu wahlen Sie aus den vorhandenen statischen Assembly-Instanzen (sie-
he Kap. 13.6.4 "Assembly Object (04 ¢,)" auf Seite 100) jeweils eine In-

stanz pro Senderichtung aus.
Fir die Ubertragung der Prozessdaten von der iibergeordneten Steuerung

(Originator) zum Feldbus-Koppler (Target) stehen Ihnen folgende Assembly-
Instanzen zur Verfligung:

Instanz 101: fur analoge und digitale Ausgangsdaten
Instanz 102: fiir digitale Ausgangsdaten
Instanz 103: fiir analoge Ausgangsdaten

Instanz 113: fir analoge und digitale Ausgangsdaten mit Diagnosebe-
statigung

Fir die Ubertragung der Prozessdaten vom Feldbus-Koppler zur iibergeord-
neten Steuerung stehen lhnen folgende Assembly-Instanzen zur Verfligung:

Instanz 104: fir analoge und digitale Eingangsdaten inklusive Status-
byte

Instanz 105: fir digitale Eingangsdaten inklusive Statusbyte
Instanz 106: fir analoge Eingangsdaten inklusive Statusbyte
Instanz 107: fiir analoge und digitale Eingangsdaten

Instanz 108: fur digitale Eingangsdaten

Instanz 109: fiir analoge Eingangsdaten

Instanz 112: Fir analoge und digitale Eingangsdaten mit Statusbyte, ak-
tueller Fehler und Diagnose

Assembly-Instanz ohne Statusinformationen

Wahlen Sie eine Assembly-Instanz ohne Statusinformationen
(107 - 109), dann sind Informationen wie Feldbusfehler, anste-
hende Diagnose und Prozessdatenstatus (gultig/ungiiltig) nicht
verfligbar und kénnen nicht in die Applikation der Gbergeordneten
Steuerung einflieBen. Das Statusbyte ist in Klasse 64,,,, Attribut
5 beschrieben.

13.3.3  Ermittlung der Datenlange

Nachdem Sie die bendtigte Assembly-Instanz ausgewahlt haben, bendtigen
Sie fir die Projektierungssoftware der Ubergeordneten Steuerung noch die
Lange der Daten pro Senderichtung der entsprechenden Instanz. Dazu ha-
ben Sie folgende Moglichkeiten:

1. Auslesen der Langen Uber die Assembly-Instanzen

Die einfachste Mdglichkeit bietet sich durch Auslesen des Instanz-Attri-
buts 4 der jeweiligen Assembly-Instanz 101 bis 113, welche verwendet
werden soll. Das Attribut 4 der Assembly-Klassen (ID = 4) gibt die Ge-
samtzahl der in dieser Richtung Ubertragenen Datenbytes an. Diese An-
zahl beinhaltet die GesamtgroRe der jeweiligen Ein- oder Ausgangsda-
ten inklusive Statusbyte, Fehler und Diagnose. Die einzelnen Datengré-
Ren werden durch das Auslesen der Assembly-Instanzen nicht ermittelt.
Das Auslesen der Assembly-Instanzen ist nur mittels der Instanz-Attri-
bute der Klasse 64, moglich.

2. Auslesen der Langen lber die Klasse 64, Instanz 1
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Uber die Instanz-Attribute 7 — 10 lesen Sie die Bitlangen der analogen
und digitalen 1/0-Module aus, die an dem Ethernet-Knoten angeschlos-
sen sind.

Je nachdem, welche Assembly-Instanz Sie fiir den Austausch der Ein-
und Ausgangsdaten wahlen, sind noch das Statusbyte sowie drei Byte
fur den aktuellen Fehler und/oder Diagnose zu addieren. Die Léange der
Diagnosedaten setzt sich aus einer festen Anzahl von 10 Byte und einer
Variablen zusammen. Die variable Anzahl ist von den am IndraControl
S67-Knoten angeschlossenen 1/0-Modulen abhangig. Die Anzahl deren
Bytes lesen Sie liber das Attribut 53 aus.

Detaillierte Informationen zu den Instanz-Attributen erhalten Sie in der
entsprechenden Tabelle der Klasse 64, in Kap. "Bus Coupler Configu-
ration Class Object (64.,)" auf Seite 117.

Beispiel mit den Assembly-Instanzen 101 und 104

In diesem Beispiel wird die Assembly-Instanz 101, die alle analogen und digi-
talen Ausgangsdaten beinhaltet, fir den Datenaustausch zwischen der ber-
geordneten Steuerung und dem Feldbus-Koppler genutzt. Fir den Datenaus-
tausch zwischen dem Feldbus-Koppler und der ibergeordneten Steuerung
wird die Assembly-Instanz 104 genutzt, die auRer den analogen und digitalen
Eingangsdaten auch das Statusbyte beinhaltet.

Anhand einer Beispielkonfiguration ergibt sich folgender Aufbau der Prozess-
daten, die von der Ubergeordneten Steuerung an den Feldbus-Koppler ge-
sendet werden:

Physikalischer Aufbau
pcisps | Eemet  leenl b | pi | A0 | DO| Al | AO| DI |DIO| Al | AO
Ausgangsdaten
AO | AO | AO| DIO| DO | R | Dia_Ack
Ethernet
PCISPS /\ > ecoil DI
Steck- |Klasse |Instanz|Attribut [Anzahl | Diag-
platz gultiger | nose-
Daten- | daten
byte

2 Byte 2Byte 2Byte 2Byte 2Byte 1-nByte
FC/DI Digitale Eingange auf dem Feldbus-Koppler
DI Digitaler Eingang, 8 Bit
DO Digitaler Ausgang, 8 Bit
DIO Digitaler Ausgang, 8 Bit
Al Analoger Eingang, 8 Byte
AO Analoger Ausgang, 8 Byte
Diag_Ack Diagnosebestatigung, 10 Byte + x Byte
R Reserviert, 4 Byte
Abb. 13-1: Prozessdaten, die von der libergeordneten Steuerung an den Feld-

bus-Koppler gesendet werden



90/231 Bosch Rexroth AG DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P
Rexroth IndraControl S67 Ethernet/IP-Koppler 8 digitale Eingange (M8)

Ethernet/IP

= Anordnung der Module

Module mit speziellen Funktionen (DIO) sind bei den Ein- bzw.
Ausgangsdaten direkt nach den analogen Modulen (Al, AO) und
vor den digitalen Modulen (DI, DO) einzuordnen.

Bei diesen Modulen handelt es sich um die folgenden Ein, -Aus-
gangs-Module:

e S67-DIO8-M8

e  S67-DIO8-M12x8
®  S67-RS-UNI-M12
®  S67-SSI-INC-M12
e  S67-HTL-INC-M12
e  S67-DIO4-HS-M12
e  S67-DI8-M12x8

e S67-DO8-M12x8

e  S67-DI8-HS-M12

e S67-DO8-HS-M12

Prozessdaten, die vom Feldbus-Koppler an die Gbergeordnete Steuerung ge-
sendet werden:

Physikalischer Aufbau

PCISPS FC/DI| DI DI | AO| DO | Al | AO| DI |DIO| Al AO

-

Al DIO | DI DI DI |Fehler|Status| Diagnose

4/—/ i

Eingangsdaten

PCISPS

Fehler- | Fehler- | Fehler-| | Steck- | Klasse |Instanz | Attribut |Anzahl | Diag-
gruppe | code argu- platz glltiger | nose-
ment Daten- | daten
bytes
1Byte 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte 2Byte 2Byte 1+nByte
DI Digitaler Eingang, 8 Bit
DO Digitaler Ausgang, 8 Bit
DIO Digitaler Eingang, 8 Bit
Al Analoger Eingang, 8 Byte
AO Analoger Ausgang, 8 Byte
Fehler Fehlergruppe, Fehlercode, Fehlerargument: 3 Byte
Status 1 Byte

Diagnose 10 Byte + x Byte

Abb. 13-2: Prozessdaten, die vom Feldbus-Koppler an die libergeordnete Steue-
rung gesendet werden
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13.4 Diagnose
13.4.1  Allgemeines

Im Netzwerk werden lhnen bestimmte Diagnoseinformationen zur Verfiigung
gestellt. Die Diagnoseinformationen kénnen beispielsweise Fehlermeldungen
und Warnungen des Feldbus-Kopplers oder der angeschlossenen 1/O-Modu-
le beinhalten. Sie haben mehrere Mdéglichkeiten, vom Feldbus-Koppler Diag-
noseinformationen zu bekommen:

e  Diagnose integriert in den Ein- und Ausgangsdaten
e  Diagnose uber explizite Nachrichten

®  Diagnose gemischt Uber Ein- und Ausgangsdaten und explizite Nach-
richten

Die Diagnoseinformationen aller angeschlossenen 1/O-Module und des Feld-
bus-Kopplers werden in Letzterem zur Abholung gespeichert. Mit Speiche-
rung einer Diagnoseinformation wird auch das Bit 3 im Statusbyte gesetzt.
Werden dem Feldbus-Koppler mehr Diagnoseinformationen gemeldet als ab-
geholt, kann es zu einem Uberlauf des internen Speichers kommen. Tritt die-
ser Zustand ein, so wird Bit 2 im Statusbyte gesetzt, wodurch ein Verlust von
Diagnoseinformationen gemeldet wird. Ab diesem Zeitpunkt werden die je-
weils aktuellen Diagnoseinformationen gespeichert und die altesten Diagno-
seinformationen verworfen. Naheres zum Statusbyte finden Sie in den nachs-
ten Kapiteln und unter Attribut 5 der Konfigurationsklasse (siehe Kap. "Bus
Coupler Configuration Class Object (64,)" auf Seite 117) des Feldbus-Kop-

plers.

In den folgenden Kapiteln erfahren Sie, wie der Zugriff auf Diagnoseinformati-
onen Uber das Protokoll Ethernet/IP stattfindet. Wie bei den Prozessdaten
werden auch hier die Daten, die groRer als ein Byte sind, im Intel-Format
("Little-Endian") dargestellt.

13.4.2  Diagnose integriert in den Ein- und Ausgangsdaten

Bei dieser Moglichkeit werden die Diagnoseinformationen hinter dem Pro-
zessabbild angehangt. Das Anhangen der Diagnoseinformationen wird mit-
tels der Assembly-Instanzen 104 bis 106, 112 oder 113 vorgenommen. Die
Assembly-Instanzen 104 bis 106 fligen jeweils das Statusbyte an das Pro-
zessabbild. Ist Bit 3 in diesem Statusbyte gesetzt, so liegt eine Diagnosein-
formation an. Der Inhalt wird bei diesen Assembly-Instanzen nicht Gber die
Ein- und Ausgangsdaten mitgeteilt, sondern kann von Ihnen z. B. Gber die
expliziten Nachrichten ausgelesen werden (siehe dazu Kap. 13.4.3 "Diagno-
se Uber explizite Nachrichten" auf Seite 93).

Die Assembly-Instanz 112 beinhaltet aul3er dem Statusbyte auch zusatzliche
Diagnoseinformationen, welche die Art und Herkunft der Diagnose beschrei-
ben. Uber die Assembly-Instanz 112 teilt der Feldbus-Koppler der {ibergeord-
neten Steuerung seinen Status und die Diagnoseinformationen mit. Die As-
sembly-Instanz 113 hat an der Stelle des Statusbyte ein reserviertes Byte,
dessen Inhalt nicht relevant ist.

Die Diagnoseinformation ist wie folgt aufgeteilt:

Statusbyte | Steckplatz Klasse | Instanz | Attribut | Anzahl Statusbyte
1 Byte 2 Byte 2 Byte | 2 Byte 2 Byte gultiger
Datenbytes 1—n Bytes
2 Byte
7

—
Diagnose
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Beispiel:

Im gesamten IndraControl S67-Knoten liefern die Analogausgangsmodule
die maximale Anzahl von 4 Byte an Diagnosedaten. Diese Anzahl kdnnen
Sie auch mit einer expliziten Nachricht an Klasse 100, Instanz 1, Attribut 35
auslesen. Das Digitalausgangsmodul auf Steckplatz 3 meldet einen aktuell
aufgetretenen Fehler, der folgende Daten beinhaltet:

Diagnose- | Status- |Steck- |Klasse |Instanz |Attribut |Anzahl |Diagnose-
meldung | byte platz 2Byte |2Byte |2Byte glltiger |daten
2 Byte Daten- |4 _,
bytes Bytes
2 Byte
Daten 0x08 0x0003 |0x0009 |0x0005 |0x0081 |[0x0001 |0x01 0x00
0x00 0x00
Statusbyte Durch das gesetzte Bit 3 im Statusbyte (0x08) wird eine anste-
hende Diagnosemeldung angezeigt
Steckplatz Der Steckplatz 0x0003 gibt an, dass das 3. I/O-Modul im Indra-
Control S67-Knoten eine Diagnosemeldung angezeigt hat
Klasse 0x0009 kennzeichnet die Klasse "Digital Output Point" als Feh-
lerklasse, welche den Digitalausgangsmodulen zugeordnet ist
Instanz Die Instanz 0x0005 gibt den Kanal 5 des Digitalausgangsmoduls
als Fehlerquelle an
Attribut Das Attribut 0x0081 (129) gibt den Fehler "Open Load" an. Die

Beschreibung der Diagnosequelle anhand von Klasse, Instanz
und Attribut (CIA) erhalten Sie in Kapitel "Anhang" in den An-
wendungsbeschreibungen der entsprechenden |/O-Module

Anzahl gultiger Die Lange der reinen Diagnosedaten wird durch das 1/0-Modul

Datenbytes festgelegt, welches die grofite Anzahl an Diagnosebytes liefern
kann. Wird in einer aktuellen Diagnosemeldung nur ein Teil der
Diagnosedaten belegt, so wird die Lange durch die "Anzahl gul-
tiger Datenbytes" bestimmt. Beginnend mit dem nachsten Byte
ist nur die hier angegebene Anzahl an Bytes glltig. In dem Bei-
spiel gibt der Wert 0x01 an, dass nur das nachste Byte in den
Diagnosedaten einen gliltigen Wert enthalt. Die folgenden 3
Bytes sind reserviert und dessen Inhalt nicht relevant

Diagnosedaten Das erste Byte der Diagnosedaten enthalt eine 1 und kenn-
zeichnet somit eine kommende Diagnose an Kanal 3 des Digita-
lausgangsmoduls, wie z. B. "Open Load". Der Wert "0" wirde
eine gehende Diagnose kennzeichnen

Einige Diagnosemeldungen erfordern eine Bestatigung. Mittels der Assemb-
ly-Instanz 113 werden die Diagnosebestatigungen von der Ubergeordneten
Steuerung an den Feldbus-Koppler Ubertragen. Die Dateninhalte entnehmen
Sie der folgenden Tabelle:

Daten vom Feldbus-Koppler zur iibergeordneten Steuerung

Prozessabbild Fehler Statusbyte Diagnosemeldung
(3 Byte) (10 + X Byte)

Daten von der Gibergeordneten Steuerung zum Feldbus-Koppler

Prozessabbild Reserviert Diagnosebestati-

(4 Byte) gung (10 + x Byte)
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Durch die Reservierung von 4 Byte ist der Anfang der Diagnosemeldung und
der Diagnosebestatigung bezogen auf das Prozessabbild gleich (Offset von 4
Byte).

= Diagnosemeldungen

Stehen mehrere Diagnosemeldungen gleichzeitig an, so werden
die Diagnosemeldungen direkt hintereinander Ubertragen. Die
einzelnen Diagnosemeldungen stehen damit nur einem Zyklus,
also in einem Ethernet-Telegramm, zur Verfigung. Im nachsten
Ethernet-Telegramm wuirde auch schon die nachste Diagnose-
meldung, sofern vorhanden, Ubertragen.

= Diagnose

Zur Bestatigung der Diagnose kopieren Sie die Daten aus der Di-
agnosemeldung in die Diagnosebestatigung.

13.4.3 Diagnose uber explizite Nachrichten

Mittels expliziter Nachrichten kénnen Sie die komplette Diagnose auch Uber
Attribute auslesen. Die einzelnen Dateninhalte der Diagnosemeldung oder -
bestatigung kénnen Sie aus den Attributen der Klasse 64, Instanz 1 ausle-
sen.

Statusbyte|Steckplatz | Klasse |Instanz Attribut | Anzahl gultiger |Diagnosedaten
2 Byte 2 Byte |2 Byte 2 Byte Datenbytes 2 Byte|1 — n Bytes

—
Attribut 5 Attribut 54/55

Attribut 5 Dieses Attribut enthalt das Statusbyte

Attribut 54 Dieses Attribut enthalt die Diagnosemeldung, deren Inhalt sich

aus Steckplatz, Klasse, Instanz, Attribut, Anzahl gltiger Daten-
bytes und Diagnosedaten zusammensetzt

Attribut 55 Dieses Attribut enthalt die Diagnosebestatigung, deren Inhalt
sich aus Steckplatz, Klasse, Instanz, Attribut, Anzahl gultiger
Datenbytes und Diagnosedaten zusammensetzt

Die Beschreibungen der einzelnen Inhalte, wie z. B. Steckplatz usw., erhalten
Sie in Kap. 13.4.2 "Diagnose integriert in den Ein- und Ausgangsdaten" auf
Seite 91.

Uber das Attribut 5 ist das Statusbyte auslesbar, indem Bit 3 angibt, ob eine
Diagnose ansteht oder nicht. Dieses Bit bleibt so lange gesetzt, wie auch Di-
agnosemeldungen anstehen. Wird die Diagnose nur Uber explizite Nachrich-
ten verarbeitet, so sollte das Attribut 5 in bestimmten Zeitabstdnden ausgele-
sen werden, um eine Diagnosemeldung zu erkennen. Steht eine Diagnose-
meldung an, so kann Uber Attribut 54 dieser Klasse die Diagnosequelle aus-
gelesen werden. Ist eine Bestatigung der Diagnose erforderlich, kann der
Anwender das Attribut 55 hierfir verwenden.

Der Aufbau der Daten von Attribut 54 und 55 entspricht dem Aufbau, wie in
den Ein- und Ausgangsdaten gesendet (siehe Abbildung). Bitte beachten
Sie, dass die Daten im Format "Little-Endian" gesendet werden und Sie diese
Daten auch in diesem Format bestatigen. Steht keine weitere Diagnose mehr
zur Verfligung, so wird durch Ricksetzen des Bit 3 von Attribut 5 gekenn-
zeichnet, dass keine weitere Diagnose mehr zur Verfiigung steht. Weiterhin
wird der gesamte Dateninhalt von Attribut 54 auf Null gesetzt.
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= Diagnosemeldung

Eine Diagnosemeldung kann nur einmal tber Attribut 36 ausgele-
sen werden! Bei einem weiteren Lesevorgang wird entweder die
nachste anstehende Diagnosemeldung geliefert oder aber keine
(Dateninhalt von Attribut 54 ist Null).

= Diagnose
Zur Bestatigung der Diagnose kopieren Sie die Daten aus der Di-
agnosemeldung in die Diagnosebestéatigung.

13.4.4 Diagnose gemischt liber Ein- und Ausgangsdaten und explizite Nach-

richten

Es gibt mehrere Mdglichkeiten, die Diagnose gemischt Uber Ein- und Aus-
gangsdaten und explizite Nachrichten zu empfangen und zu bestéatigen. Mit
den Assembly-Instanzen 104, 105 oder 106 stehen Ihnen diese Alternativen
zur Verfliigung.

e |nstanz 104

Far analoge und digitale Eingangsdaten einschliellich Statusbyte
® Instanz 105

Fir digitale Eingangsdaten einschlieRlich Statusbyte
® Instanz 106

Fir analoge Eingangsdaten einschlieRlich Statusbyte

In diesen Assembly-Instanzen ist das Statusbyte integriert, welches Auskunft
Uber eine anliegende Diagnose gibt (Bit 3 gesetzt). Die eigentliche Diagnose
lesen Sie dann mithilfe der expliziten Nachrichten aus der Klasse 100, In-
stanz 1, Attribut 54 aus. Mit dem Attribut 55 derselben Klasse lasst sich dann
auch die Diagnose bestatigen (siehe dazu Kap. 13.4.3 "Diagnose Uber expli-
zite Nachrichten" auf Seite 93).

Es stehen Ihnen weitere Kombinationsmdglichkeiten aus Ein- und Ausgangs-
daten und den expliziten Nachrichten zur Verfiigung, um die Diagnoseinfor-
mationen ins Gesamtkonzept einzubinden.

13.5 Objektmodell

Fir die Netzwerkkommunikation verwendet Ethernet/IP ein Objektmodell, in
dem alle Funktionen und Daten des Feldbus-Kopplers beschrieben sind. Je-
der Knoten im Netz wird als Sammlung von Objekten dargestellt.

Das Objektmodell enthalt Begriffe, die folgendermalien definiert sind:
e  Objekt (object)

Ein Objekt ist eine abstrakte Darstellung von einzelnen, zusammenge-
hérigen Bestandteilen innerhalb eines Gerates. Das Objekt ist bestimmt
durch seine Daten oder Eigenschaften (Attributes), seine nach aulien
bereitgestellten Funktionen oder Dienste (Services) und durch sein defi-
niertes Verhalten (Behaviour)

e Klasse (class)

Eine Reihe von Objekten, die alle die gleiche Art von Systemkomponen-
ten darstellen. Eine Klasse ist die Verallgemeinerung eines Objektes.
Alle Objekte in einer Klasse sind in Bezug auf ihre Form und ihr Verhal-
ten identisch, wobei Die Objekte jedoch unterschiedliche Attributwerte
umfassen kénnen
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Instanz (instance)

Eine spezifische und tatsachliche (physikalische) Auspragung eines Ob-
jektes. Beispiel: Neuseeland ist eine Instanz der Objektklasse "Land".
Die Benennungen "Objekt", "Instanz" und "Objektinstanz" beziehen sich
alle auf eine spezifische Instanz

e  Variable (attribute)

Die Beschreibung eines extern sichtbaren Merkmals oder der Funktion
eines Objektes. Normalerweise liefern Attribute die Status-Information
oder regeln die Funktion eines Objektes. Beispiel: der ASCII-Name ei-
nes Objektes und die Wiederholungsfrequenz eines periodischen Ob-
jektes

e  Dienst (service)

Eine Funktion, die von einem Objekt und/oder einer Objekt-Klasse un-
terstitzt wird. CIP definiert eine Gruppe gemeinsamer Dienste, die auf
die Variablen (Attribute) angewendet werden

e  Verhalten (behaviour)

Festlegung, wie ein Objekt funktioniert. Die Funktionen resultieren aus
unterschiedlichen Ereignissen, die das Objekt ermittelt, wie zum Bei-
spiel der Empfang von Serviceanforderungen, die Erfassung interner
Stoérungen oder der Ablauf von Zeithnehmern

13.6 CIP-Klassen

13.6.1  Allgemeines

Die CIP-Klassen sind in der CIP-Spezifikation der ODVA enthalten. Sie be-
schreiben, unabhangig von der physikalischen Schnittstelle, z. B. Ethernet,
CAN, deren Eigenschaften (Band 1). Die physikalische Schnittstelle wird in
einer weiteren Spezifikation beschrieben. Fir Ethernet/IP ist das der Band 2,
welcher die Adaption des Ethernet/IP an CIP beschreibt.

Bosch Rexroth nutzt hierbei die Klassen 1, 2, 4 — 6 und auch F4,,, welche in
Band 1 (Common Industrial Protocol) beschrieben sind. Aus dem Band 2
(Ethernet/IP Adaption of CIP) werden die Klassen F5,, und F6,,, unterstitzt.
Die Klassen aus der unten stehenden Tabelle werden in den folgenden Kapi-
teln naher beschrieben. Die Bosch Rexroth-spezifischen Klassen werden ab
Kap. 13.7 "Bosch Rexroth-spezifische Klassen" auf Seite 115 beschrieben.

Klasse |Name Information
01 hex Identity Object Siehe Kap. 13.6.2 "Identity Object (01},¢,)" auf
Seite 96

02 ex Message Router Object | Siehe Kap. 13.6.3 "Message Router Object
(021,6)" auf Seite 99

04 ex Assembly Object Siehe Kap. 13.6.4 "Assembly Object (04 ;)"
auf Seite 100

05 hex Connection Object Siehe Kap. 13.6.5 "Connection Object (05;,)"
auf Seite 105

06 1ex Connection Manager Siehe Kap. 13.6.6 "Connection Manager Object
Object (061,c)" auf Seite 105

F4 hex Port Class Object Siehe Kap. 13.6.7 "Port Class Object (F4¢,)"
auf Seite 105
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Klasse |Name

Information

F5 hex TCP/IP Interface Object | Siehe Kap. 13.6.8 "TCP/IP Interface Object

(F5,,)" auf Seite 106

F6 hex Ethernet Link Object Siehe Kap. 13.6.9 "Ethernet Link Object

(F6,,.,)" auf Seite 109

7Tab. 13-1: CIP-Klassen

Spalteniberschrift

Beschreibung

Attribut ID

Integerwert, der dem entsprechenden Attribut zugeordnet ist

NV

NV (non volatile):
Das Attribut wird permanent im Feldbus-Koppler gespeichert
V (volatile):

Das Attribut wird nicht permanent im Feldbus-Koppler gespei-
chert

Name

Bezeichnung des Attributs

Datentyp

Bezeichnung des CIP-Datentyps des Attributes

Beschreibung

Kurze Beschreibung zu dem Attribute

Defaultwert

Werkseinstellung

Zugriff

Set:

Auf das Attribut kann mittels des Dienstes Set_Attribute zuge-
griffen werden (Schreiben/Verandern des Attributwertes).

Hinweis:

Unterstlitzt ein Attribut den Dienst Set_Attribute, so kann die-
ses Attribut auch mit dem Dienst Get_Attribute angesprochen
werden.

Get:

Auf das Attribut kann mittels Get_Attribute Services zugegrif-
fen werden (Lesen des Attributwertes)

Get_Attribute_All:

Liefert den Inhalt aller Attribute
Set_Attribute_Single:
Modifiziert einen Attributwert
Reset:

Flhrt einen Neustart durch

0: Emuliert einen Neustart

1: Emuliert einen Neustart und stellt die Werkseinstellungen
wieder her

Tab. 13-2: Erlduterungen zu den Tabellenkdpfen

13.6.2 Identity Object (01,¢,)

Allgemeines

Die Klasse" Identity Object" dient dazu, allgemeine Informationen des Feld-
bus-Kopplers bereitzustellen, die diesen Feldbus-Koppler eindeutig identifi-

zieren.
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Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-1D
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance |[UINT Maximale Instanz 1 (0x0001)
3 Get Max ID Num-  [UINT Maximale Anzahl der | 0 (0x0000)
ber of Class At- Klassen-Attribute (nur
tributes mit dem Dienst
Get_Attribute_All)
4 Get Max ID Num-  [UINT Maximale Anzahl der | 0 (0x0000)
ber of Instance Instanz-Attribute (nur
Attribute mit dem Dienst
Get_Attribute_All)
Tab. 13-3: Klasse "ldentity Object": Klassen-Aftribut
Attri- | Zugriff | Name Datentyp | Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Vendor ID UINT Herstelleridentifikation | 287 (0x01FF)
2 Get Device Type UINT Generelle Typbezeich- | 12 (0x000C)
nung des Feldbus-
Kopplers
3 Get Product Code |UINT Bezeichnung des Feld- | 17 (0x0011)
bus-Kopplers
4 Get Revision STRUCT | Version des Identity- Firmwareab-
of: Objektes hangig
Major Revision | USINT
Minor Revision | USINT
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Aftri- | Zugriff | Name Datentyp | Beschreibung Defaultwert
but-ID
5 Get Status WORD Bit 0: Vom aktuel-
Zuweisung zu einem len %usﬁand
Master abhangig
Bit 1=0
(reserviert)
Bit 2:
Konfiguriert: (= 0: Kon-
figuration ist unveran-
dert; =1: Konfiguration
weicht von Hersteller-
parametern ab)
Bit3=0
(reserviert)
Bit 4-7:
Extended Device Sta-
tus: (= 0010: Mindes-
tens eine fehlerhafte
I/O-Verbindung,
=0011: Keine I/0-Ver-
bindung hergestellt)
Bit 8-11:
nicht genutzt
Bit 12-15=0
(reserviert)
6 Get Serial Number | UDINT Seriennummer -
7 Get Product Name |SHORT_ | Produktname S67-ET-BK-
String DI8-M8
Tab. 13-4: Kilasse "ldentity Object": Instanz-Afttribut
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
01pex Ja Ja Get_Attribute_All Liefert den Inhalt aller Attribute
05pex Nein Ja Reset Fihrt den Reset-Service aus.
Serviceparameter:
0: Emuliert einen Neustart
1: Emuliert einen Neustart und
stellt die Werkseinstellungen
wieder her
OEex Nein Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
Tab. 13-5: Klasse "ldentity Object’: Dienste
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13.6.3  Message Router Object (02,)

Allgemeines

Klassen-Attribute

Das "Message Router Object" stellt Verbindungspunkte in Form von Klassen
oder Instanzen bereit, welche einen Client zum Adressieren von Diensten
(Lesen, Schreiben) nutzen kann. Diese Nachrichten kénnen sowohl verbin-
dungsorientiert (connected) als auch verbindungslos (unconnected) vom Cli-
ent an den Feldbus-Koppler gesendet werden.

Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert

but-ID

1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)

2 Get Number of At- [ UINT Anzahl der Attribute 0 (0x0000)
tributes

3 Get Number of Ser- | UINT Anzahl der Dienste 0 (0x0000)
vices

4 Get Max ID Num-  [UINT Maximale Anzahl der |0 (0x0000)
ber of Class At- Klassen-Attribute
tributes

5 Get Max ID Num- [ UINT Maximale Anzahl der |0 (0x0000)
ber of Instance Instanz-Attribute
Attributes

Tab. 13-6: Klasse "Message Router Object": Klassen-Attribut

1y Klassen-Attribute

Die Klassen-Attribute sind nur mit dem Dienst "Get_Attribute_All"
erreichbar.
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Instanz-Attribute 1

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID

1 Get ObjectList STRUCT |-
of:

Number UINT Anzahl implementierter | 25 (0x0019)
Klassen

Classes UINT Implementierte Klas- 0x0001,
sen 0x0002,
0x0004,
0x00086,
0x00F4,
0x00F5,
0x00F®6,
0x0064 —
0x0074,
0x0082,
0x00A0,
0x00A1,
0x00A2,
0x00A®,
0x00A7,
0x00AA,
0x00AB,
0x00A3,
0x00A4,
0x00A5,
0x00AS8,
0x00A9,
0x00AC,
0x00AD

2 Get NumberAvai- UINT Maximale Anzahl von | 128 (0x0080)
lable unterschiedlichen Ver-
bindungen

Tab. 13-7: Klasse "Message Router Object": Instanz-Attribut
Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse |Instanz

01phex Ja Nein Get_Attribute_All Liefert den Inhalt aller Attribute
OE}ex Nein Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
Tab. 13-8: "Klasse Message Router Object": Dienste
13.6.4  Assembly Object (04 ,.,)

Allgemeines

Mit Hilfe der Assembly-Klasse lassen sich mehrere auch verschiedenartige
Objekte zusammenfassen. Diese Objekte kdnnen z. B. Ein- und Ausgangs-
daten, Status- und Steuerinformationen oder Diagnoseinformationen sein.
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Klassen-Attribute

Instanz-Attribute 101 (65, )

Instanz-Attribute 102 (66cy)

Instanz-Attribute 103 (67cx)

Ethernet/IP

Bosch Rexroth nutzt hier die herstellerspezifischen Instanzen, um diese Ob-
jekte in verschiedenen Anordnungen fir Sie bereitzustellen. Hierdurch steht
Ihnen ein effizienter Weg zum Austausch von Prozessdaten zur Verfligung.
Im Folgenden werden die einzelnen Instanzen mit deren Inhalten und Anord-
nungen beschrieben.

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID

1 Get Revision UINT Version des Objektes |2 (0x0002)

2 Get Max Instance |UINT Hochste Instanz 113 (0x0071)
Tab. 13-9: Kilasse "Assembly Object”: Klassen-Afttribut

Diese Assembly-Instanz enthalt analoge und digitale Ausgangsdaten.

Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
3 Get/Set | Data ARRAY of |Es sind nur analoge -
BYTE und digitale Ausgangs-
daten im Prozessab-
bild enthalten
4 Get Data Size ARRAY of |Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-10:  Klasse "Assembly Object": Instanz-Attribut 101 (65;,,)
Diese Assembly-Instanz enthalt nur digitale Ausgangsdaten.
Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-1D
3 Get/Set | Data ARRAY of |Es sind nur digitale -
BYTE Ausgangsdaten im
Prozessabbild enthal-
ten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-11:  Klasse "Assembly Object”: Instanz-Attribut 102 (66,,)

Diese Assembly-Instanz enthalt nur analoge Ausgangsdaten.
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Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
3 Get/Set | Data ARRAY of | Es sind nur analoge -
BYTE Ausgangsdaten im
Prozessabbild enthal-
ten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-12:  Klasse Assembly Object: Instanz-Attribut 103 (67,)

Instanz-Attribute 104 (68;,y)

Diese Assembly-Instanz enthalt nur analoge und digitale Eingangsdaten und

Instanz-Attribute 105 (69;,,)

Instanz-Attribute 106 (6Ancy)

den Status.
Attri- | Zugriff | Name Datentyp | Beschreibung Defaultwert
but-ID
3 Get Data ARRAY of | Es sind nur analoge -
BYTE und digitale Eingangs-
daten und Status im
Prozessabbild enthal-
ten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-13:  Klasse "Assembly Object": Instanz-Attribut 104 (68;,,)

Diese Assembly-Instanz enthalt nur digitale Eingangsdaten und den Status.

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
3 Get Data ARRAY of | Es sind nur digitale -
BYTE Eingangsdaten und
Status im Prozessab-
bild enthalten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-14:  Klasse "Assembly Object": Instanz-Aftribut 105 (69.,)

Diese Assembly-Instanz enthalt nur analoge Eingangsdaten und den Status.

Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
3 Get Data ARRAY of | Es sind nur analoge -
BYTE Eingangsdaten sowie
der Status im Prozess-
abbild enthalten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-15:  Klasse "Assembly Object": Instanz-Attribute 106 (6Ape,)
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Instanz-Attribute 107 (6By,ey)
Diese Assembly-Instanz enthalt analoge und digitale Eingangsdaten.
Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-1D
3 Get Data ARRAY of |Es sind nur analoge -
BYTE und digitale Eingangs-
daten im Prozessab-
bild enthalten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-16:  Klasse "Assembly Object": Instanz-Attribute 107 (6B,,)
Instanz-Attribute 108 (6Cy.ey)
Diese Assembly-Instanz enthalt digitale Eingangsdaten.
Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
3 Get Data ARRAY of |Es sind nur digitale -
BYTE Eingangsdaten im Pro-
zessabbild enthalten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-17:  Klasse "Assembly Object": Instanz-Aftribute 108 (6Che,)
Instanz-Attribute 109 (6Dyey)
Diese Assembly-Instanz enthalt analoge Eingangsdaten.
Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
3 Get Data ARRAY of | Es sind nur analoge -
BYTE Eingangsdaten im Pro-
zessabbild enthalten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-18:  Klasse "Assembly Object”: Instanz-Attribute 109 (6Dye,)

Instanz-Attribute 112 (70,,)

Diese Assembly-Instanz enthalt analoge und digitale Eingangsdaten, aktuelle

Fehler, Status und Diagnose.
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Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
3 Get Data ARRAY of | Es sind nur analoge -
BYTE und digitale Eingangs-
daten, aktuelle Fehler,
Status und Diagnose
im Prozessabbild ent-
halten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-19:  Klasse "Assembly Object": Instanz-Attribute 112 (70,e,)

Diese Assembly-Instanz enthalt analoge und digitale Ausgangsdaten, 4 re-
servierte Byte!), Status und Diagnosebestatigung.

Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
3 Get/Set | Data ARRAY of | Es sind nur analoge -
BYTE und digitale Ausgangs-
daten, 4 reservierte
Bytes, Status und Di-
agnosebestatigung im
Prozessabbild enthal-
ten
4 Get Data Size ARRAY of | Anzahl der Bytes im -
BYTE Prozessabbild
Tab. 13-20:  Klasse "Assembly Object": Instanz-Attribute 113 (711ex)
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OE e« Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
10hex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert
Tab. 13-21:  Klasse "Assembly Object": Dienste

Das Schreiben des Attributes 3 der Assembly-Instanzen 101 ... 103 und 113
wird von der Software berpriift. Die Uberschreitung von Grenzwerten wird
festgestellt und, sofern erforderlich, korrigiert. Es wird jedoch keine Schreib-
anfrage abgelehnt. Das bedeutet, wenn weniger Daten empfangen werden
als erwartet, dann werden nur diese Daten geschrieben. Wenn mehr Daten
empfangen werden als erwartet, dann werden die empfangenen Daten an
der oberen Grenze entfernt. Jedoch wird im Falle von expliziten Nachrichten
ein definiertes CIP generiert, obwohl die Daten geschrieben worden sind.

1) Diese reservierfen Bytes dienen nur dazu, die gleichen Datenbreite der Status-
und Diagnoseinformationen, wie der Assembly-Instanz 112, berefzustellen. 1 Byte
Status + 3 Byte Fehler.
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Instanz-Attribut 198 (C6,,) "Input Only"

Diese Instanz dient zum Verbindungsaufbau, wenn keine Ausgdnge ange-
sprochen werden sollen bzw. wenn Eingénge abgefragt werden, die schon in
einer Exclusive-Owner-Verbindung benutzt werden. Die Datenlange dieser
Instanz betragt immer Null. Diese Instanz kann nur im "Consumed Path" be-
nutzt werden (aus Sicht des Slave).

Instanz-Attribut 199 (C7,,,) "Listen Only"

Mit dieser Instanz kann eine Verbindung aufgebaut werden, die auf einer vor-
handenen Exclusive-Owner-Verbindung aufsetzt. Dabei hat die neue Verbin-
dung die gleichen Ubertragungsparameter wie die Exclusive-Owner-Verbin-
dung. Wird die Exclusive-Owner-Verbindung abgebaut, wird auch automa-
tisch diese Verbindung abgebaut. Die Datenlange dieser Instanz betragt im-
mer Null. Diese Instanz kann nur im "Consumed Path" (aus Sicht des Slaves)
benutzt werden.

13.6.5 Connection Object (05,)

Die Klassen- und Instanz-Attribute dieser Klasse sind nicht sichtbar, da die
Verbindungen tber den Connection Manager auf- und abgebaut werden.

13.6.6  Connection Manager Object (06,cy)

Das "Connection Manager Object" stellt die internen Ressourcen bereit, die
fur die Ein- und Ausgangsdaten und explizite Nachrichten benétigt werden.
Weiterhin ist die Verwaltung dieser Ressource eine Aufgabe des "Connection
Manager Object". Fir jede Verbindung (Ein- und Ausgangsdaten oder expli-
zite) wird eine weitere Instanz der Connection-Klasse erzeugt. Die Verbin-
dungsparameter werden dem Dienst "Forward Open" entnommen, der fir
den Aufbau einer Verbindung zustandig ist.

Folgende Dienste werden flr die erste Instanz unterstitzt:
e  Forward_Open

®  Unconnected_Send

e  Forward_Close

Es sind keine Klassen- und Instanz-Attribute sichtbar.

13.6.7 Port Class Object (F4,,)

Allgemeines

Das "Port Class Object " spezifiziert die an dem Feldbus-Koppler vorhande-
nen CIP-Ports. Fir jeden CIP-Port gibt es eine Instanz.

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert

but-1D

1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)

2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl von In- 1 (0x0001)
stanzen

3 Get Num Instances | UINT Anzahl von aktuellen 1 (0x0001)
Ports
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Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
8 Get Entry Port UINT Instanz des Portobjek- |1 (0x0001)
tes, von wo die Anfra-
ge eingetroffen ist
9 Get All Ports Array of Array von Instanzattri- | 0 (0x0000)
Struct buten 1 und 2 aller In- 0 (0x0000)
UINT UINT | stanzen
4 (0x0004)
2 (0x0002)
Tab. 13-22:  Klasse "Port Class Object": Klassen-Attribut
Attri- | Zugriff | Name Datentyp | Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Port Type UINT - 4 (0x0004)
2 Get Port Number UINT CIP-Portnummer 2 (0x0002)
(Ethernet/IP)
3 Get Port Object UINT Anzahl von 16 Bit 2 (0x0002)
Wdrtern im folgenden
Pfad
Padded Objekt, das diesen 0x20 OxF5
EPATH Port verwaltet 0x24 0x01
(entspricht
dem TCP/IP-
Interface Ob-
ject)
4 Get Port Name SHORT_S | Portname “
TRING
7 Get Node Address |Padded Portsegment (IP-Ad- | Abhangig von
EPATH resse) der |IP-Adres-
se
Tab. 13-23:  Klasse "Port Class Object": Instanz-Aftribute
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
01hex Ja Ja Get_Attribute_All Liefert den Inhalt aller Attribute
OE}ex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
Tab. 13-24:  Klasse "Port Class Object”: Dienste

TCP/IP Interface Object (F5;,)

Das "TCP/IP Interface Object" stellt die Einrichtung zur Konfiguration der
TCP-IP-Netzwerk-Schnittstelle eines Feldbus-Kopplers bereit. Beispiele kon-
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figurierbarer Objekte umfassen die IP-Adresse, Netzwerkmaske und Gate-
way-Adresse des Feldbus-Kopplers.

Bei der zugrunde liegenden physikalischen Kommunikationsschnittstelle, die
mit dem TCP/IP-Schnittstellen-Objekt verbunden ist, kann es sich um eine
beliebige Schnittstelle handeln, die das TCP/IP-Protokoll unterstitzt. An ei-
nem TCP/IP-Schnittstellen-Objekt kann zum Beispiel eine der folgenden
Komponenten angeschlossen werden: eine Ethernet-Schnittstelle 802.3, eine
ATM-Schnittstelle oder eine serielle Schnittstelle fir Protokolle wie PPP. Das
TCP/IP-Schnittstellen-Objekt stellt ein Attribut bereit, welches das linkspezifi-
sche Objekt fir die angeschlossene physikalische Kommunikationsschnitt-
stelle identifiziert. Das linkspezifische Objekt soll Ublicherweise linkspezifi-
sche Zahler sowie beliebige linkspezifische Konfigurationsattribute bereitstel-
len.

Jedes Gerat muss genau eine Instanz des TCP/IP-Schnittstellenobjektes fur
jede TCP/IP-fahige Kommunikationsschnittstelle unterstitzen. Eine Anfrage
fur den Zugriff auf die 1. Instanz des TCP/IP-Schnittstellen-Objektes muss
sich immer auf die Instanz beziehen, die mit der Schnittstelle verbunden ist,
Uber welche die Anfrage eingegangen ist.

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-1D
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Maximale Anzahl von |1 (0x0001)
Instanzen
3 Get Num Instance |[UINT Anzahl der aktuell in- | 1 (0x0001)
stanziierten Verbindun-
gen

Tab. 13-25:  Klasse "TCF/IP Interface Object”: Klassen-Altribute

Attri- | Zugriff | NV | Name Datentyp | Beschreibung | Defaultwert
but-ID

1 Get V | Status DWORD | Interface-Sta- |-
tus

2 Get V | Configuration |DWORD | Interface flags |23 (0x00000017)
Capability fir mégliche
Konfigurati-
onsarten

3 Get/Set | NV | Configuration |DWORD |Legt fest wie |17 (0x00000011)
Control der Feldbus-
Koppler nach
dem ersten
Neustart zu
seiner
TCP/IP-Konfi-
guration
kommt
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Aftri- | Zugriff |NV | Name Datentyp | Beschreibung | Defaultwert
but-ID
4 Get V | Physical Link | STRUCT |-
Object of
Path UINT Anzahl von 2 (0x0002)
16-Bit-Woértern
im folgenden
Pfad
Padded |Logischer 0x20 0xF6 0x24
EPATH Pfad, der auf |0x03
das Ph}’s"‘a"' (entspricht dem
sche Link-Ob- | Ethernet Link
jekt zeigt Object)
5 Set NV | Interface Con- | STRUCT |-
figuration of
IP Address UDINT IP-Adresse 0
Network Mask | UDINT Netzwerkmas- | 255 (OxFF)
ke 255 (0XFF)
0 (0x00)
0 (0x00)
Gateway Add- | UDINT IP-Adresse 0
ress des Standard-
Gateway
Name Server |UDINT IP-Adresse 0
des primaren
Name-Servers
Name Server |UDINT IP-Adresse 0
2 des sekunda-
ren Name-
Servers
Domain Name | STRING | Standard -Do- |, “
main-Name
6 Get/Set | NV | Host Name STRING | Gerdtename | MAC-ID
Tab. 13-26:  Klasse "TCP/IP Interface Object": Instanz-Aftribute

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse |Instanz
01pex Ja Ja Get_Attribute_All Liefert den Inhalt aller Attribute
OEex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-

sprechenden Attributes

10hex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert
Tab. 13-27:  Klasse "TCP/IP Interface Object": Dienste
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13.6.9  Ethernet Link Object (F6,.,)

Allgemeines

Klassen-Attribut

Instanz-Attribut 1

Das "Ethernet Link Object" enthalt linkspezifische Zahler- und Statusinforma-
tionen fiir eine Kommunikationsschnittstelle vom Typ Ethernet 802.3. Jedes
Geréat muss genau eine Instanz des Ethernet-Link-Objektes fiir jede Kommu-
nikationsschnittstelle vom Typ Ethernet IEEE 802.3 unterstutzen. Fur die Ge-
rate kann auch eine Ethernet-Link-Objektinstanz fur eine interne Schnittstelle
verwendet werden, wie zum Beispiel ein interner Port mit integriertem Switch.

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-1D
1 Get Revision UINT Version des Objektes | 3 (0x0003)
2 Get Max Instance |UDINT Max. Anzahl von In- | 3 (00000003)
stanzen
3 Get Num Instances | UDINT Anzahl der aktuell in- | 3 (00000003)
stanziierten Verbin-
dungen

Tab. 13-28:  Klasse "Ethernet Link Object": Klassen-Aftribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-1D
1 Get Interface UDINT Ubertragungsge- 10 (Ox0A)
Speed schwindigkeit oder
100 (0x64)
2 Get Interface DWORD Interface Konfigurati- | Wert ist von
Flags ons-/ Statusinformatio- | der
nen: Ethernet-
Bit 0: Link-Status Verbindung
abhangig

Bit 1: Halb-/Vollduplex

Bit 2 — 4: Erkennungs-

status

Bit 5: Manuelle Einstel-
lungen erfordern Reset

Bit 6: Lokaler Hardwa-

refehler
Bit 7 — 31: Reserviert
3 Get Physical Add- | ARRAY of | MAC-Adresse MAC-ID
ress 6 UINTs des Feld-

bus-Kop-

plers
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Attri-
but-ID

Zugriff

Name

Datentyp

Beschreibung

Defaultwert

Get/Set

Interface
Control

STRUCT
of:

Konfiguration der phy-
sikalischen Schnittstel-
le

Control Bits

WORD

Interface-Kontrollbits:

Bit 0: Automatische Er-
kennung

Bit 1: Vorgabe Duplex-
Modus

Bit 2 — 15: Reserviert

0x0001

Forced
Interface
Speed

UINT

Fir die Schnittstelle
vorgegebene Ge-
schwindigkeit

0 (0x0000)

Get

Interface Type

USINT

Schnittstellentyp:
Wert 0: Unbekannt

Wert 1: Interne Schnitt-
stelle, zum Beispiel bei
einem integrierten
Switch

Wert 2: Twisted-Pair
(z. B. 100Base-TX)

Wert 3: Glasfaser (z.
B. 100Base-FX)

Wert 4 — 256: Reser-
viert

2 (0x02)

Get

Interface State

USINT

Schnittstellenstatus:
Wert 0: Unbekannt
Wert 1: Schnittstelle

aktiv und zum Senden/
Empfangen bereit

Wert 2: Schnittstelle
deaktiviert

Wert 3: Schnittstelle
testet

Wert 4 — 256: Reser-
viert
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Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
9 Get/Set | Admin State | USINT Verwaltungsstatus: 1 (0x01)
Wert 0: Reserviert
Wert 1: Schnittstelle
aktivieren
Wert 2: Schnittstelle
deaktivieren. Ist diese
Schnittstelle die einzi-
ge CIP-Schnittstelle,
so wird eine Anforde-
rung zum Deaktivieren
mit einem Fehler quit-
tiert (Fehlercode 0x09)
Wert 3 — 256: Reser-
viert
10 Get Interface La- | SHORT_S |Lesbare Identifikation |"Port 1"
bel TRING
Tab. 13-29:  Klasse "Ethernet Link Object": Instanz-Attribut 1
Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Interface UDINT Ubertragungsge- 10 (0x0A)
Speed schwindigkeit oder
100 (0x64)
2 Get Interface DWORD Interface Konfigurati- Wert ist von
Flags ons-/ Statusinformatio- | der
nen: Ethernet-
Bit 0: Link-Status Verbindung
abhéangig
Bit 1: Halb-/Vollduplex
Bit 2 — 4: Erkennungs-
status
Bit 5: Manuelle Einstel-
lungen erfordern Reset
Bit 6: Lokaler Hardwa-
refehler
Bit 7 — 31: Reserviert
3 Get Physical Add- | ARRAY of |MAC-Adresse MAC-ID
ress 6 UINTs des Feld-
bus-Kop-
plers
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Attri-
but-ID

Zugriff

Name

Datentyp

Beschreibung

Defaultwert

Get/Set

Interface
Control

STRUCT
of:

Konfiguration der phy-
sikalischen Schnittstel-
le

Control Bits

WORD

Interface-Kontrollbits:

Bit 0: Automatische Er-
kennung

Bit 1: Vorgabe Duplex-
Modus

Bit 2 — 15: Reserviert

1 (0x0001)

Forced
Interface
Speed

UINT

Fir die Schnittstelle
vorgegebene Ge-
schwindigkeit

0 (0x0000)

Get

Interface Type

USINT

Schnittstellentyp:
Wert 0: Unbekannt

Wert 1: Interne Schnitt-
stelle, zum Beispiel bei
einem integrierten
Switch

Wert 2: Twisted-Pair
(z. B. 100Base-TX)

Wert 3: Glasfaser (z.
B. 100Base-FX)

Wert 4 — 256: Reser-
viert

2 (0x02)

Get

Interface State

USINT

Schnittstellenstatus:
Wert 0: Unbekannt
Wert 1: Schnittstelle

aktiv und zum Senden/
Empfangen bereit

Wert 2: Schnittstelle
deaktiviert

Wert 3: Schnittstelle
testet

Wert 4 — 256: Reser-
viert
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Attri-
but-ID

Zugriff

Name

Datentyp

Beschreibung

Defaultwert

Get/Set

Admin State

USINT

Verwaltungsstatus:
Wert 0: Reserviert

Wert 1: Schnittstelle
aktivieren

Wert 2: Schnittstelle
deaktivieren. Ist diese
Schnittstelle die einzi-
ge CIP-Schnittstelle,
so wird eine Anforde-
rung zum Deaktivieren
mit einem Fehler quit-
tiert (Fehlercode 0x09)

Wert 3 — 256: Reser-
viert

1 (0x01)

10

Get

Interface La-
bel

SHORT_S
TRING

Lesbare Identifikation

"Port 2"

Tab. 13-30:

Klasse "Ethernet Link Object": Instanz-Attribut 2

Attri-
but-ID

Zugriff

Name

Datentyp

Beschreibung

Defaultwert

Get

Interface
Speed

UDINT

Ubertragungsge-
schwindigkeit

100 (0x64)

Get

Interface Flags

DWORD

Interface Konfigurati-
ons-/ Statusinformatio-
nen:

Bit 0: Link-Status
Bit 1: Halb-/Vollduplex

Bit 2 — 4: Erkennungs-
status

Bit 5: Manuelle Einstel-
lungen erfordern Reset
Bit 6: Lokaler Hardwa-
refehler

Bit 7 — 31: Reserviert

Wert ist von
der Ethernet-
Verbindung
abhangig

Get

Physical Add-
ress

ARRAY
of 6
UINTs

MAC-Adresse

MAC-ID des
Feldbus-Kop-
plers
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Attri-
but-ID

Zugriff

Name

Datentyp

Beschreibung

Defaultwert

Get

Interface
Control

STRUCT
of:

Konfiguration der phy-
sikalischen Schnittstel-
le

Control Bits

WORD

Interface-Kontrollbits:

Bit 0: Automatische Er-
kennung

Bit 1: Vorgabe Duplex-
Modus

Bit 2 — 15: Reserviert

0x0002

Forced
Interface
Speed

UINT

Fur die Schnittstelle
vorgegebene Ge-
schwindigkeit

100 (0x0064)

Get

Interface Type

USINT

Schnittstellentyp:
Wert 0: Unbekannt

Wert 1: Interne Schnitt-
stelle, zum Beispiel bei
einem integrierten
Switch

Wert 2: Twisted-Pair
(z. B. 100Base-TX)

Wert 3: Glasfaser (z.
B. 100Base-FX)

Wert 4 — 256: Reser-
viert

1 (0x01)

Get

Interface State

USINT

Schnittstellenstatus:
Wert 0: Unbekannt
Wert 1: Schnittstelle

aktiv und zum Senden/
Empfangen bereit

Wert 2: Schnittstelle
deaktiviert

Wert 3: Schnittstelle
testet

Wert 4 — 256: Reser-
viert
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Attri- | Zugriff | Name Datentyp | Beschreibung Defaultwert
but-ID
9 Get Admin State USINT Verwaltungsstatus: 1 (0x01)
Wert 0: Reserviert
Wert 1: Schnittstelle
aktivieren
Wert 2: Schnittstelle
deaktivieren. Ist diese
Schnittstelle die einzi-
ge CIP-Schnittstelle,
so wird eine Anforde-
rung zum Deaktivieren
mit einem Fehler quit-
tiert (Fehlercode 0x09)
Wert 3 — 256: Reser-
viert
10 Get Interface Label | SHORT_ | Lesbare Identifikation | "Internal Port
STRING 3"
Tab. 13-31:  Klasse "Ethernet Link Object": Instanz-Attribut 3
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
01 hex Ja Ja Get_Attribute_All Liefert den Inhalt aller Attribute
OE 1ex Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-

sprechenden Attributes

10 pex Nein Ja

Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert

Tab. 13-32:  Klasse "Ethernet Link Object": Dienste

Bosch Rexroth-spezifische Klassen

Ubersicht

Diese herstellerspezifische Ergénzung enthalt Informationen zu den Indra-
Control S67-Komponenten, die nicht in den CIP-Klassen enthalten sind. Die
Bosch Rexroth-spezifischen Klassen sind in Kap. 13.7.2 "Klassen" auf Seite

117 aufgefiihrt.

Name Klasse Information

Coupler configuration 64ex Siehe Kap. "Bus Coupler Configuration Class

Object Object (64,6,)" auf Seite 117

Discrete Input Point 65pex Siehe Kap. "Discrete Input Point Classes" auf
Seite 119

Discrete Output Point 66},cx Siehe Kap. "Discrete Output Point Classes"
auf Seite 122

Analog Input Point 67 hex Siehe Kap. "Analog Input Point Classes" auf

Seite 125
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Name Klasse Information

Analog Output Point 681 ex Siehe Kap. "Analog Output Point Classes"
auf Seite 129

Discrete Input Point Ex- | 69y Siehe Kap. "Discrete Input Point Extended 1

tended 1 (691ex)" auf Seite 120

Discrete Output Point 6Anex Siehe Kap. "Discrete Output Point Extended

Extended 1 1 (6Aney)" auf Seite 123

Analog Input Point Ex- | 6By Siehe Kap. "Analog Input Point Extended 1

tended 1 (6Bex)" auf Seite 126

Analog Output Point Ex- | 6Ce Siehe Kap. "Analog Output Point Extended 1

tended 1 (6Chey)" auf Seite 130

Discrete Input Point Ex- | 6Dy ey Siehe Kap. "Discrete Input Point Extended 2

tended 2 (6Dpey)" auf Seite 121

Discrete Output Point 6E ex Siehe Kap. "Analog Output Point Extended 2

Extended 2 (70phex)" auf Seite 131

Analog Input Point Ex- | 6F ¢, Siehe Kap. "Analog Input Point Extended 2

tended 2 (6Fex)" auf Seite 127

Analog Output Point Ex- | 70 Siehe Kap. "Analog Output Point Extended 2

tended 2 (70he5)" auf Seite 131

Discrete Input Point Ex- | 71, Siehe Kap. "Discrete Input Point Extended 3

tended 3 (711ex)" auf Seite 122

Discrete Output Point 72ex Siehe Kap. "Discrete Output Point Extended

Extended 3 3 (721ey)" auf Seite 125

Analog Input Point Ex- | 73, Siehe Kap. "Analog Input Point Extended 3

tended 3 (73hex)" auf Seite 128

Analog Output Point Ex- | 74, Siehe Kap. "Analog Output Point Extended 3

tended 3 (745" auf Seite 132

Node information class |82, Siehe Kap. "Node Information Class (82;,,)"
auf Seite 133

IOM Input Point Class | 83, Siehe Kap. "IOM Input Point Class (83;,)"
auf Seite 134

IOM Output Point Class | 84, Siehe Kap. "IOM Output Point Class (84.,)"
auf Seite 135

Tab. 13-33:  Herstellerspezifische Ergénzungen — Ubersicht

In der folgenden Tabelle finden Sie die Erlduterungen zu den Spaltenuber-
schriften, die in den Tabellen der Klassen vorkommen kdénnen:

Spalteniiberschrift | Beschreibung

Attribut ID Integerwert, der dem entsprechenden Attribut zugeordnet ist
NV NV (non volatile):
Das Attribut wird permanent im Feldbus-Koppler gespeichert.
V (volatile):

Das Attribut wird nicht permanent im Feldbus-Koppler gespei-
chert
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Spalteniiberschrift

Beschreibung

Name

Bezeichnung des Attributes

Datentyp

Bezeichnung des CIP-Datentyps des Attributes

Beschreibung

Kurze Beschreibung zu dem Attribut

Defaultwert

Werkseinstellung

Zugriff

Set:

Auf das Attribut kann mittels des Dienstes Set_Attribute zuge-
griffen werden (Schreiben/Verandern des Attributwerts)

Hinweis:

Unterstitzt ein Attribut den Dienst Set_Attribute, so kann die-
ses Attribut auch mit dem Dienst Get_Attribute angesprochen
werden

Get: Auf das Attribut kann mittels Get_Attribute Services zuge-
griffen werden (Lesen des Attributwerts)

Get_Attribute_All:

Liefert den Inhalt aller Attribute
Set_Attribute_Single:
Modifiziert einen Attributwert

Tab. 13-34:  Erlduterungen zu den Spaltentiberschriften

13.7.2 Klassen

Bus Coupler Configuration Class Object (64y)

Die Konfigurationsklasse des Feldbus-Kopplers ermdglicht das Lesen und
Konfigurieren einiger wichtiger Prozessparameter des Feldbusses. Die fol-
gende Auflistung erklart ausfiihrlich alle unterstiitzten Instanzen und Attribu-

te.
Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert

but-ID

1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)

2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- | 1 (0x0001)
zen

Tab. 13-35:  Klasse "Bus Coupler Configuration Class Object": Klassen-Aftribut
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Aftri- | Zugriff |NV |Name Datentyp | Beschreibung Default-
but-ID wert
5 Get \% Field bus pro- | USINT Feldbus-Koppler- |0 (0x00)
cess state Status:
Bit 0: Fehler der
Prozesseingangs-
daten (0x01)
Bit 1: Fehler der
Prozessausgangs-
daten (0x02)
Bit 2: Verlust der
Diagnoseinformati-
onen (0x04)
Bit 3: Moduldiag-
nose (0x08)
Bit 7: Feldbusfeh-
ler (0x80)
7 Get NV | Configured UINT Anzahl I/O-Bits der | -
Length of analogen Aus-
Analog Out- gange
puts
8 Get NV | Configured UINT Anzahl I/O-Bits der | —
Length of analogen Ein-
Analog Inputs gange
9 Get NV | Configured UINT Anzahl I/O-Bits der | -
Length of Digi- digitalen Aus-
tal Outputs gange
10 Get NV | Configured UINT Anzahl I/O-Bits der | —
Length of Digi- digitalen Eingénge
tal Inputs
11 Get/Set |NV |Field Bus USINT Reaktion bei Feld- |1 (0x01)
Fault Reaction busfehler:
1: Alle Ausgange
auf 0 setzen
2: Keine Reaktion
45 Get \Y Error Code USINT Fehlercode der 0 = kein
I/O-LED Fehler
46 Get \Y Error Argu- USINT Fehlerargument 0 = kein
ment der I/O-LED Fehler
52 Get/Set |NV |S-BUS Fault |USINT Reaktion bei S- 1 (0x01)
Reaction BUS-Fehler:
1: Alle Ausgéange
auf 0 setzen
2: Keine Reaktion
53 Get \% Max Diagnos- | UINT Maximale Anzahl |-
tic Data Size reiner Diagnose-
daten in Byte
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Attri- | Zugriff [NV |Name Datentyp | Beschreibung Default-
but-ID wert
54 Get \Y Diagnostic ARRAY |Diagnose, beste- |-
Message OF hend aus Diagno-
USINT sepfad und Diag-
nosedaten
55 Get/Set |V Diagnostic USINT Diagnosebestati- |-
Message Ack- ARRAY |9ung, bestehend
nowledge aus Diagnosepfad
und Diagnoseda-
ten
57 Get \% Error Group USINT Fehlergruppe der |0 = kein
I/O-LED Fehler
120 Get/Set |NV |Header Confi- |UINT Angabe, ob der 0 (0x0000)
guration Origi- RUN/IDLE-Header
nator to Tar- in Richtung Origi-
get nator zum Target
genutzt wird:
0: Wird verwendet
1: Wird nicht ver-
wendet
121 Get/Set |NV |Header Confi- |UINT Angabe, ob der 1 (0x0001)
guration Tar- RUN/IDLE-Header
get to Origina- in Richtung Target
tor zum Originator ge-
nutzt wird:
0: Wird verwendet
1: Wird nicht ver-
wendet
Tab. 13-36:  Klasse "Bus Coupler Configuration Class Object": Instanz-Attribut

Ubersicht der Dienste

Servicename

Beschreibung

Get_Attribute_Single

Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes

Set_Attribute_Single

Modifiziert einen Attributwert

Service- | Service

code vorhanden
Klasse |Instanz

OEex Ja Ja

10pex Nein Ja

Tab. 13-37:

Discrete Input Point Classes

Allgemeines

Klasse "Bus Coupler Configuration Class Object": Dienste

Es stehen 4 DIP-Klassen zur Verfigung, die einen Zugriff auf den Knoten er-
mdglichen, der bis zu 1020 einzelne digitale Eingangspunkte enthalt.

Discrete Input Point Class (65;¢y)

Diese Klasse ermoglicht das Lesen von Daten eines bestimmten digitalen
Eingangspunktes. Ein digitaler Eingangspunkt (DIP) kann ein Teil eines digi-
talen Eingangsmoduls oder eines digitalen Ein- und Ausgangsmodul sein. Je-
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der DIP kann eine maximale Breite von 8 Bits haben. Die nachfolgenden Ta-
bellen geben Ihnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unterstitzten
Instanzen und Attributen:

Klassen-Attribut
Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen

Tab. 13-38:  Klasse "Discrete Input Point Class": Klassen-Attribut
Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (digitaler Eingangswert 1 bis 255)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get Vv Value BYTE Objektwert -
2 Get \Y, Value Length |BYTE Wertlénge in |-
Bit
Tab. 13-39:  Klasse "Discrete Input Point Class": Instanz-Aftribut

Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OEex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
Tab. 13-40:  Klasse "Discrete Input Point Class": Dienste

Discrete Input Point Extended 1 (69;,,)

Die Erweiterung der Klasse "Discrete Input Point Class" ermdglicht das Le-
sen von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der Uber 255 digitale Ein-
gangspunkte (DIPs) enthalt. Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die DIPs
von 256 bis 510 in dem Knoten ab. Jeder DIP kann eine Breite von bis zu 8
Bits haben. Die nachfolgenden Tabellen geben lhnen einen Uberblick zu den
von Bosch Rexroth unterstiitzten Instanzen und Attributen:

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp | Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen
Tab. 13-41:  Klasse "Discrete Input Point Extended 1": Klassen-Alftribut
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Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (digitaler Eingangswert 256 bis 510)

Aftri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-1D
1 Get \Y, Value BYTE Objektwert -
2 Get \% Value Length |BYTE Wertlange in |-
Bit

Tab. 13-42:  Klasse "Discrete Input Point Extended 1": Instanz-Attribut
Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse |Instanz

OE}x Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes

Tab. 13-43:  Klasse "Discrete Input Point Extended 1": Dienste
Discrete Input Point Extended 2 (6Dy,s,)

Die zweite Erweiterung der Klasse ,Discrete Input Point Class“ ermdglicht
das Lesen von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der tber 510 DIPs
enthalt. Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die DIPs von 511 bis 765 ab.
Jeder DIP kann eine Breite von bis zu 8 Bits haben. Die nachfolgenden Ta-
bellen geben lhnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unterstiitzten
Instanzen und Attributen:

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance |[UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen

Tab. 13-44:  Klasse "Discrete Input Point Extended 2": Klassen-Altribut
Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (digitaler Eingangswert 511 bis 765)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get \Y, Value BYTE Objektwert -
2 Get \Y, Value Length |BYTE Wertlange in |-
Bit

Tab. 13-45:  Kilasse "Discrete Input Point Extended 2": Instanz-Attribut
Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse |Instanz

OEjex Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes

Tab. 13-46.  Klasse "Discrete Input Point Extended 2": Dienste



122/231

Ethernet/IP

Bosch Rexroth AG

DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P
Rexroth IndraControl S67 Ethernet/IP-Koppler 8 digitale Eingange (M8)

Discrete Input Point Extended 3 (71,¢)

Die dritte Erweiterung der Klasse ,Discrete Input Point Class® ermoglicht das
Lesen von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der uber 765 DIPs enthélt.
Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die DIPs von 766 bis 1020 in der ab.
Jeder DIP kann eine Breite von bis zu 8 Bits haben. Die nachfolgenden Ta-
bellen geben lhnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unterstiitzten
Instanzen und Attributen:

Klassen-Attribut

Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen
Tab. 13-47: Klasse "Discrete Input Point Extended 3": Klassen-Altribut

Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (digitaler Eingangswert 766 bis 1020)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get \Y, Value BYTE Objektwert -
2 Get \Y, Value Length |BYTE Wertlange in |-
Bit
Tab. 13-48: Klasse "Discrete Input Point Extended 3": Instanz-Afttribut
Ubersicht der Dienste
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OEex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
Tab. 13-49: Klasse "Discrete Input Point Extended 3": Dienste

Discrete Output Point Classes

Allgemeines

Es stehen 4 DOP-Klassen zur Verfligung, die einen Zugriff auf den Knoten
ermdglichen, der bis zu 1020 einzelnen digitale Ausgangspunkte enthalt.

Discrete Output Point Class (66},y)

Diese Klasse ermoglicht den Austausch von Daten flr einen bestimmten digi-
talen Ausgangspunkt. Ein digitaler Ausgangspunkt (DOP) kann ein Teil eines
digitalen Ausgangsmoduls oder eines digitalen Ein- und Ausgangsmoduls
sein. Jeder DOP kann eine Breite von bis zu 8 Bits haben. Die nachfolgen-
den Tabellen geben Ihnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unter-
stutzten Instanzen und Attributen:
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Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert

but-ID

1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)

2 Get Max Instance |[UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen
Tab. 13-50:  Klasse "Discrete Oufput Point Class": Klassen-Attribut

Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (digitaler Ausgangswert 1 bis 255)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get/Set |V Value BYTE Objektwert -
2 Get \% Value Length |BYTE Wertldnge in |-
Bit
Tab. 13-51:  Klasse "Discrete Oulput Point Class": Instanz-Attribut

Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OE}x Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
10pex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert
Tab. 13-52:  Klasse "Discrete Output Point Class": Dienste

Discrete Output Point Extended 1 (6Ayex)

Die erste Erweiterung der Klasse "Discrete Output Point Class" ermdglicht
den Austausch von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der Uber 255
DOPs enthalt. Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die DOPs von 256 bis
510 ab. Jeder DOP kann eine Breite von bis zu 8 Bits besitzen. Die nachfol-
genden Tabellen geben lhnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth un-
terstitzten Instanzen und Attributen:

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance |[UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen
Tab. 13-53:  Klasse "Discrete Oulput Point Extended 1": Klassen-Attribut
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Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (digitaler Ausgangswert 256 bis 510)

Aftri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get/Set |V Value BYTE Objektwert -
2 Get Value Length |BYTE Wertlange in |-
Bit
Tab. 13-54:  Klasse "Discrete Oulput Point Extended 1": Instanz-Attribut
Ubersicht der Dienste
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OEjex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
10pex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert
Tab. 13-55:  Klasse "Discrete Output Point Extended 1": Dienste

Discrete Output Point Extended 2 (6E,cy)

Die zweite Erweiterung der Klasse "Discrete Output Point Class" ermdglicht
den Austausch von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der Uber 510
DOPs enthalt. Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die DOPs von 511 bis
765 ab. Jeder DOP kann eine Breite von bis zu 8 Bits haben. Die nachfolgen-
den Tabellen geben lhnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unter-
stlitzten Instanzen und Attributen:

Klassen-Attribut

Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen
Tab. 13-56:  Klasse "Discrete Output Point Extended 2": Klassen-Attribut
Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (digitaler Ausgangswert 511 bis 765)
Aftri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get/Set |V Value BYTE Objektwert -
2 Get Value Length |BYTE Wertlange in |-

Bit

Tab. 13-57:  Klasse "Discrete Oulput Point Extended 2": Instanz-Attribut
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Ubersicht der Dienste
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
(0] S Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
10hex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert

Tab. 13-58:  Klasse "Discrete Oufput Point Extended 2": Dienste
Discrete Output Point Extended 3 (72},e)

Die dritte Erweiterung der Klasse "Discrete Output Point Class" ermdglicht
den Austausch von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der Uber 765
DOPs enthalt. Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die DOPs von 766 bis
1020 ab. Jeder DOP kann eine Breite von bis zu 8 Bits haben. Die nachfol-
genden Tabellen geben lhnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth un-
terstlitzten Instanzen und Attributen:

Klassen-Attribut

Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance |[UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen

Tab. 13-59:  Klasse "Discrete Oulput Point Extended 3": Klassen-Attribut
Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (digitaler Ausgangswert 766 bis 1020)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get/Set |V Value BYTE Objektwert -
2 Get \% Value Length |BYTE Wertldnge in |-
Bit

Tab. 13-60:  Klasse "Discrete Oulput Point Extended 3": Instanz-Aftribut
Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse |Instanz

OE}x Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes

10hex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert

Tab. 13-61:  Klasse "Discrete Oulput Point Extended 3": Dienste

Allgemeines

Es stehen 4 AlIP-Klassen zur Verfligung, die einen Zugriff auf den IndraCont-
rol S67-Knoten ermdglichen, der bis zu 1020 einzelne analoge Eingangs-
punkte enthalt.



126/231

Ethernet/IP

Bosch Rexroth AG

DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P
Rexroth IndraControl S67 Ethernet/IP-Koppler 8 digitale Eingange (M8)

Analog Input Point Class (67¢,)

Diese Klasse ermoglicht das Lesen von Daten eines bestimmten analogen
Eingangspunktes. Ein analoger Eingangspunkt ist ein Teil eines analogen
Eingangsmoduls. Jeder AIP kann bis zu 65535 Bytes umfassen. Die nachfol-
genden Tabellen geben lhnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth un-
tersttzten Instanzen und Attributen:

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp | Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen
Tab. 13-62:  Klasse "Analog Input Point Class": Klassen-Attribut

Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (analoger Eingangswert 1 bis 255)

Aftri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert

but-ID

1 Get \Y, Value BYTE Objektwert -

ARRAY

2 Get \Y, Value Length |BYTE Wertlange in |-
Byte

3 Get \Y, Extended Va- |WORD Erweiterter -

lue Length Wertebereich

von Werten
groRer als 254
Byte

Tab. 13-63:  Klasse "Analog Input Point Class": Instanz-Aftribut

Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OEjex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
Tab. 13-64:  Klasse "Analog Input Point Class": Dienste

Analog Input Point Extended 1 (6B,¢y)

Die erste Erweiterung der Klasse "Analog Input Point Class" ermdglicht das
Lesen von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der tiber 255 AlPs enthalt.
Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die AIPs von 256 bis 510 ab. Jeder
AIP kann bis zu 65535 Bytes umfassen. Die nachfolgenden Tabellen geben

Ihnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unterstiitzten Instanzen und
Attributen:
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Klassen-Attribut
Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance |[UINT Max. Anzahl an Instan- |-
zen

Tab. 13-65:  Klasse "Analog Input Point Extended 1": Klassen-Attribut
Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (analoger Eingangswert 256 bis 510)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert

but-1D

1 Get \% Value BYTE Objektwert -

ARRAY

2 Get \% Value Length |BYTE Wertlange in |-
Byte

3 Get \Y, Extended Va- |WORD Erweiterter -

lue Length Wertebereich

von Werten
groéRer als 254
Byte

Tab. 13-66:  Klasse "Analog Input Point Extended 1": Instanz-Aftribut
Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse |Instanz

OEex Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes

Tab. 13-67:  Klasse "Analog Input Point Extended 1": Dienste
Analog Input Point Extended 2 (6F,,)

Die zweite Erweiterung der Klasse "Analog Input Point Class" ermdglicht das
Lesen von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der tiber 510 AlIPs enthalt.
Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die AIPs von 511 bis 765 ab. Jeder
AIP kann bis zu 65535 Bytes umfassen. Die nachfolgenden Tabellen geben

Ihnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unterstiitzten Instanzen und
Attributen:

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- | —

zen

Tab. 13-68:  Klasse "Analog Input Point Extended 2": Klassen-Attribut
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Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (analoger Eingangswert 511 bis 765)

Aftri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get \Y, Value BYTE Objektwert -
ARRAY
2 Get \% Value Length |BYTE Wertlange in |-
Byte
3 Get \% Extended Va- | WORD Erweiterter -
lue Length Wertebereich
von Werten
groRer als 254
Byte
Tab. 13-69:  Klasse "Analog Input Point Extended 2": Instanz-Aftribut
Ubersicht der Dienste
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OE ex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
Tab. 13-70:  Klasse "Analog Input Point Extended 2": Dienste

Analog Input Point Extended 3 (73;¢,)

Die dritte Erweiterung der Klasse "Analog Input Point Class" ermdglicht das
Lesen von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der Giber 765 AlPs enthélt.
Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die AIPs von 766 bis 1020 ab. Jeder
AIP kann bis zu 65535 Bytes umfassen. Die nachfolgenden Tabellen geben
lhnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unterstiitzten Instanzen und
Attributen:

Klassen-Attribut
Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen

Tab. 13-71:  Klasse "Analog Input Point Extended 3": Klassen-Attribut
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Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (analoger Eingangswert 766 bis 1020)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert

but-ID

1 Get \Y, Value BYTE Objektwert -

ARRAY

2 Get \% Value Length |BYTE Wertldnge in |-
Byte

3 Get \Y, Extended Va- |WORD Erweiterter -

lue Length Wertebereich

von Werten
gréRer als 254
Byte

Tab. 13-72:  Klasse "Analog Input Point Extended 3": Instanz-Aftribut
Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse |Instanz

(0] S Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes

Tab. 13-73:  Klasse "Analog Input Point Extended 3": Dienste

Analog Output Point Classes

Allgemeines

Es stehen vier AOP-Klassen zur Verfligung, die einen Zugriff auf den Knoten
ermdglichen, der bis zu 1020 einzelne analoge Ausgangspunkte enthalt.

Analog Output Point (68;,,)

Diese Klasse ermoglicht das Lesen von Daten eines bestimmten analogen
Ausgangspunktes. Ein analoger Ausgangspunkt ist ein Teil eines analogen
Ausgangsmoduls. Jeder AOP kann bis zu 65535 Bytes umfassen. Die nach-
folgenden Tabellen geben lhnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth
unterstitzten Instanzen und Attributen:

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- | —

zen

Tab. 13-74:  Klasse "Analog Output Point": Klassen-Aftribut
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Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (analoger Ausgangswert 1 bis 255)

Aftri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get/Set |V Value BYTE Objektwert -
ARRAY
2 Get \% Value Length |BYTE Wertlange in |-
Byte
3 Get \% Extended WORD Erweiterter -
Value Length Wertebereich
von Werten
groRer als 254
Byte
Tab. 13-75:  Klasse "Analog Output Point": Instanz-Attribut
Ubersicht der Dienste
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OE ex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
10hex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert
Tab. 13-76:  Klasse "Analog Oufput Point": Dienste

Analog Output Point Extended 1 (6C;,,)

Die erste Erweiterung der Klasse "Analog Output Point" ermdglicht das Le-
sen von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der Giber 255 AOPs enthalt.
Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die AOPs von 256 bis 510 ab. Jeder
AOP kann bis zu 65535 Bytes umfassen. Die nachfolgenden Tabellen geben
Ihnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unterstiitzten Instanzen und
Attributen:

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp | Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen
Tab. 13-77:  Klasse "Analog Oulput Point Extended 1": Klassen-Attribut
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Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (analoger Ausgangswert 256 bis 510)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert

but-1D

1 Get/Set |V Value BYTE Objektwert -

ARRAY

2 Get \% Value Length |BYTE Wertlange in |-
Byte

3 Get V Extended WORD Erweiterter -

Value Length Wertebereich

von Werten
gréRer als 254
Byte

Tab. 13-78:  Klasse "Analog Oulput Point Extended 1": Instanz-Aftribut
Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse |Instanz

(0] S Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
10hex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert

Tab. 13-79:  Klasse "Analog Output Point Extended 1": Dienste
Analog Output Point Extended 2 (70;,,)

Die zweite Erweiterung der Klasse "Analog Output Point" ermdglicht das Le-
sen von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der Gber 510 AOPs enthalt.
Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die AOPs von 511 bis 765 ab. Jeder
AOP kann bis zu 65535 Bytes umfassen. Die nachfolgenden Tabellen geben
Ihnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unterstiitzten Instanzen und
Attributen:

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- | —

zen

Tab. 13-80:  Klasse "Analog Oultput Point Extended 2": Klassen-Attribut



132/231

Ethernet/IP

Bosch Rexroth AG

DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P
Rexroth IndraControl S67 Ethernet/IP-Koppler 8 digitale Eingange (M8)

Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (analoger Ausgangswert 511 bis 765)

Aftri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get/Set |V Value BYTE Objektwert -
ARRAY
2 Get \% Value Length |BYTE Wertlange in |-
Byte
3 Get V Extended Va- | WORD Erweiterter -
lue Length Wertebereich
von Werten
groéRer als 254
Byte
Tab. 13-81:  Klasse "Analog Oultput Point Extended 2": Instanz-Aftribut
Ubersicht der Dienste
Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OE ex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
10hex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert
Tab. 13-82:  Klasse "Analog Output Point Extended 2": Dienste

Analog Output Point Extended 3 (74.,)

Die dritte Erweiterung der Klasse "Analog Output Point" ermdglicht das Le-
sen von Daten eines IndraControl S67-Knotens, der Giber 765 AOPs enthalt.
Der Instanzbereich dieser Klasse deckt die AOPs von 766 bis 1020 ab. Jeder
AOP kann bis zu 65535 Bytes umfassen. Die nachfolgenden Tabellen geben
Ihnen einen Uberblick zu den von Bosch Rexroth unterstiitzten Instanzen und
Attributen:

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp | Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen
Tab. 13-83:  Klasse "Analog Oultput Point Extended 3": Klassen-Attribut
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Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (analoger Ausgangswert 766 bis 1020)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get/Set |V Value BYTE Objektwert -
ARRAY
2 Get \% Value Length |BYTE Wertlange in |-
Byte
3 Get \% Extended WORD Erweiterter -
Value Length Wertebereich
von Werten
gréRer als 254
Byte
Tab. 13-84:  Klasse "Analog Oulput Point Extended 3": Instanz-Aftribut
Ubersicht der Dienste
Service- | Service vorhan- | Servicename Beschreibung
code den
Klasse |Instanz
(0] S Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
10hex Nein Ja Set_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert
Tab. 13-85:  Klasse "Analog Output Point Extended 3": Dienste

Node Information Class (82x)

Diese Klasse liefert Informationen eines einzelnen I/O-Moduls. Zu den vor-
rangigen Informationen gehdrt die Bestellnummer. Weitere Informationen
Uber das I/O-Modul sind im Instanz-Attribut 2 zusammengefasst. Diesem At-
tribut kdnnen Sie entnehmen, ob es sich um ein physikalisches oder virtuel-
les I/O-Modul handelt und ob das Prozessabbild MODBUS, Ethernet/IP oder
einer IEC61131-Anwendung zugeordnet ist.

Klassen-Attribut

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen: 65
Tab. 13-86:  Klasse "Node Information Class": Klassen-Attribut
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Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 255 (1/0O-Modul 1 bis 65)

Aftri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get \% Order number | SHORT_S | Bestellnum- -
TRING* mer
2 Get \ Additional Info | UDINT * -

Bit 0: Zusatzliche Modulinformation

0 = Physikalisches 1/0O-Modul

1= Virtuelles 1/0-Modul

Bit 1: Das Prozessabbild ist Ethernet/IP zugeordnet
0 = Nein

1=Ja

Tab. 13-87: Klasse "Node Information Class": Instanz-Attribut
Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse |Instanz

OE;ex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes

Tab. 13-88: Klasse "Node Information Class": Dienste

IOM Input Point Class (83¢y)

Diese Klasse liefert Informationen zu den einzelnen I/O-Modulen. Hierzu ge-
hort die Breite der Prozessinformationen der Eingangspunkte des 1/0-Moduls
in Byte. Weiterhin kann durch diese Klasse auch der Zugriff auf die Prozess-
informationen des Moduls erfolgen. Die nachfolgenden Tabellen geben einen
Uberblick tiber die von Bosch Rexroth unterstiitzten Instanzen und Attribute:

Klassen-Attribut

Aftri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID
1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- | —

zen: 65

Tab. 13-89:  Klasse "IOM Input Point Class": Klassen-Aftribut
Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 65 (I/0O-Modul 1 bis 65)

Aftri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID
1 Get \Y, Value BYTE Objektwert -
ARRAY
2 Get \% Value Length |BYTE Wertlange in |-
Byte

Tab. 13-90:  Klasse "IOM Input Point Class": Instanz-Attribut
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Verweis der Instanzen

Die Instanzen richten sich nach der jeweiligen Position der am
Feldbus-Koppler angeschlossenen 1/0O-Module. So verweist die
Instanz 1 auf die integrierten Digitalein- bzw. -ausgange des Feld-
bus-Kopplers. Instanz 2 verweist auf das erste am Feldbus-Kopp-
ler angeschlossene 1/0-Modul, Instanz 3 auf das zweite 1/0-Mo-
dul usw. Verfugt ein I/O-Modul Gber keinen Eingangspunkt, so be-
sitzt das Instanz-Attribut 2 (Value Length) den Wert "0".

Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden
Klasse |Instanz
OE}x Ja Ja Get_Attribute_Single |Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes
Tab. 13-91:  Klasse "IOM Input Point Class": Dienste

IOM Output Point Class (84,)

Diese Klasse liefert Informationen zu den einzelnen 1/0-Modulen. Hierzu ge-
hort die Breite der Prozessinformationen der Ausgangspunkte des 1/0O-Mo-
duls in Byte. Weiterhin kann durch diese Klasse auch der Zugriff auf die Pro-
zessinformationen des Moduls erfolgen. Die nachfolgenden Tabellen geben
einen Uberblick (iber die von Bosch Rexroth unterstiitzten Instanzen und At-

tribute:

Attri- | Zugriff | Name Datentyp |Beschreibung Defaultwert
but-ID

1 Get Revision UINT Version des Objektes |1 (0x0001)
2 Get Max Instance | UINT Max. Anzahl an Instan- |-

zen: 65

Tab. 13-92:  Klasse "IOM Output Point Class": Klassen-Attribut

Instanz-Attribut der Instanz 1 ... 65 (I/O-Modul 1 bis 65)

Attri- | Zugriff | NV Name Datentyp |Beschreibung | Defaultwert
but-ID

1 Get/Set |V Value BYTE Objektwert -

ARRAY
2 Get \ Value Length |BYTE Wertlange in |-
Byte

Tab. 13-93:  Klasse "IOM Output Point Class": Instanz-Attribut
I Verweis der Instanzen

Die Instanzen richten sich nach der jeweiligen Position der am
Feldbus-Koppler angeschlossenen I/0O-Module. So verweist die
Instanz 1 auf die integrierten Digitalein- bzw. -ausgénge des Feld-
bus-Kopplers. Instanz 2 verweist auf das erste am Feldbus-Kopp-
ler angeschlossene 1/0O-Modul, Instanz 3 auf das zweite 1/O-Mo-
dul usw. Verflugt ein 1/0O-Modul uber keinen Ausgangspunkt, so
besitzt das Instanz-Attribut 2 (Value Length) den Wert "0".
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Ubersicht der Dienste

Service- | Service Servicename Beschreibung
code vorhanden

Klasse | Instanz

OE ex Ja Ja Get_Attribute_Single | Liefert den Inhalt des ent-
sprechenden Attributes

10hex Nein Ja Get_Attribute_Single | Modifiziert einen Attributwert

Tab. 13-94:  Klasse "IOM Quitput Point Class": Dienste
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14 MODBUS

14.1 Allgemeines

Das modulare Konzept der Serie IndraControl S67 ermdglicht es, bis zu 64
externe 1/0-Module an den Feldbus-Koppler anzuschlieRen. Dieser variable
Knotenaufbau sowie die grolRe Anzahl verschiedener I/O-Module verhindern
jedoch eine statische Zuordnung von Ein- und Ausgangsdaten auf feste
MODBUS-Adressen. Einzige Ausnahme sind die "digitalen" MODBUS-Diens-
te. Bei ihnen ist die MODBUS-Adresse identisch mit der Kanalnummer, d. h.,
den 47ten digitalen Eingang findet man immer an MODBUS-Adresse "46".
Durch das Hinzufiigen oder Entfernen von 1/O-Modulen verandert sich der
Aufbau der Prozessabbilder und damit auch die MODBUS-Adressen der ein-
zelnen Kanale der 1/0-Module.

Die MODBUS-Kommunikation wird mit Hilfe von Dienstaufrufen durchgefiihrt.
Dazu sendet der MODBUS-Master (Client) ein Request-Telegramm an Port
502 des MODBUS-Slaves (Server). Der MODBUS-Slave liefert das Ergebnis
des Dienstaufrufes in einem Response-Telegramm an den MODBUS-Master
zurtck.

Die wesentlichsten Elemente eines MODBUS-Telegramms sind:

Begriff Beschreibung

FunctionCode | Dienstkennung: Lese- oder Schreib-Operation auf Bits oder Worte
(FC)

Address Startadresse der Operation

Count Dienstabhangig die Anzahl der Bits oder Worte

Tab. 14-1: Elemente eines MODBUS-Telegramms

Die Dienstkennung bzw. der "FunctionCode" (FC) bestimmt zunachst, ob es
sich um eine Lese- oder Schreib-Operation handelt. Zusatzlich bestimmt die
Dienstkennung den Grunddatentyp, auf den die Operation angewendet wer-
den soll. Damit ist auch die Bedeutung der Parameter "Address" und "Count"
abhangig vom Funktionscode. So kann "address :=3" fir ein Bit oder ein
Wort im Ein- oder Ausgangsprozessabbild stehen.

Das MODBUS-Protokoll basiert im Wesentlichen auf den folgenden Grund-

datentypen:

Datentyp Lange Beschreibung

Discrete Inputs 1 Bit Digitale Eingange

Coils 1 Bit Digitale Ausgange
Input Register 16 Bit Analoge Eingangsdaten

Tab. 14-2: Grunddatentypen des MODBUS-Protokolls

Fir jeden Grunddatentyp sind ein oder mehrere "FunctionCodes" definiert.
Obwohl digitale und analoge Prozessdaten des Feldbus-Kopplers und 1/O-
Module in einem Prozessabbild zusammengefasst sind, erreichen Sie mit
den "digitalen" MODBUS-Diensten an der Adresse 0 immer den ersten digita-
len Ausgang bzw. Eingang. Uber die Wort-Dienste erreichen Sie den ersten
analogen Ausgang bzw. Eingang.
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= Socket-Verbindungen

Der Feldbus-Koppler unterstitzt iber MODBUS/TCP gleichzeitig
bis zu 15 Socket-Verbindungen. Bei MODBUS/UDP sind es bis
zu 5 Telegramme, die zwischengespeichert werden kénnen.

Prozessabbild

Nach Inbetriebnahme des Feldbus-Kopplers ermittelt dieser automatisch alle
angeschlossenen |I/O-Module. Der Feldbus-Koppler erstellt daraus ein loka-
les Prozessabbild, unterteilt in einen Ein- und Ausgangsdatenbereich. In de-
nen werden erst die Daten der analogen und anschlieRend die Daten der di-
gitalen 1/0-Module abgelegt. Die GroRRe des Prozessabbilds ermittelt sich aus
den daran angeschlossenen IndraControl S67-Komponenten.

Prozessdatenaustausch

Der Datenaustausch zwischen MODBUS-TCP-Master und den I/O-Modulen
wird Uber die im Feldbus-Koppler implementierten MODBUS-Funktionen
durch bit- oder wortweises Lesen und Schreiben erreicht. Im Feldbus-Koppler
gibt es 4 verschiedene Typen von Prozessdaten:

o Eingangsworte
®  Ausgangsworte
e  Eingangsbits

®  Ausgangsbits

Zugriff auf das Prozessabbild iber MODBUS-Funktionen
Allgemeines

Die folgende Tabelle beschreibt die Zugriffsarten, mit denen Sie auf logische
Adressbereiche zugreifen.

FC Name Beschreibung

FC1 |Read coils Rucklesen mehrerer digitaler Ausgangswerte

FC2 |Read inputs discrete |Lesen mehrerer digitaler Ein- und Ausgangswerte

FC3 |Read holding regis- Lesen mehrerer analoger Ein- und Ausgangswerte
ters

FC4 |Read input registers |Lesen mehrerer analoger Ein- und Ausgangswerte

FC5 | Write call Schreiben eines einzelnen digitalen Ausgangswerts

FC6 | Write single register | Schreiben eines einzelnen analogen Ausgangswerts

FC15 | Force multiple coils Schreiben mehrerer digitaler Ausgangswerte

FC16 | Write multiple regis- Schreiben mehrerer analoger Ausgangswerte
ters

FC22 | Mask Write Register | Schreiben einzelner Bits in einem Register mithilfe
einer UND- bzw. ODER-Maske

FC23 | Read/write multiple Schreib- und Leseoperation auf analoge Ein- und
registers Ausgangswerte

Tab. 14-3: MODBUS-Funktionscodes (FC)
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= Bei der Adressierung auf das verwendete Zahlensystem achten!

Die aufgefuhrten Beispiele verwenden als Zahlenformat das He-
xadezimalsystem (Bsp.: 0x000). Die Adressierung beginnt mit 0.
Je nach Software und Steuerung kann das Format und der Be-
ginn der Adressierung variieren. Alle Adressen sind in diesem Fall
dementsprechend umzurechnen.

Registerdienste

Mit den Registerdiensten ermitteln

und/oder verandern Sie die Zustiande von

Analogein- und ausgangsmodulen mittels der Funktionscodes FC3, FC4 und
FC6, FC16, FC22 und FC23.

MODBUS-Adresse Beschreibung

HEX DEZ

0x0000 - OxO0FF |0 - 255 Lesen analoger oder digitaler Eingangswerte
(Teil 1).
Physikalischer Adressraum der Eingangsda-
ten von 256 Wortern

0x0100 — Ox01FF | 256 — 511 Ungultiger Bereich
("lllegal data address™)

0x0200 — Ox02FF |512-767 Zurlicklesen analoger oder digitaler Aus-
gangswerte (Teil 1).
Physikalischer Grofie des Adressraums:
256 Worter

0x0300 — OxOFFF | 768 — 4095 Ungultiger Bereich
("lllegal data address")

0x1000 — Ox2FFF | 4096 — 12287 Konfigurationsregister (siehe Kap. 14.4.4

"Konfigurationsregister" auf Seite 141)

0x3000 — Ox5FFF

12288 — 24575

Ungliltiger Bereich

("lllegal data address")

0x6000 — 0x62FB

24576 — 25339

Lesen der Eingangsdaten (Teil 2).

Zusatzlicher Adressraum von 764 Wortern

0x62FC — 0x6FFF

25340 - 28671

Unguiltiger Bereich
("lllegal data address")

0x7000 - 0x72FB

28672 — 29435

Lesen der Ausgangsdaten (Teil 2).
Zuséatzlicher Adressraum von 764 Wortern

Tab. 14-4: Lesen von Analogeingangsklemmen mittels FC3, FC4, FC23
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MODBUS-Adresse

HEX

DEZ

Beschreibung

0x0000 - 0x00FF

0-255

Schreiben analoger oder digitaler Ausgangs-
werte (Teil 1).

Physikalischer Adressraum der Ausgangsda-
ten von 256 Wértern

0x0100 - Ox01FF

256 - 511

Ungliltiger Bereich

("lllegal data address")

0x0200 - 0x02FF

512 - 767

Schreiben analoger oder digitaler Ausgangs-
werte (Teil 1).

Physikalische GréRRe des Adressraums:

256 Worter

Hinweis: Hierliber schreiben Sie dieselben
Ausgangswerte des Adressbereichs
0x0000 — OxO0FF

0x0300 — OxOFFF

768 — 4095

Unguiltiger Bereich
("lllegal data address")

0x1000 — Ox2FFF

4096 - 12287

Konfigurationsregister (siehe Kap. 14.4.4
"Konfigurationsregister" auf Seite 141)

0x3000 — Ox5FFF

12288 — 24575

Ungliltiger Bereich

("lllegal data address")

0x6000 — 0x62FB

24576 — 25339

Schreiben der Ausgangsdaten (Teil 2).
Zusatzlicher Adressraum von 764 Woértern

0x62FC — Ox6FFF

25340 - 28671

Ungliltiger Bereich
("lllegal data address")

0x7000 - 0x72FB

(28672 — 29435)

Schreiben der Ausgangsdaten (Teil 2).
Zusatzlicher Adressraum von 764 Woértern
Hinweis:

HierUber schreiben Sie dieselben Ausgangs-
werte des Adressbereichs 0x6000 — 0x62FC

0x72FC - Ox7FFF

29436 - 32767

Ungliltiger Bereich

"(llegal data address")

Tab. 14-5:

FC23

Schreiben von Analogausgangsklemmen mittels FC6, FC16, FC22,

Mit den digitalen Bitdiensten ermitteln und/oder veréndern Sie die Zustande
von Digitalein- und ausgangsmodulen mittels der Funktionscodes FC1, FC2

und FC5, FC15.

MODBUS-Adresse Beschreibung

HEX DEZ

0x0000 — Ox01FF |0 -511 Lesen der ersten 512 Eingangswerte
0x0200 - Ox03FF | 512 -1023 Lesen der ersten 512 Ausgangswerte
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MODBUS-Adresse Beschreibung
HEX DEZ
0x0400 — Ox7FFF | 1024 — 32767 Ungliltiger Bereich

("lllegal data address")

0x8000 — 0x85F7 | 32768 — 34295 | Lesen der Eingangswerte im Bereich
von 513 bis 2039

0x85F8 — Ox8FFF | 34296 — 36863 | Unguiltiger Bereich
("lllegal data address")

0x9000 — 0x95F7 | 36864 — 38391 |Lesen der Ausgangswerte im Bereich
von 513 bis 2039

0xA000 — OxFFFF | 40960 — 65535 | Ungliltiger Bereich

("lllegal data address")

Tab. 14-6: Lesen von Digitaleingangsklemmen mittels FC1, FC2

MODBUS-Adresse Beschreibung

HEX DEZ

0x0000 — Ox01FF |0 -511 Schreiben der ersten 512 Ausgangswerte
0x0200 — Ox03FF |512-1023 Schreiben der ersten 512 Ausgangswerte

0x0400 — Ox7FFF | 1024 - 32767 Ungliltiger Bereich

("lllegal data address")

0x8000 — 0x85F7 | 32768 — 34295 | Schreiben der Ausgangswerte im Bereich
von 513 bis 2039

0x85F8 — Ox8FFF | 34296 — 36863 | Ungliltiger Bereich

("lllegal data address")

0x9000 — Ox95F7 | 36864 — 38391 | Schreiben der Ausgangswerte im Bereich
von 513 bis 2039

0x95F8 — OxFFFF | 38392 — 65535 | Ungliltiger Bereich

("lllegal data address")

Tab. 14-7: Schreiben von Digitalausgangsklemmen mittels FC5, FC15
14.4.4  Konfigurationsregister

Mittels der Konfigurationsregister kénnen Sie den Feldbus-Koppler konfigu-
rieren und Informationen Uber den Feldbus-Koppler auslesen. Auf die Konfi-
gurationsregister greifen Sie mittels der MODBUS-Funktionen FC4 "Read In-
put Registers" und FC6 "Write Single Register" auf die Register zu.

Adresse | Zugriff | Lange |Beschreibung

(Wort)
0x1000 |R/W 1 Watchdog-Time lesen/schreiben
0x1001 R/W 1 Watchdog-Codiermaske 1-16
0x1002 |R/W 1 Watchdog-Codiermaske 17-32
0x1003 |R/W 1 Watchdog-Trigger
0x1004 |R 1 Minimale Triggerzeit
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Adresse |Zugriff |Lange |Beschreibung
(Wort)

0x1005 |R/W 1 Watchdog stoppen (Schreibsequenz OXxAAAA, 0x5555)

0x1006 |R 1 Watchdog-Status

0x1007 |R/W 1 Restart des Watchdog (Schreibsequenz 0x1)

0x1008 |RW 1 Watchdog stoppen (Schreibsequenz 0x55AA oder
0xAA55)

0x1009 |R/W 1 MODBUS- und http-Verbindung beenden bei einem
Watchdog-Timeout

0x100A |R/W 1 Watchdog-Konfiguration

0x100B |W 1 Watchdog-Parameter speichern

0x1020 |R 1-2 |Fehlergruppe mittels LED anzeigen

0x1021 R 1 Fehlerargument und Fehlercode mittels LED anzeigen

0x1022 |R 1-4 | Anzahl analoger Ausgangsdaten im Prozessabbild (in
Bits)

0x1023 |R 1-3 |Anzahl analoger Eingangsdaten im Prozessabbild (in
Bits)

0x1024 |R 1-2 | Anzahl digitaler Ausgangsdaten im Prozessabbild (in
Bits)

0x1025 |R 1 Anzahl digitaler Eingangsdaten im Prozessabbild (in
Bits)

0x1028 |R/W 1 Bootkonfiguration

0x1029 |R 9 MODBUS-TCP-Statistik

0x102A |R 1 Anzahl der TCP-Verbindungen

0x1030 |R/W 1 Konfiguration MODBUS/TCP-Timeout

0x1031 R 1 Lesen der MAC-ID des Feldbus-Kopplers

0x2000 |R 1 Konstante 0x0000

0x2001 R 1 Konstante OxFFFF

0x2002 |R 1 Konstante 0x1234

0x2003 |R 1 Konstante OXAAAA

0x2004 |R 1 Konstante 0x5555

0x2005 |R 1 Konstante Ox7FFF

0x2006 |R 1 Konstante 0x8000

0x2007 |R 1 Konstante Ox3FFF

0x2008 |R 1 Konstante 0x4000

0x2010 |R 1 Firmware-Index

0x2011 R 1 OxFFFF (nicht verwendet)

0x2012 |R 1 OxFFFF (nicht verwendet)

0x2013 |R 1 Firmware-Versionen (Major Revision)
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Adresse | Zugriff | Lange |Beschreibung
(Wort)
0x2014 |R 1 Firmware-Versionen (Minor Revision)
0x2020 |R 16 Kurzbeschreibung des Feldbus-Kopplers
0x2021 R 8 Kompilierzeit der Firmware
0x2022 |R 8 Compile-Datum der Firmware
0x2023 |R 32 Version des Firmware-Loaders
0x2030 |R 65 Beschreibung der angeschlossenen 1/0-Module (0 — 64)
0x2040 |W 1 Software-Reset (Schreibsequenz 0x55AA oder 0xAA55)
0x2041 |W 1 Formatieren des User-Laufwerks
0x2042 |W 1 HTML-Seiten aus der Firmware extrahieren
0x2043 |W 1 Werkseinstellungen
0x2099 |R/W 1 MODBUS-Versionswechsel (Kompatibilitdtsmodus zum
Release 1)

Tab. 14-8: Konfigurationsregister fiir MODBUS V1

ToS (Type of Service) ist ein Teil des IP-Protokolls und dient zur Priorisierung
von IP-Datenpaketen im Netzwerk. Spezifiziert ist dieses im RFC2474.

Die Vorgabe des ToS-Wertes fir Modbus Response TCP und UDP erfolgt
Uber ein MODBUS-Register. Alle 6 Bit des ToS-Feldes kdnnen beeinflusst
werden. Defaultwert = 0.

Die Einstellung wurde im MODBUS-Register 0x1038 implementiert. Mdgliche
Werte sind 0 ... 63. Bei allen anderen Werten wird eine Exception zurlick ge-
sendet.

14.4.5 Watchdog-Verhalten

Allgemeines

Watchdog-Register

Zur Uberwachung der TCP-Verbindung wird von der (ibergeordneten Steue-
rung eine Zeitfunktion (Time-Out) im Feldbus-Koppler zyklisch angestolRen.
Bei fehlerfreier Kommunikation kann diese Zeit ihren Endwert nicht erreichen,
weil sie zuvor immer wieder neu gestartet wird. Falls diese Zeit abgelaufen
sein sollte, liegt ein Feldbusausfall vor. In diesem Fall antwortet der Feldbus-
Koppler allen folgenden MODBUS "TCP/IP Requests" mit dem Exceptionc-
ode 0x0004 (Slave Device Failure). Im Feldbus-Koppler sind gesonderte Re-
gister fur die Ansteuerung und fir die Statusabfrage des Watchdog durch die
Ubergeordnete Steuerung vorhanden.

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung ist der Watchdog noch
nicht aktiviert. Zunachst ist der Time-Out-Wert festzulegen (Register 0x1000).
Der Watchdog kann dadurch aktiviert werden, indem im Register (0x1001)
ein von 0 abweichender Wert geschrieben wird.

Registeradresse 0x1000 (4096,,)

Wert Watchdog time

Zugang Lesen/schreiben
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Registeradresse 0x1000 (40964,)

Standard

0x0000

Beschreibung

Dieses Register speichert den Wert fiir die Zeitliberschreitung
(Time-Out). Damit der Watchdog gestartet werden kann, muss der
Vorgabewert auf einen Wert ungleich Null gedndert werden. Die
Zeit wird in Vielfachen von 100 ms gesetzt; 0x0009 bedeutet eine
Time-Out-Zeit von 0.9 s. Dieser Wert kann bei laufendem Watch-
dog nicht gedndert werden. Wahrend der Watchdog aktiv ist, kann
der aktuelle Datenwert nicht nochmals geschrieben werden

Tab. 14-9:

Registeradresse Ox1000

Registeradresse 0x1001 (4097 4,)

Wert Watchdog-Funktion Codiermaske, Funktionscode 1...16
Zugang Lesen/schreiben
Standard 0x0000

Beschreibung

Mittels dieser Maske sind die Funktionscodes einstellbar, um die
Watchdog-Funktion zu triggern. Mit der "1" kann der Funktionscode
ausgewahlt werden

(= 2 (Funktionscode-1) 4 2 (Funktionscode-1) 4 )

Beispiel: Funktionscode 5 - 2" = 24  Bit 4 wird auf 1 gesetzt

Ein Wert ungleich Null startet die Watchdog-Funktion. Wenn in die
Maske ausschlieRlich Codes von nicht unterstiitzten Funktionen
eingetragen werden, startet der Watchdog nicht. Ein bestehender
Fehler wird zurlickgesetzt und das Prozessabbild kann wieder be-
schrieben werden. Auch hier kann bei laufendem Watchdog keine
Anderung erfolgen. Wahrend der Watchdog aktiv ist, kann der ak-
tuelle Datenwert nicht nochmals geschrieben werden

Tab. 14-10:

Registeradresse Ox1001

Registeradresse 0x1002 (4098,)

Wert Watchdog-Funktion Codiermaske, Funktionscode 17...32
Zugang Lesen/schreiben
Standard 0x0000

Beschreibung

Gleiche Funktion wie zuvor, aber mit den Funktionscodes 17 bis
32. Diese Codes werden nicht unterstiitzt. Dieses Register sollte
deshalb auf dem Vorgabewert belassen werden. Wahrend der
Watchdog aktiv ist, kann der aktuelle Datenwert nicht nochmals ge-
schrieben werden

Tab. 14-11:

Registeradresse 0x1002

Registeradresse 0x1003 (4099,)

Wert

Watchdog-Trigger

Zugang

Lesen/schreiben
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Registeradresse 0x1003 (4099,¢,)

Standard 0x0000

Beschreibung | Dieses Register wird fir eine alternative Trigger-Methode benutzt.
Durch das Schreiben unterschiedlicher Werte in dieses Register
wird der Watchdog getriggert. Aufeinanderfolgende Werte mussen
sich in der GroRe unterscheiden. Das Schreiben eines Werts un-
gleich Null startet den Watchdog. Ein Watchdog-Fehler wird zu-
rickgesetzt und das Schreiben der Prozessdaten wird wieder er-
mdglicht

Tab. 14-12:  Registeradresse Ox1003

Registeradresse 0x1004 (41004.,)

Wert Minimale aktuelle Trigger-Zeit
Zugang Lesen/schreiben
Standard OxFFFF

Beschreibung | Dieses Register speichert die aktuell kleinste Watchdog-Trigger-
Zeit. Bei einem Triggern des Watchdogs wird der gespeicherte
Wert mit dem aktuellen verglichen. Ist der aktuelle Wert kleiner als
der gespeicherte, wird dieser durch den aktuellen Wert ersetzt. Die
Einheit ist 100 ms/Digit. Durch das Schreiben neuer Werte wird der
gespeicherte Wert gedndert. Dies hat keine Auswirkung auf den
Watchdog.

Hinweis:
Der Wert 0x0000 ist nicht erlaubt

Tab. 14-13:  Registeradresse Ox1004

Registeradresse 0x1005 (41014¢,)

Wert Watchdog stoppen
Zugang Lesen/schreiben
Standard 0x0000

Beschreibung | Wird der Wert OXAAAA gefolgt von dem Wert 0x5555 in dieses Re-
gister geschrieben, stoppt der Watchdog. Die Watchdog-Fehlerre-
aktion wird gesperrt. Ein Watchdog-Fehler wird zuriickgesetzt und
das Schreiben auf die Prozessdaten wird wieder ermdglicht

Tab. 14-14:  Registeradresse Ox1005

Registeradresse 0x1006 (4102,¢,)

Wert Wahrend Watchdog lauft
Zugang Lesen
Standard 0x0000

Beschreibung | Aktueller Watchdog-Status

bei 0x0000: Watchdog nicht aktiv
bei 0x0001: Watchdog aktiv

bei 0x0002: Watchdog abgelaufen

Tab. 14-15:  Registeradresse Ox1006
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Registeradresse 0x1007 (41034¢,)

Wert Watchdog neu starten
Zugang Lesen/schreiben
Standard 0x0001

Beschreibung

Schreiben von 0x1 in das Register startet den Watchdog wieder.
Wurde der Watchdog vor dem Uberlauf gestoppt, wird er nicht wie-
der gestartet

Tab. 14-16:

Registeradresse Ox1007

Registeradresse 0x1008 (41044¢,)

Wert Watchdog einfach anhalten
Zugang Lesen/schreiben
Standard 0x0000

Beschreibung

Durch Schreiben der Werte 0x0AA55 oder 0X55AA wird der
Watchdog angehalten, falls er aktiv war. Die Watchdog-Fehlerreak-
tion wird vortibergehend deaktiviert. Ein anstehender Watchdog-
Fehler wird zurlickgesetzt und ein Schreiben ins Watchdog-Regis-
ter ist wieder moglich

Tab. 14-17:

Registeradresse 0x1008

Registeradresse 0x1009 (41054¢,)

Wert

MODBUS-Socket nach Watchdog-Time-Out schlieRen

Zugang

Lesen/schreiben

Beschreibung

0: MODBUS-Socket wird nicht geschlossen
1: MODBUS-Socket wird geschlossen

Tab. 14-18:

Registeradresse Ox1009

Registeradresse 0x100A (4106c,)

Wert Alternativer Watchdog
Zugang Lesen/schreiben
Standard 0x0000

Beschreibung

Schreiben eines Zeitwertes in Register 0x1000
Register 0Ox100A = 0x0001: Watchdog wird aktiv geschaltet
Mit dem ersten MODBUS-Telegramm wird der Watchdog gestartet.

Der Watchdog wird mit jedem MODBUS/TCP-Befehl getriggert.
Nach Ablauf der Watchdog-Zeit werden alle Ausgange auf Null ge-
setzt.

Die Ausgange kénnen durch erneutes Schreiben wieder gesetzt
werden.

Das Register 0x100A ist remanent und damit auch das Register
0x1000.

Bei eingeschaltetem Watchdog lasst sich der Zeitwert in Register
0x1000 nicht mehr dndern

Tab. 14-19:

Registeradresse Ox100A
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Registeradresse 0x100B (4107 4¢,)

Wert Save-Watchdog-Parameter
Zugang Schreiben
Standard 0x0000

Beschreibung

Mit Schreiben von "1" in Register 0x100B werden die Register
0x1000, 0x1001, 0x1002 auf remanent gesetzt

Tab. 14-20:

Registeradresse Ox 1008

Folgende Register kénnen gelesen werden, um einen Fehler des Feldbus-
Knotens zu bestimmen:

Registeradresse 0x1020 (41284¢,)

Wert

LED Error Group

Zugang

Lesen

Beschreibung

Angabe der Gruppennummer

Tab. 14-21:

Registeradresse Ox1020

Registeradresse 0x1021 (41294,)

Wert

LED Error Code/Argument

Zugang

Lesen

Beschreibung

Angabe des Fehlercodes und Fehlerarguments

Tab. 14-22:

Registeradresse Ox1021

Folgende Register kénnen gelesen werden, um die Konfiguration der ange-
schlossenen I/O-Module zu bestimmen:

Registeradresse 0x1022 (41304¢,)

Wert

CnfLen.AnalogOut

Zugang

Lesen

Beschreibung

Anzahl I/O-Bits bei den Prozessdatenworten der Ausgénge

Tab. 14-23:

Registeradresse Ox1022

Registeradresse 0x1023 (41314¢,)

Wert

CnfLen.Analoglnp

Zugang

Lesen

Beschreibung

Anzahl I/O-Bits bei den Prozessdatenworten der Eingange

Tab. 14-24.

Registeradresse Ox1023
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Registeradresse 0x1024 (4132,,)

Wert

CnfLen.DigitalOut

Zugang

Lesen

Beschreibung

Anzahl I/O-Bits bei den Prozessdatenbits der Ausgange

Tab. 14-25:

Registeradresse Ox1024

Registeradresse 0x1025 (4133,,)

Wert

CnfLen.Digitallnp

Zugang

Lesen

Beschreibung

Anzahl I/0-Bits bei den Prozessdatenbits der Eingange

Tab. 14-26:

Registeradresse Ox1025

Registeradresse 0x1028 (41364¢,)

Wert

Bootoptions

Zugang

Lesen/schreiben

Beschreibung

Bootkonfiguration:
1: BootP

2: DHCP

4: EEPROM

Tab. 14-27:

Registeradresse Ox1028

Registeradresse 0x1029 (4137 4.,) mit bis zu 9 Worten

Wert

MODBUS/TCP-Statistik

Zugang

Lesen/schreiben

Beschreibung

1 Wort SlaveDevi-
ceFailure

Klemmenbusfehler, Feldbusfehler bei
eingeschaltetem Watchdog

1 Wort BadProtocol

Fehler im MODBUS/TCP-Header

1 Wort BadLength

Falsche Telegrammléange

1 Wort BadFunction

Unguiltiger Funktionscode

1 Wort Bad Add-
ress

Ungliltige Registeradresse

1 Wort BadData

Ungtiltiger Wert

1 Wort TooMany-
Registers

Anzahl der zu bearbeitenden Register zu
grof3, Lesen/Schreiben 125/100

1 Wort TooMany-
Bits

Anzahl der zu bearbeitenden Coils zu
grof3, Lesen/Schreiben 2000/800

1 Wort ModTcp-
MessageCounter

Anzahl der empfangenen MODBUS/
TCP-Telegramme

ruckgesetzt

Durch Schreiben von 0xAA55 oder 0x55AA wird das Register zu-

Tab. 14-28:

Registeradresse Ox1029
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Registeradresse 0x102A (41384,) mit bis zu 1 Wort

Wert

MODBUS/TCP-Connections

Zugang

Lesen

Beschreibung

Anzahl der TCP-Verbindungen

Tab. 14-29:

Registeradresse Ox102A

Registeradresse 0x1030 (4144 .,) mit bis zu 1 Wort

Wert Konfiguration MODBUS/TCP-Time-Out
Zugang Lesen/schreiben
Standard 0x0000

Beschreibung

Dieses Register speichert den Wert fiir eine TCP-Verbindungs-
Uberwachung. Die Zeitbasis ist 100 ms, der Minimalwert ist 10 ms.
Geodffnete TCP-Verbindungen werden automatisch geschlossen,
wenn die eingetragene Zeit je Verbindung Uberschritten wurde. Der
Watchdog wird mit einer Anfrage auf der Verbindung getriggert

Tab. 14-30:

Registeradresse Ox1030

Registeradresse 0x1031 (41454.,) mit bis zu 3 Worten

Wert

Lesen der MAC-ID des Feldbus-Kopplers

Zugang

Lesen

Beschreibung

Ausgabe der MAC-ID, Lange 3 Worte

Tab. 14-31:

Registeradresse Ox1031

Registeradresse 0x2030 (8240,.,) mit bis zu 65 Worten

Wert

Beschreibung der angeschlossenen |/O-Module

Zugang

Lesen der I/O-Module 0...64

Beschreibung

OxFFFF (nicht verwendet)

Tab. 14-32:

Registeradresse 0x2030

Registeradresse 0x2040 (8256,)

Wert

Ausflihren eines Software-Resets

Zugang

Schreiben (Schreibsequenz 0xAA55 oder 0x55AA)

Beschreibung

Durch Schreiben der Werte 0xAA55 oder 0x55AA flihrt der Feld-
bus-Koppler einen Neustart durch

Tab. 14-33:

Registeradresse 0x2040

Registeradresse 0x2041 (8257 4¢,)

Wert

Flash-Format

Zugang

Schreiben (Schreibsequenz 0xAA55 oder 0x55AA)

Beschreibung

Das Flash-Dateisystem wird neu formatiert

Tab. 14-34.

Registeradresse 0x204 1
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Registeradresse 0x2042 (8258,)

Wert

Dateien extrahieren

Zugang

Schreiben (Schreibsequenz 0xAA55 oder 0x55AA)

Beschreibung

Die Standarddateien (HTML-Seiten) des Feldbus-Kopplers werden
extrahiert und in das Flash-Dateisystem geschrieben

Tab. 14-35:

Registeradresse 0x2042

Registeradresse 0x2043 (82594.,)

Wert

0x55AA

Zugang

Schreiben

Beschreibung

Werkseinstellungen

Die Werkseinstellungen sind nach dem nachsten Reset des Gera-
tes wirksam, z. B. SW-Reset iber MODBUS-Registeradresse
0x2040

Tab. 14-36:
Firmware-Informationsregister

Registeradresse 0x2043

Folgende Register werden genutzt, um Informationen zur Firmware des Feld-
bus-Kopplers auszulesen:

Registeradresse 0x2010 (82084.,) mit bis zu 1 Wort

Wert

Revision

Zugang

Lesen

Beschreibung

Firmware-Index, z. B. 0005 fir Version 5

Tab. 14-37:

Registeradresse 0x2010

Registeradresse 0x2011 (82094¢,) mit bis zu 1 Wort

Wert

Series code

Zugang

Lesen

Beschreibung

OxFFFF (nicht verwendet)

Tab. 14-38:

Registeradresse 0x2011

Registeradresse 0x2012 (82104¢,) mit bis zu 1 Wort

Wert

Iltem number

Zugang

Lesen

Beschreibung

OxFFFF (nicht verwendet)

Tab. 14-39:

Registeradresse 0x2012

Registeradresse 0x2013 (82114¢,) mit bis zu 1 Wort

Wert

Major sub item code

Zugang

Lesen

Beschreibung

Firmware-Version Major-Revision

Tab. 14-40:

Registeradresse 0x2013
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Konstantenregister

MODBUS

Registeradresse 0x2014 (8212,,,) mit bis zu 1 Wort

Wert Minor sub item code

Zugang Lesen

Beschreibung | Firmware-Version Minor-Revision

Tab. 14-41:  Registeradresse 0x2014

Registeradresse 0x2020 (8224 .,) mit bis zu 16 Worten

Wert Description

Zugang Lesen

Beschreibung | Informationen zum Feldbus-Koppler, 16 Worte

Tab. 14-42:  Registeradresse 0x2020

Registeradresse 0x2021 (82254¢,) mit bis zu 8 Worten

Wert Description

Zugang Lesen

Beschreibung | Erstellzeit des Firmwarestandes, 8 Worte

Tab. 14-43:  Registeradresse 0x2021

Registeradresse 0x2022 (8226,,,) mit bis zu 8 Worten

Wert Description

Zugang Lesen

Beschreibung | Erstelldatum des Firmwarestandes, 8 Worte

Tab. 14-44:  Registeradresse 0x2022

Registeradresse 0x2023 (8227 4,) mit bis zu 32 Worten

Wert Description

Zugang Lesen

Beschreibung | Info Gber Programmierung der Firmware, 32 Worte

Tab. 14-45:  Registeradresse Ox2023

Folgende Register enthalten Konstanten, die genutzt werden kénnen, um die
Kommunikation mit dem Master zu testen:

Registeradresse 0x2000 (8192,¢,)

Wert Null

Zugang Lesen

Beschreibung | Konstante mit Null

Tab. 14-46:  Registeradresse 0x2000
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Registeradresse 0x2001 (81934¢,)

Wert

Einsen

Zugang

Lesen

Beschreibung

Konstante mit Einsen:
(] "-1", wenn Konstante als "signed int" deklariert ist

(] "MAXVALUE", wenn Konstante als "unsigned int" deklariert
ist

Tab. 14-47:

Registeradresse 0x2001

Registeradresse 0x2002 (8194,)

Wert

1,2,3,4

Zugang

Lesen

Beschreibung

Konstanter Wert, zum Testen, ob High- und Low-Byte getauscht
sind (Intel/Motorola Format). Sollte im Master als 0x1234 erschei-
nen. Erscheint 0x3412, mussen High- und Low-Byte getauscht
werden

Tab. 14-48:

Registeradresse 0x2002

Registeradresse 0x2003 (81954,)

Wert

Maske 1

Zugang

Lesen

Beschreibung

Konstante, die anzeigt, ob alle Bits vorhanden sind.

Wird zusammen mit Register 0x2004 genutzt

Tab. 14-49:

Registeradresse 0x2003

Registeradresse 0x2004 (8196,)

Wert

Maske 1

Zugang

Lesen

Beschreibung

Konstante, die anzeigt, ob alle Bits vorhanden sind.

Wird zusammen mit Register 0x2003 genutzt

Tab. 14-50:

Registeradresse 0x2004

Registeradresse 0x2005 (8197 4¢,)

Wert

Grolte positive Zahl

Zugang

Lesen

Beschreibung

Konstante, um die Arithmetik zu kontrollieren

Tab. 14-51:

Registeradresse 0x2005

Registeradresse 0x2006 (8198,)

Wert

GroRte negative Zahl

Zugang

Lesen

Beschreibung

Konstante, um die Arithmetik zu kontrollieren

Tab. 14-52:

Registeradresse 0x2006
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Registeradresse 0x2007 (8199,¢,)

Wert GroRte halbe positive Zahl

Zugang Lesen

Beschreibung | Konstante, um die Arithmetik zu kontrollieren

Tab. 14-53:  Registeradresse 0x2007

Registeradresse 0x2008 (8200,,)

Wert GroRte halbe negative Zahl

Zugang Lesen

Beschreibung | Konstante, um die Arithmetik zu kontrollieren

Tab. 14-54:  Registeradresse 0x2008
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Diagnose- und Statusinformationen

Allgemeines

Fur die Vor-Ort-Diagnose besitzt der Feldbus-Koppler unterschiedliche LEDs,
die seinen Betriebszustand und den des S-BUS anzeigen.

Ethernet-Statusmeldungen durch LED-Signalisierung

In der folgenden Tabelle sind die Ethernet-Statusmeldungen aufgelistet, die
durch die LEDs (21) am Feldbus-Koppler signalisiert werden. Daneben ste-
hen Informationen zur Abhilfe der Stérungen zur Verfigung.

tet einwandfrei

Abb. 15-1: LEDs zur Anzefge von Statusmeldungen
LED Farbe/Status Ursache Abhilfe/Information
MS Aus Am Feldbus-Koppler liegt Uberpriifen Sie die Versor-
keine Versorgungsspan- gungsspannung fiir den
nung an Feldbus-Koppler.
Uberpriifen Sie die Kabel
auf Beschadigung
Grin Der Feldbus-Koppler arbei- |-

Griin blinkend

Der IndraControl S67-Kno-
ten ist noch nicht komplett
konfiguriert

Konfigurieren Sie den Feld-
bus-Koppler (z. B. Zuweisen
einer IP-Adresse)

Rot blinkend Im IndraControl S67-Knoten | Kontaktieren Sie den Bosch
liegt eine behebbare Sto- Rexroth Service
rung vor

Rot Im IndraControl S67-Knoten | Kontaktieren Sie den Bosch
liegt eine nicht behebbare Rexroth Service
Stérung vor

Rot-Griin blin- | Selbsttest -

kend
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Ursache

Abhilfe/Information

Dem Feldbus-Koppler wur-
de noch keine IP-Adresse
zugewiesen.

Am Feldbus-Koppler liegt
keine Versorgungsspan-
nung an

Uberpriifen Sie die Versor-
gungsspannung fiir den
Feldbus-Koppler.

Uberpriifen Sie die Kabel
auf Beschadigung.

Weisen Sie dem Feldbus-
Koppler eine IP-Adresse zu

Eine Verbindung zur uber-
geordneten Steuerung ist
aufgebaut

Es besteht keine Verbin-
dung zur Ubergeordneten
Steuerung

Mindestens eine Verbin-
dung hat ein Time-Out ge-
meldet

Uberpriifen Sie die "Packet
Rate".

Uberpriifen Sie die Kabel
auf Beschadigung

Die vom Feldbus-Koppler
verwendete IP-Adresse
existiert bereits im selben
Netzwerk

Weisen Sie dem Feldbus-
Koppler eine andere IP-Ad-
resse zu

Selbsttest

Feldbus-Koppler hat keine
Verbindung zum physikali-
schen Netzwerk

Uberpriifen Sie die Kabel-
verbindung des Ethernet-
Anschlusses FB1

Verbindung zum physikali-
schen Netzwerk ist vorhan-
den

Datenaustausch tber
Ethernet findet statt

Feldbus-Koppler hat keine
Verbindung zum physikali-
schen Netzwerk

Uberpriifen Sie die Kabel-
verbindung des Ethernet-
Anschlusses FB2

Verbindung zum physikali-
schen Netzwerk ist vorhan-
den

Datenaustausch tber
Ethernet findet statt

LED Farbe/Status
NS Aus
Griin
Griin blinkend
Rot blinkend
Rot
Rot-Grin blin-
kend
ACT/ |[Aus
LNK 1
Grin
Grin blinkend
ACT/ |[Aus
LNK 2
Griin
Grin blinkend
Tab. 15-1:

15.3
Signalisierung

Ethernet-Statusmeldungen

Betriebsmeldungen des Feldbus-Kopplers durch LED-

In der folgenden Tabelle sind die Betriebsmeldungen aufgelistet, die durch
LEDs signalisiert werden. Daneben stehen Informationen zur Abhilfe be-
stimmter Ursachen zur Verfligung.
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= Diagnosen deaktivieren
Mittels der Diagnosetbersicht kénnen Sie gezielt Diagnosen
deaktivieren (siehe F-LED). In diesem Fall ist die LED nicht aktiv
(aus).
15
()net @—0 | ETVBK—D\B\ 16
&, &, ~ M (@;‘r
(X
17
[t '"'\: g
Lo i
19 18
Abb. 15-2: LEDs zur Anzeige von Betriebsmeldungen
Posi- |LED Farbe Ursache Abhilfe
tion
15 SBM | Griin blinkend | S-BUS wird gestartet -
Grin S-BUS arbeitet sto- -
rungsfrei
Rot Stérung auf dem S-BUS | Kontrollieren Sie, ob al-
le Komponenten am S-
BUS sowie der S-BUS-
Abschluss und die
S-BUS-Kabel ange-
schlossen sind
16 F Rot Sammelfehler. Es steht | Uberpriifen Sie die Ver-
mindestens eine Diag- | sorgungsspannung der
nosemeldung an den di- | angeschlossenen Sen-
gitalen Eingadngen zur | soren
Verfligung
17 /0 Gelb Eingangssignal liegt an |-
18 Ua Griin Aktorversorgung ist vor- | —
handen
Aus Aktorversorgung ist Schlielen Sie die Ver-
nicht vorhanden sorgungsspannung an
und Uberprifen Sie ggf.
den Spannungspegel
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Posi- |LED Farbe Ursache Abhilfe
tion
19 Us Grin Logik- und Sensorver- |-
sorgung ist vorhanden
Aus Logik- und Sensorver- | SchlieRen Sie die Ver-
sorgung ist nicht vor- sorgungsspannung an
handen und Uberprifen Sie ggf.

den Spannungspegel

Tab. 15-2: Betriebsmeldungen des Feldbus-Kopplers

Stormeldungen des Feldbus-Kopplers durch LED-
Signalisierung

Allgemeines

Stdormeldungen oder Warnungen des Feldbus-Kopplers werden in
IndraWorks angezeigt. Alternativ werden die Stérmeldungen auch Uber die
CS-LED (21) als Blinkcode angezeigt.

Abb. 15-3: Anzeiger der Blinkcodes durch die CS-LED
Eine Stérung wird immer zyklisch mit drei Blinksequenzen dargestellt:

1.

Die erste Blinksequenz zeigt die Gruppennummer an. Der Ausgangs-
punkt bei der Fehlerfindung ist die Gruppennummer, hinter der sich die
Fehlergruppen verbergen. Die Anzahl der Blinkimpulse gibt die genaue
Fehlergruppe an.

Beispiel:
Gruppennummer 1: Gruppe der S-BUS-Fehler.

Nach einer Pause erscheint die zweite Blinksequenz, die den Fehler-
code angibt. Die Anzahl der Blinkimpulse gibt den genauen Fehlercode
an, der die Art des Fehlers beschreibt.

Beispiel:

Fehlercode 5: S-BUS-Abschluss am letzten 1/0-Modul nicht angebracht.
Nach einer weiteren Pause erscheint die dritte Blinksequenz, die das
Fehlerargument anzeigt. Die Anzahl der Blinkimpulse gibt das Fehlerar-
gument an, welches ergédnzende Fehlerbeschreibungen liefert, z. B. an
welcher der IndraControl S67-Komponente ein Fehler vorliegt.

Beispiel:

Eintrag 0 ... 63: Bei welchem der angeschlossenen 1/0O-Module dieser
Fehler aufgetreten ist. Wird z. B. eine 5 mittels Blinkcode angezeigt,
dann tritt der Fehler am 5. 1/0O-Modul auf (die "0" bezeichnet die digita-
len Eingénge des Feldbus-Kopplers).

Gruppennummer, Fehlercode und Fehlerargument werden als Blinkcodes
dargestellt, die in Zahlen umzurechnen sind. Der Blinkcode kann Zahlen in
100er-Stellen, 10er-Stellen oder 1er-Stellen anzeigen. Eine Null wird dabei
immer in vier Zyklen von 20 Hz wiedergegeben und fihrende Nullen werden
unterdruckt.
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Die nachfolgenden Tabellen erldutert Ihnen den zeitlichen Ablauf der Blinkco-
des. Entfallt die 100er- oder 10er-Stelle bei der Gruppennummer, beim Feh-
lercode oder beim Fehlerargument, wird die nachfolgende Pause nicht aus-
gegeben, sondern die nachste Sequenz eingeleitet (fett in der folgenden Ta-

belle gekennzeichnet).

Beschreibung

Frequenz

Zusétzliche Erlauterungen

Blinken der Startsequenz

10 Zyklen mit jeweils
12,5 Hz (12,5-mal in der
Sekunde)

Einleitung Startphase

(100er-Stelle)

0,5 s aus

Pause 1s
Gruppennummer
Gruppennummer Wiederholt 0,5 s an und Wiederholt sich entspre-

chend der Gruppennum-
mer

Pause

2s

Gruppennummer
(10er-Stelle)

Wiederholt 0,5 s an und
0,5 s aus

Wiederholt sich entspre-
chend der Gruppennum-
mer

(100er-Stelle)

0,5 s aus

Pause 2s -

Gruppennummer Wiederholt 0,5 s an und Wiederholt sich entspre-

(1er-Stelle) 0,5 s aus chend der Gruppennum-
mer

Pause 2s -

Blinkt 40 ms Einleitung des Fehlercodes

Pause 2s

Fehlercode

Fehlercode Wiederholt 0,5 s an und Wiederholt sich entspre-

chend des Fehlercodes

Pause

2s

Fehlercode
(10er-Stelle)

Wiederholt 0,5 s an und
0,5 s aus

Wiederholt sich entspre-
chend des Fehlercodes

Pause 2s -

Fehlercode Wiederholt 0,5 s an und Wiederholt sich entspre-

(1er-Stelle) 0,5 s aus chend des Fehlercodes

Pause 2s -

Blinkt 40 ms Einleitung des Fehlerargu-
ments

Pause 2s

Fehlerargument
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Beschreibung

Frequenz

Zusétzliche Erlauterungen

(100er-Stelle)

Fehlerargument

0,5 s aus

Wiederholt 0,5 s an und

Wiederholt sich entspre-
chend des Fehlerargu-
ments

Pause

2s

(10er-Stelle)

Fehlerargument

0,5 s aus

Wiederholt 0,5 s an und

Wiederholt sich entspre-
chend des Fehlerargu-
ments

Pause

2s

15.4.3

Wiederholt 0,5 s an und
0,5 s aus

Fehlerargument
(1er-Stelle)

Wiederholt sich entspre-
chend des Fehlerargu-
ments

Pause 4s _

Ablauf startet erneut beim Blinken der Startsequenz

Tab. 15-3: Ubersicht der Blinkcodes

Beispiel einer Stérmeldung mittels Blinkcode

Einleitung:

1. Die CS-LED beginnt mit der Einleitung der Startphase: schnelle Blinkim-
pulse von ca. 1 Sekunde.

2. Es folgt eine Pause von 1 Sekunde.
Gruppennummer 1: S-BUS-Fehler
3. Die CS-LED blinkt 1-mal die 1er Stelle: 0,5 s an und aus.

4. Es folgt die Einleitung fir den Fehlercode mit einer Pause von 2 Sekun-
den, 40 ms Blinken und erneut einer Pause von 2 Sekunden.

Fehlercode 13: Aktualisierung der Software fiir das 1/0-Modul fehige-
schlagen

Die CS-LED blinkt 1-mal die 10er-Stelle.
Es folgt eine Pause von 2 Sekunden.
Die CS-LED blinkt 3-mal die 1er-Stelle.

Es folgt die Einleitung fiir das Fehlerargument mit einer Pause von 2
Sekunden, 40 ms Blinken und erneut einer Pause von 2 Sekunden.

Fehlerargument 5: 1/0-Modul auf dem 6. Steckplatz
9. Die CS-LED blinkt 5-mal die 1er-Stelle.
10. Es folgt eine Pause von 4 Sekunden.

Der Blinkcode startet bei der Einleitung der Startphase. Bei nur einer Stérung
wiederholt sich dieser Ablauf, bei mehreren wird die néchste anliegende Sto-
rung durchlaufen.

I

1 ] M1 [ I ]
11 21 3= 4 | 5 1 6 | 7 | 8
A
v
N O I ey O I
| 9 < 10—

Abb. 15-4: Ablauf eines Blinkcodes
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In diesem Kapitel sind alle Stérungen und Warnungen gelistet, die Gber die
CS-LED ausgegeben werden.

Die Stérungen und Warnungen sind in die folgenden Fehlergruppen einge-

teilt:
Gruppennummer Bezeichnung Anzeige
1 S-BUS-Fehler CS-LED
2 S-BUS-Warnungen
3 RTS-Fehler *
4 -
5 Allgemeine betriebsinterne Hardware-
Fehler
6 Allgemeine betriebsinterne Hardware-
Warnungen
7 Allgemeine Software-Fehler
8 Allgemeine Software-Warnungen
9 Spezifische, betriebsinterne Hardware-
Fehler
10 -
11 Feldbus-spezifische Softwarefehler
12 Feldbus-spezifische Softwarewarnungen
13 Fehler des Firmwareloaders
14 Fehler beim Herunterladen der Firmware
* in Vorbereitung

Tab. 15-4: Auflistung der Fehlergruppen

Lassen sich nachfolgende Stérungen und Warnungen nicht mit den angege-
benen Malinahmen beseitigen, kontaktieren Sie bitte den Bosch Rexroth

Service (siehe Kap. 19

"Service und Support" auf Seite 225). Teilen Sie

dem Bosch Rexroth Service den entsprechenden Blinkcode mit, der ausge-

geben wird.
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Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument

—_

0...63 Fehler bei der Initialisierung | Uberpriifen Sie die Kabel
des S-BUS auf Beschadigung.

FUhren Sie anschlieRend ei-
nen Neustart durch, indem
Sie die Versorgungsspan-
nung ausschalten und an-
schlielRend wieder einschal-
ten

Al WOWIDN

5 Fehler bei der Initialisierung | Kontrollieren Sie die Verka-
des S-BUS. Das letzte I/O- | belung zum und vom letzten
Modul konnte nicht initial- I/O-Modul. Stellen Sie si-
isiert werden cher, dass der S-BUS-Ab-
schluss am letzten 1/0-Mo-
dul gesteckt ist

6 0...63 Fehler beim Starten des S- | Uberpriifen Sie die Kabel
BUS. Es liegt eine S-BUS- | auf Beschadigung.
Unterbrechung am I/O-Mo-
dul vor, das sich vor dem
mittels Fehlerargument an-
gezeigten I/O-Modul befin-
det

Fuhren Sie einen Neustart
durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
schalten und anschlieend
wieder einschalten

255 Die Funktion "Wiederanlau-
fe" ist deaktiviert und es trat
eine kurze Unterbrechung
auf dem S-BUS auf. Die Un-
terbrechung konnte nicht lo-
kalisiert werden, da wah-
rend der Ermittlung der Un-
terbrechungsstelle die Un-
terbrechung auf dem S-BUS
nicht mehr vorhanden war

7 0...63 Fehler beim Starten des
S-BUS
8
9
10
11 1 Eine Unterbrechung auf Uberpriifen Sie, ob das S-

dem S-BUS ist aufgetreten | BUS-Kabel richtig ange-
schlossen ist

Uberpriifen Sie das S-BUS-
Kabel auf Beschadigungen

12 1 Der Wechsel in den Modus | Flihren Sie einen Neustart
der Softwareaktualisierung | durch, indem Sie die Ver-
ist nicht moglich sorgungsspannung aus-

schalten und anschlieflend

13 0...63 Aktualisierung der Software . .
wieder einschalten

fur das I/0O-Modul fehlge-
schlagen
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Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
14 1 Authentifizierung fehlge- Flhren Sie einen Neustart
5 schlagen durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
schalten und anschlieRend
wieder einschalten
15 0...63 Aktuelle Software ist defekt. |Fiihren Sie eine Firmwa-
S-BUS-Betrieb nur im Reco- | reaktualisierung der 1/0O-Mo-
very-Modus mdglich, um dule durch (nur durch den
neue Software zu laden Bosch Rexroth Service
mdglich)
16 1 Fehler beim Starten des Fihren Sie einen Neustart
5 S-BUS durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
3 Fehler beim Anhalten des schalten und anschlief’end
S-BUS wieder einschalten
17 0 Fehler auf den digitalen Ein-
gangen des Feldbus-
Kopplers
18 0...63 Kommunikationstest mit
dem I/O-Modul fehlgeschla-
gen
19 0 Fehler beim Initialisieren Fihren Sie einen Neustart
255 des S-BUS durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
23 schalten und anschlieRend
24 1 wieder einschalten. Lasst
sich der Fehler nicht behe-
ben, kontaktieren Sie bitte
den Bosch Rexroth Service
25 0...63 Die Parameter des I1/0-Mo- | Wiederholen Sie das I/O-
26 duls sind ungltig. Das Feh- | Modul-Update (nur durch
lerargument gibt die physi- | den Bosch Rexroth Service
kalische Moduladresse an mdglich)
Tab. 15-5: Gruppennummer 1. S-BUS-Fehler
Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
1 1 Zykluszeit des S-BUS kann | Geben Sie eine hdhere Zyk-
nicht eingehalten werden luszeit an
2 1 Neustart des S-BUS wurde |-
durchgefihrt
2 Kommunikation auf dem -
S-BUS wurde gestoppt
3 Fehlerreaktion des S-BUS |-
wurde aktiviert
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Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
3 0 Unzulassige OPH-Konfigu- | Priifen Sie die Definition der
ration Maximalkonfiguration und
der Ausbaustufe sowie den
physikalischen Stationsauf-
bau
4 255 Aktualisierung der 1/0-Mo- | Die Module wechseln in den
dul-Firmware Modus zur Aktualisierung
der Firmware. In diesem
Modus findet kein Aus-
tausch der Prozessdaten
mit den Modulen statt
5 0...255 Benutzereinstellungen flr Andern Sie die Benutzerein-
die Sensor-/Aktor-Verzoge- | stellungen fiir die Sensor-/
rung sind ungultig Aktor-Verzbégerung
Tab. 15-6: Gruppennummer 2: S-BUS-Warnungen
Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
1 1 Zugriffsfehler auf den Flash- | Fihren Sie einen Neustart
5 Speicher durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
7 Fehler bei Initialisierung des | schalten und anschlief3end
USB-Stack wieder einschalten
2 1 EEPROM-Fehler
2
3 Echtzeituhr (RTC) ist defekt |-
4
3 1 RAM-Fehler Fihren Sie einen Neustart
5 durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
3 schalten und anschlief3end
- wieder einschalten.
4 1 Fehler auf internem
Co-Prozessor Wenn das Problem weiter-
2 hin existiert, kontaktieren
3 Sie bitte den Bosch Rexroth
Support
4
5 1

Al W|N
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Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
6 1 Nichtzulassige Hardware- Fihren Sie eine Firmwa-
und Softwarekombination reaktualisierung am Feld-
bus-Koppler durch (nur
durch den Bosch Rexroth
Service moglich)

9 EEPROM-Fehler Fihren Sie einen Neustart
durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
schalten und anschlief3end
wieder einschalten

7 255 Interner Fehler Diese Blinkcodes dienen
dem Bosch Rexroth Support
zur weiteren Fehleruntersu-

18 chung. Teilen Sie bitte
Gruppennummer, Fehler-
code und -argument dem
Support mit

Tab. 15-7: Gruppennummer 5. Allgemeine betriebsinterne Hardware-Fehler

Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung

gument

1 1 Feldbus-Koppler war sechs | Stellen Sie die RTC Uber

Tage nicht mit Versorgungs- | das WBM ein
spannung versorgt (Stlitz-
kondensator der RTC leer)

Tab. 15-8: Gruppennummer 6. Allgemeine betriebsinterne Hardware-Warnungen

Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung

gument

1 0..254 Interner Fehler Flhren Sie einen Neustart

5 1.7 durch, indem Sie die Ver-

sorgungsspannung aus-

3 1..5 schalten und anschlieRend

4 1 wieder einschalten.

Wenn das Problem weiter-

6 1..10 hin existiert, kontaktieren

7 1 Sie bitte den Bosch Rexroth
Support

8 1..31




166/231 Bosch Rexroth AG

Diagnose- und Statusinformationen

DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P
Rexroth IndraControl S67 Ethernet/IP-Koppler 8 digitale Eingange (M8)

Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
9 1 Interner Fehler Fuhren Sie einen Neustart

5 durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-

3 schalten und anschlief3end

4 wieder einschalten.

Wenn das Problem weiter-

S hin existiert, kontaktieren
Sie bitte den Bosch Rexroth
Support

10 Fehler in der Parameter-Da- | Aktivieren Sie das Kontroll-

tenbank des Feldbus- feld "Erzeuge nominelle
Kopplers Systemkonfiguration" im
11 Version der Parameter-Da- DTM, um die aktuell einge-
tenbank wird nicht unter- stellten Paramgter der !/O_
stiitzt Module erneut im Dateisys-
tem des Feldbus-Kopplers

12 Die Anzahl der I/O-Module | zu speichern (Parameter-

stimmt nicht mit der in der Datenbank wird erstellt).
Parameter-Datenbank ein- | Wenn das Problem weiter-
getragenen lberein (I/O- hin existiert, kontaktieren
Modul entfernt oder hinzu- | Sie den Bosch Rexroth Sup-
gefiigt) port

13 Fehler in der Parameter-Da-

tenbank des Feldbus-
Kopplers

14 Interner Fehler Flhren Sie einen Neustart

15 durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-

16 schalten und anschlieend
wieder einschalten. Wenn
das Problem weiterhin exis-
tiert, kontaktieren Sie den
Bosch Rexroth Support

20 Typenschlissel von 1/0-Mo- | Ersetzen Sie das 1/0-Modul

dul(en) unterscheidet/unter-
scheiden sich von den in
der Parameter-Datenbank
abgespeicherten (z. B. S67-
Al4-U/I-M12 anstatt S67-
Al4-RTD-M12)

durch das mit dem korrek-
ten Typenschlissel. Es er-
scheint im DTM der Para-
meter "Busadresse der ers-
ten fehlerhaften Komponen-
te". Dieser Parameter zeigt
lhnen das zu ersetzende
I/0-Modul an (z. B. bezieht
sich "Busadresse 3" auf das
3. I/O-Modul am Feldbus-
Koppler)
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Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument

9 21 Der Firmware-Freigabein- Aktualisieren Sie die Firm-
dex von I/O-Modul(en) ware des betroffenen |/O-
stimmt nicht mit dem in der | Moduls
Parameter-Datenbank ab-
gespeicherten Uberein (tritt
nur auf, wenn im DTM das
Kontrollfeld "FW/HW
Release Index Prifung I/O-
Module" aktiviert ist)

22 Der Hardware-Freigabein- | Aktualisieren Sie firr das be-
dex von I/O-Modul(en) troffene 1/0-Modul die Para-
stimmt nicht mit dem in der | meter-Datenbank im Feld-
Parameter-Datenbank ab- | bus-Koppler. Geben Sie da-
gespeicherten Uberein (tritt | zu im Eingabefeld des Para-
nur auf, wenn im DTM das | meters "Busadresse des zu
Kontrollfeld "FW / HW aktualisierenden Moduls"
Release Index Prifung I/0O- |die Position der entsprech-
Module" aktiviert ist) enden S67-Komponente ein

23 Interner Fehler Fihren Sie einen Neustart

durch, indem Sie die Ver-

24 sorgungsspannung aus-

schalten und anschlieRend
wieder einschalten.
Existiert das Problem wei-
terhin, kontaktieren Sie den
Bosch Rexroth Support

25 Die gespeicherten Parame- |Fihren Sie einen Neustart
ter kdnnen nicht auf das I/O- | durch, indem Sie die Ver-
Modul Ubertragen werden. | sorgungsspannung aus-
Ursache: schalten und anschlieRend

wieder einschalten.
- ein inkompatibler Firm- . . )
ware-Stand liegt vor (nach Fihrt ein Neustart nicht zur
dem Erstellen der Parame- Beseitigung des Fehlers,
ter-Datenbank wurden aus aktualisieren Sie die Firm-
einem S67-Knoten ein oder | Ware des betroffenen 1/0-
mehrere Module ausge- Moduls.
wechselt, die gegeniiber Lasst sich das Problem mit
den ursprunglichen einen in- | den zuvor genannten MaR-
kompatiblen Firmware- nahmen nicht beheben,
Stand haben) kontaktieren Sie den Bosch
- ein Kommunikationsfehler Rexroth Support
ist aufgetreten
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Fehlercode

Fehlerar-
gument

Ursache

Beseitigung

30

Fehler in der Parameter-Da-
tenbank des Feldbus-
Kopplers

Aktivieren Sie das Kontroll-
feld "Erzeuge nominelle
Systemkonfiguration" im
DTM, um die aktuell einge-
stellten Parameter der 1/O-
Module erneut im Dateisys-
tem des Feldbus-Kopplers
zu speichern (Parameter-
Datenbank wird erstellt).

Wenn das Problem weiter-
hin existiert, kontaktieren
Sie den Bosch Rexroth Sup-
port

31

32

33

34

40

Interner Fehler

Fuhren Sie einen Neustart
durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
schalten und anschlief3end
wieder einschalten.

Wenn das Problem weiter-
hin existiert, kontaktieren
Sie den Bosch Rexroth Sup-
port

10

11

Interner Fehler

Diese Blinkcodes dienen
dem Bosch Rexroth Support
zur weiteren Fehleruntersu-
chung. Teilen Sie bitte
Gruppennummer, Fehler-
code und -argument dem
Support mit

12

Der Aufbau der S67-Station
hat sich geéndert. Es wur-
den S67-Komponenten ent-
nommen oder hinzugeflgt

Flhren Sie einen Neustart
durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
schalten und anschlief3end
wieder einschalten

Tab. 15-9:

Gruppennummer 7: Allgemeine Software-Fehler

Fehlercode

Fehlerar-
gument

Ursache

Beseitigung

2

Automatische Parametrie-
rung der 1/0O-Module ist nicht
erlaubt

Im DTM ist das Kontrollfeld
"l/O-Modulparameter nicht
Uberschreiben" aktiviert.
Deaktivieren Sie diese
Option, wenn Sie die auto-
matische Parametrierung flr
alle 1/0-Module zulassen
mochten oder aktualisieren
Sie die Parameter-Daten-
bank

Tab. 15-10:

Gruppennummer 8: Allgemeine Software-Warnungen
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Fehlercode Fehlerargument Ursache Beseitigung
Die Blinkcodes fiir die spezifischen, betriebsinternen Hardware-Fehler dienen dem
Bosch Rexroth Support zur weiteren Fehleruntersuchung. Teilen Sie bitte Gruppen-
nummer, Fehlercode und -argument dem Support mit.
Tab. 15-11: Gruppennummer 9: Spezifische, betriebsinterne Hardware-Fehler
Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
1 1 Unglltige MAC-Adresse Uberpriifen Sie die MAC-
Adresse
2 Zuordnung der IP-Adresse | Uberpriifen Sie die Konfigu-
ist fehlgeschlagen ration der IP-Adresse
3 Fehler bei der Ethernet-Initi- | Fiihren Sie einen Neustart
4 alisierung durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
4 schalten und anschlieRend
5 wieder einschalten
6
7 DHCP-Lease-Time abgelau- | Uberpriifen Sie die Verbin-
fen dung zum DHCP-Server
8 IP-Adresse schon im selben | Andern Sie Ihre IP-Adresse
Netzwerk vorhanden
2 1 Fehler bei der FTP-Initiali- Kontaktieren Sie den Bosch
sierung Rexroth Support
2 Fehler bei der SNTP-Initiali-
sierung
3 Fehler bei der MODBUS-Ini-
tialisierung
4 Fehler bei der Ethernet/IP-
Initialisierung
5 Interner Fehler
6 Fehler bei der Service-Pro-
tokoll-Initialisierung
7 Fehler bei der SNMP-Initiali-
sierung
3 1 Fehler bei der SNTP-Konfi- | Uberpriifen Sie die Konfigu-
guration ration der SNTP-Parameter
4 - Betriebssystemspezifischer | Kontaktieren Sie den Bosch
Ethernet-Fehler Rexroth Support
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Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
5 1 Laufzeitfehler des Feldbus- | Kontaktieren Sie den Bosch
5 ses Rexroth Support
3
4
5
6
6 1 Der MODBUS-Watchdog Starten Sie den MODBUS-
hat ausgel6st Watchdog neu
Tab. 15-12:  Gruppennummer 11. Feldbusspezifische Softwarefehler
Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
5 1 Keine Diagnosedaten ver- | Fiihren Sie einen Neustart
fugbar durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
schalten und anschlief3end
wieder einschalten
Uberpriifen Sie die Daten-
kabel auf korrekten Sitz und
auf Beschadigungen
2 Konfiguriertes Feldbusfeh- | Fihren Sie einen Neustart
3 lerverhalten kann nicht ein- | durch, indem Sie die Ver-
gestellt werden sorgungsspannung aus-
schalten und anschlieRend
4 Interner Fehler . .
wieder einschalten
Tab. 15-13:  Gruppennummer 12: Feldbusspezifische Softwarewarnungen
Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
1 1 Keine Firmware im Feldbus- | Fihren Sie mittels des USB-
Koppler enthalten Anschlusses eine Firmwa-
- - reaktualisierung durch (nur
2 Prifsummenfehler der Firm- durch den Bosch Rexroth
ware . -
3 Service mdglich)
2 1 USB-Kommunikation ist FUhren Sie einen Neustart

O N| OO ] WOW[IDN

gestort

durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
schalten und anschliefend
wieder einschalten
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Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
3 1 EEPROM-Fehler oder Firm- | Fihren Sie einen Neustart
5 ware nicht kompatibel durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
3 schalten und anschlief3end
4 wieder einschalten.
Flhren Sie mittels des USB-
5 Anschlusses eine Firmwa-
6 reaktualisierung durch (nur
durch den Bosch Rexroth
7 Service méglich)
4 1 Interner Fehler
2
5 1
2
6 1 Zugriff auf den Flash-Spei-
5 cher nicht méglich
3
4 Falsche Firmwareversion
5 Interner Fehler
7 1 Fehler in der Firmwaredatei
2
3
4
5
6
7
8 1 Echtzeituhr (RTC) ist defekt |-
2
3
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Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
9 1 Fehler des Codeprozessors | Fuhren Sie einen Neustart
5 durch, indem Sie die Ver-
sorgungsspannung aus-
3 schalten und anschlieRend
4 wieder einschalten
5
6
7
8
9
10 1
2
3
4
5
6
7
8
9
11 1 Fehler beim Zugriff auf den
5 Interrupt-Controller
12 1 SDRAM-Fehler
Tab. 15-14:  Gruppennummer 13: Fehler des Firmwareloaders
Fehlercode | Fehlerar- | Ursache Beseitigung
gument
1 0 Der Wechsel in den Modus | Fihren Sie einen Neustart
der Softwareaktualisierung | durch, indem Sie die Ver-
ist nicht mdglich sorgungsspannung aus-
. schalten und anschlieRend
2 0...63 Aktualisierung der Software wieder einschalten
fur das I/O-Modul fehige-
schlagen. Das Fehlerargu-
ment gibt die logische Mo-
duladresse an
3 1 Interner Fehler Diese Blinkcodes dienen
dem Bosch Rexroth Support
2 .
zur weiteren Fehleruntersu-
3 chung. Teilen Sie bitte
Gruppennummer, Fehler-
4 code und -argument dem
Support mit
Tab. 15-15: Gruppennummer 14: Fehler beim Herunterladen der Firmware
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15.5 Auslesen von Stormeldungen oder Warnungen mittels Web-
based Management

Stérmeldungen oder Warnungen des Feldbus-Kopplers werden auch im
Web-based Management auf der Seite "Information" im Bereich "Module Sta-
tus" angezeigt. Eine Ubersicht von MaRnahmen zu deren Behebung erhalten
Sie in Kap. 15.4.4 "Bedeutung der Blinkcodes und MaRnahmen zur Fehler-

behebung" auf Seite 161.

4 www.boschrexroth.com Weh Based Management

Status Information

Coupler Details
Ordler Number
Mac Address
Firmweare Yersion
Release Indlex

HTML Pages Yersian

Hetwork Details
IP address

Subnet mask
Gatevvay
Hostriame
Domainname
DNS-Server 1
Dis-Server 2

(S)NTP-Server

Module Status

State Madbus V1 Wistchdog
State Madbus V2 Wiatchdog TCP.
State Madbus V2 Wiatchag LD
Errar Group

Errar Cade

Ervar Argument

Error Description

Rexroth

Bosch Group

S67-ET-BH-DIB-ME
00:60:34:04:03:66
020318

06.02106

01.01.00

192168412
Static IP assigned by DIP Switch

255.295.255.0
18216841
006034040366

0000
0000
0.0.00

Disablet
Disabled
Disablet
0
0
0

Coupler running, OK

Abb. 15-5:
nagement

Anzelge von Stérmeldungen oder Warnungen im Web-based Ma-
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16 Parametrierung

16.1 Allgemeine Hinweise

Dieses Kapitel erlautert die Gerateparametrierung unter IndraWorks mithilfe
einer FDT-Rahmenapplikation und des IndraControl S67 DTM (ber Ethernet.

A WARNUNG Veranderung der Parameter!

Bei unsachgemafRen Veranderungen der Parameter mit einer FDT/DTM kon-
nen Sie Maschinenkomponenten in einen gefahrlichen Zustand versetzen
und Personal und Maschine gefahrden. Vor Anderung der Parameter bringen
Sie die Maschinenkomponenten in einen definierten und sicheren Zustand
und schalten Sie die Ubergeordnete Steuerung aus. Vergewissern Sie sich
vor Inbetriebnahme, dass sich kein Personal im Gefahrenbereich der Maschi-
nenkomponenten aufhalt.

16.2 Aligemeine Informationen zu FDT/DTM

FDT ist die Abkirzung fur Field Device Tool. Es handelt sich hierbei um eine
Anwendung, die Sie unabhangig vom benutzten Feldbus zum Parametrieren
der Feldbusgeréte einsetzen kdnnen. Hierzu bendtigt die Anwendung Ergén-
zungen in Form von Softwarekomponenten, welche die Kommunikation zu
den einzelnen Geraten herstellen und die einstellbaren Parameter bereitstel-
len. Diese Softwarekomponenten werden DTM (Device Type Manager) ge-
nannt und werden von den Gerateherstellern erstellt.

FDT/DTM stellt ein offenes Konzept dar, in dem Einzelkomponenten ver-
schiedener Hersteller zusammenwirken. Das Konzept verringert damit die
Anzahl proprietarer herstellerspezifischer Softwareldsungen und férdert ein
einheitliches Bedienkonzept innerhalb eines Ubergreifenden Bedienpro-
gramms.

Fur die Parametrierung eines IndraControl S67-Knotens wird fir jede Indra-
Control S67-Komponente ein passender DTM zur Verfiigung gestellt. Uber
diesen DTM parametrieren Sie die IndraControl S67-Komponenten. Sie kon-
nen die IndraControl S67-Komponenten online oder offline parametrieren.

Der Offline-Modus erméglicht die Parametrierung einer noch nicht vorhande-
nen IndraControl S67-Komponente. Hierbei speichern Sie die Parameter zu-
nachst in einem Projekt ab und Ubertragen diese Parameter spéter in die Ind-
raControl S67-Komponenten.

Im Online-Modus besteht eine direkte Verbindung zwischen Anzeige und an-
geschlossenen IndraControl S67-Komponenten. Befindet sich eine Indra-
Control S67-Komponente im Online-Modus, wird der Name der IndraControl
S67-Komponente im Projektexplorer in blauer Farbe dargestellt.

16.3 Installation der DTM-Komponenten

Die folgenden Kapitel beziehen sich ausschliel3lich auf die IndraControl S67
DTM-Komponenten von Bosch Rexroth.

= In der Projektierungssoftware "IndraWorks" von Bosch Rexroth
sind die FDT/DTM-Rahmenapplikation und die IndraControl S67
DTM-Komponenten bereits installiert.

Die aktuellste DTM-Version koénnen Sie auch unter www.boschrexroth.com
herunterladen.
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Damit Sie die Gerate der Serie IndraControl S67 verwenden kénnen, instal-
lieren Sie die unten angegebenen IndraControl S67 DTM-Komponenten.

Flhren Sie jeweils das Setup aus:
®  [ndraControl_S67_DTM_Setup(V1.2.4.0).exe
® |IndraControl-S67-TCP_Setup(V1.2.3.10).exe

= Die zuvor genannten Dateien kénnen sich in der Version jederzeit
andern.

Zur Installation des DTM folgen Sie dem Setup Wizard.

Nach der Installation des IndraControl S67 DTM muss der DTM-Katalog von
IndraWorks aktualisiert werden. Die Aktualisierung erfolgt in IndraWorks Gber
den Menipunkt Extras » DTM-Katalog aktualisieren.

Hinweise zur Installation entnehmen Sie bitte der IndraWorks-Hilfe.

Nach der Aktualisierung des DTM-Katalogs stehen die folgenden Komponen-
ten in der Bibliothek wie folgt zur Verfliigung.

DTh-k.atalog

=1y TCP Service
B8 IndraControl SE7 TCP
[ SE7ET-BK-DISMS

= S-BUS
SEV-AI4RTD-M1Z
SE7-AI4-U/-M12
SE7-AI4-UTH-M12
SE7-AD4-UA-M12
SEZ-DIgMI2
SE7-D19-h48
SEZ-DI0B-M1248
SEZ-DIOSME
SEV-DOS-M12
SEF-DOS-M12-24
SE7-DOS-MB
8 Se7-D05-Ma-24
8 SET-RS-UNI-MIZ

Abb. 16-1: DTM-Katalog

Neuere Versionen (mit einem hdheren Index) des IndraControl
S67 DTM kénnen weitere Gerate enthalten.

16.4 Erweiterung des Geratekatalogs um neue IndraControl S67
Komponenten

Der DTM-Katalog kann nicht erweitert werden. Sollten Komponenten im
DTM-Katalog fehlen, installieren Sie bitte die aktuellste Version des DTM
(siehe Kap. 16.3 "Installation der DTM-Komponenten" auf Seite 175).
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16.5 Netzwerk aufbauen
16.5.1  Allgemeines

Damit Sie mit den IndraControl S67-Komponenten arbeiten kénnen, missen
Sie die Topologie des Knotenaufbaus exakt im Projektexplorer von
IndraWorks nachbilden.

Damit Sie den Feldbus-Koppler und die daran angeschlossenen I/O-Module
parametrieren kdnnen, stellen Sie zunachst eine Verbindung zwischen dem
Feldbus-Koppler und der Steuerung (z. B. IndraLogic XLC L65) her. Zudem
ist eine Verbindung zwischen der Steuerung und PC notwendig.

16.5.2  Hinzufiigen des FDT-Containers

= In IndraWorks ist die FDT-Rahmenapplikation bereits vorinstal-
liert.

Zum Hinzufigen der FDT-Rahmenapplikation gehen Sie folgendermalien
vor:

1. Klicken Sie im Projektexplorer mit der rechten Maustaste auf die Steuer-
ungskomponente.

2. Wahlen Sie im Kontextmeni den Eintrag "Hinzufligen" aus. Es 6ffnet
sich ein weiteres Kontextmeni.

3. Wahlen Sie hier den FDT-Container und bestatigen mit der linken Maus-

taste.
Projektexpl .
=¥ Projektexplorer rartbild
= ;I_—| IL#LC LER SE7-ET-BK.-DIS-ME - Test EAz - BE -1 B
[ Allgemeiner B austeinteil ,
= - B
J ] Offnen 3
E _-.E Online schalten :
B Yalidieren &
= riner] 7
-D13-M8) ]
1 3
-6
1524 10
Diagnose k 11
1z
S Mulbi-Device Konfiguration.. . s
Firmwareverwaltung. .. 14
1k
] . le
Sirnulation 19
HinzuFiigen 3 | E4d  Hinzufigen...
Expartieren... & FOT-Cankainer
L L |

Abb. 16-2: Hinzufiigen des FDT-Containers
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16.5.3  Hinzufligen der Service-Kommunikation tGber Ethernet

Voraussetzung:

Sie haben eine Verbindung zwischen dem Feldbus-Koppler und der Steue-
rung (zum Beispiel IndraLogic XLC L65) und eine Verbindung zwischen der
Steuerung und dem PC aufgebaut.

Der Service-Port 6626 ist vorinstalliert. Sie konnen den Port unter "Adressbe-
reich" einstellen. Beachten Sie dabei, dass der Port nicht durch eine Firewall
blockiert werden darf.

Zum Hinzufiigen des Kommunikations-DTM gehen Sie folgendermalen vor:

1.

4.
5.

Klicken Sie im Projektexplorer mit der rechten Maustaste auf die FDT-
Rahmenapplikation.

Wahlen Sie im Kontextmenl den Eintrag "Hinzufligen" aus.

Es offnet sich ein weiteres Kontextmenu. Hier wahlen Sie mit der linken
Maustaste den Menupunkt "Hinzufligen..." aus.

g Projektexplorer

= ;|__| IL#LC LES SE7-ET-BE-DIS-MS - Test EAz - BB -1
) Allgemeiner Bausteintei
= Indralogicklc

£ Logiz
ﬁ Onboard 1/0 [Onboard 1/0)
ﬁ Infire 10 [Inline 140]
#  Michi_verwendet_1 [Micht venwendet)

[ = EtherNet_IP_Scanner [EtherMet/IP Scanner)

SE7_ET_BK_DIB_KS [SE7-ET-BK-DIS-k8)

FOT-Kemmunikationskanal, .

| Hinzufigen 3 ||-ﬂ, Hinzufigen, ..
Exportieren... Gerdt ...
Impartisren. ., ) Ordner

Abb. 16-3: Mendipunkt "Hinzufigen..." auswéhlen
Selektieren Sie im Dialog "Hinzufiigen" den Eintrag "Gerat...".
5. Klicken Sie mit der linken Maustaste auf Hinzufiigen.

% Hinzufiigen &

K.ategorie Elemente

IC5) Ordner

Beschreibung
Gerdt ...

[ Dialog nach Hinzufiigen schliefen

Hinzufiigen -] [ Schiieben | [ Hille

Elemente kontextzensitiv anzeigen

Abb. 16-4: Dialog "Hinzuftigen”
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6. Selektieren Sie im Dialog "Auswahl DTM" das Kommunikations-DTM
"IndraControl S67 TCP".

7. Klicken Sie mit der linken Maustaste auf OK um die Auswahl zu Uber-

nehmen.
B Auswahl DTM X
Gerat Wersion Hersteller
IndraContral SE7 TCP 1.2 3] Bosch Resroth AG
SEF-ET-BE-DIS-ME 1(2M20319) Bozch Resroth AG

[ ok [ abbrechen || Hire |

Abb. 16-5: Auswahl des Kommunikations-DTM “IndraControl S67 TCP"
16.5.4  Hinzufligen eines Feldbus-Kopplers

Zum Hinzufiigen des Feldbus-Kopplers gehen Sie folgendermalen vor:

1. Klicken Sie im Projektexplorer mit der rechten Maustaste auf den Kom-
munikations-DTM.

58 Projektexplorer

= E|__| IL#LC LB5 S67-ET-BK-DIE-ME - Test Edz - RS -1
I Allgemeiner Bausteinteil
= Indralogici<lc
Y Logic
ﬂj Onboard 140 [Onboard 140]
ﬂj Irline [0 [Inline 0]
B Micht_verwendet_1 [Micht verwendet]
[=)- = Ethemet_IP_Scanner [EtherMet/IP Scanner]
SE7_ET_BK_DIS_M& [SEF-ET-BE-DIE-ME)
=g FOT-Container
;7Y IndraContral_S67_TCP

Abb. 16-6: Kommunikations-DTM auswaéhlen
2. Wahlen Sie im Kontextmeni den Eintrag "Hinzufligen" aus.

3. Es offnet sich ein weiteres Kontextmeni. Hier wahlen Sie mit der linken
Maustaste den Menlipunkt "Hinzufligen..." aus.

4. Selektieren Sie im Dialog "Auswahl DTM" den Feldbus-Koppler S67-ET-
BK-DI8-M8.

5. Klicken Sie mit der linken Maustaste auf OK um die Auswahl zu Uber-
nehmen.
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B Auswahl DTM X

Gerat Wersion Hersteller
SE7-ET-BE-DIG-ME 2[2012-03-19) Bosch Resmoth AG

[ ok || Abbrechen |[  Hire

Abb. 16-7: Ethernet-Feldbus-Koppler auswéhlen
16.5.5  Hinzufligen von Ein- und Ausgangsmodulen

Zum Hinzufigen der Ein- und Ausgangsmodule gehen Sie folgendermalien
vor:

1. Klicken Sie im Projektexplorer mit der rechten Maustaste auf den Feld-
bus-Koppler.

igE Projektexplorer

= EI_—| IL#LC LER SE7-ET-BK-DI8-b48 - Test EAz - RE -3
I Allgerneiner Bausteintsil
= Indralogicilc1
2 Logic
ﬁ Onbaard 1/0 [Onbaoard /0]
ﬁ Inline 140 [Inline | /0]
B Micht_venwendet_1 [Micht venwendet]
[=)- = EtherMet_IP_Scanner [EtherMet/IP Scanner)
SE7_ET_BK_DI8_ME [SE7-ET-BE-DIS-ME)
=i FOT-Container
= {5l IndraControl_SE7_TCP

(SR ll=57 ET BK DI2_MS

Abb. 16-8: Feldbus-Koppler auswahlen
2. Wahlen Sie im Kontextmenu den Eintrag "Hinzufligen" aus.

3. Es offnet sich ein weiteres Kontextmeni. Hier wahlen Sie mit der linken
Maustaste den Menipunkt "Hinzufligen..." aus.

4. Selektieren Sie im Dialog "Auswahl DTM" das entsprechende Ein- bzw.
Ausgangsmodul.

5. Klicken Sie mit der linken Maustaste auf OK um die Auswahl zu Uber-
nehmen.
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[ DTM Selection X

Device Wersion Yendar

SE7-AI4UA-H12 2(20120319) Buosch Rewoth AG
SE7-AI4RTD-M12 2(2012:0319) Bosch Rewoth AG
SE7-DOBH1224 2[2012:0319] Bosch Rexoth AG
567-D0BME-24 2(2012:0319) Buosch Rewoth AG
567D03H12 2(20120319) Buosch Resoth AG
SE7-DOGHMS 2[2012:0319] Bosch Rexoth AG
SE7-DISM12 2(2012:0319) Buosch Rewoth AG
SE7DIB-M3 2(20120319) Buosch Resoth AG
SE7-A04-U1-412 2(20120319] Bosch Rewoth AG
SE7-DI0GMS 1(2012:0319) Buosch Rewoth AG
SE7-AI4-UTH-M12 1(20120319) Buosch Resoth AG
SE7DIOBH1 248 1(2012:0319] Bosch Rewoth AG
SE7RS-UNI-M12 1(2012:0319) Buosch Rewoth AG

[ ok [ sbbrechen || Hire |

Abb. 16-9: l/O-Modul auswéhlen

6. Wiederholen Sie die Schritte eins bis fiinf, bis Sie die Modulanordnung
erhalten, die mit lhrem Feldbusknoten Ubereinstimmt. In unserem Bei-
spiel wurden sechs Ein- und Ausgangsmodule hinzugefligt

g4 Projektexplorer

= E_|_| IL#LC LES S67-ET-BK-DI8-8 - Test EAz - R5 -1
[ Algemeiner Bausteinteil
= Indralogicxlc1
=1 Logic
m Onboard 140 [Onboard 140]
m [nlire 140 [Inline /0]
B Micht_wvemnwendet_1 [Micht venwendet]
[=)- = Etheet_IP_Scanner [EtherMet/IP Scanner]
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Abb. 16-10:  Hinzugefiigte I/O-Module

Das erstellte physikalische Abbild der IndraControl S67-Komponenten wird
mit dem gesamten IndraWorks-Projekt gespeichert.

16.6 Wechsel in den Online- und Offline-Modus
16.6.1  Allgemeines

Um eine Verbindung zum Feldbus-Koppler oder einem Ein- oder Ausgangs-
modul aufzubauen, gehen Sie wie in diesem Kapitel beschrieben vor. Im
Online-Modus wird der Name der IndraControl S67-Komponente im Projekt-
explorer in blauer Farbe dargestellt.
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Wechsel in den Online-Modus

I

Bauen Sie zunachst eine Verbindung mit der Steuerung auf.

Zum erstmaligen Wechsel in den Online-Modus gehen Sie folgendermalfien

vor:
1.

Prifen der Verbindung.

Wenn der Feldbus-Koppler und der PC, auf dem IndraWorks lauft, sich
in unterschiedlichen Netzen befinden, muss die benétigte Route in der
Routing-Tabelle des Rechners abgelegt werden. Geben Sie die stati-
sche IP-Route mit "route” an und prifen Sie die Verbindung mit dem
"ping"-Befehl.

Eingabe der Route: "route add 192.168.1.0 MASK 255.255.255.0

10.110.244.75".
Eingabe des "ping"-Befehls: "ping 192.168.1.2".

AWINNT\system32\cmd. exe

Microsoft Windows RP [Version 5.1.26881
<C» Copyright 1985-2881 Microsoft Corp.

U:s>route add 192.168.1.8 MASK 255.255_255.0 18.118.244.75
U:~>ping 192.168.1.2

Pinging 192 _168.1.2 with 32 bytes of data:
bhytes=32 time=3ms

Reply from 192.168.1.2: TIL=127
H =127

127
TIL=127

Reply from 192.168.1.2:

Ping statistics for 192.168.1.2:
Packets: Sent = 4. Received = 4, Lost = 8
Approximate round trip times in milli-—seconds:
Minimum = 1ms, Maxinum = 3ms. Average = 1ms

bytes—32 time= 1mg

<@z loss),

TERSS

Abb. 16-11:  Priifen der Verbindung auf dem PC

Klicken Sie in IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maustaste
auf den Gerétetreiber des Kommunikations-DTM “IndraCont-
rol_S67_TCP".

Wahlen Sie im Kontextmen( den Eintrag "Konfiguration" und bestétigen
Sie mit der linken Maustaste.
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22;— P4 Lischen Dl
= _
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Eigenschaften, ..

Abb. 16-12:  Kontextmentipunkt "Konfiguration" auswéahlen

Damit der in unter IndraWorks im Projektexplorer hinzugefiigt DTM mit
dem physikalischen Feldbus-Koppler kommunizieren kann, sind die bei-
den DTM miteinander zu verknipfen.

4. Geben Sie unter dem "Adressbereich" die genau IP-Adresse oder den
IP-Adressbereich des IndraControl S67-Netzwerkes an, damit die Indra-
Control S67-Komponenten beim Netzwerkscan erkannt werden.

5. Klicken Sie dazu auf Netzwerk scannen. Es erscheinen in der Spalte
"Gerate gefunden" die physikalischen Feldbus-Koppler mit ihrer IP-Ad-
resse.

6. Weisen Sie dem Feldbus-Koppler-DTM aus dem Projektexplorer die IP-
Adresse des physikalischen Feldbus-Kopplers zu, indem Sie korrekte
IP-Adresse aus der Liste auswahlen, die unter der Spalte "Gerate ge-
funden" erscheint. Zum Fertigstellen der Verknipfung klicken Sie auf
Ubernehmen. Zum iibernehmen der IP-Adresse aktivieren Sie das Kon-
trollfeld "Geratewert ibernehmen” und klicken auf Ubernehmen.
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IndraControl_S67_TCP - Konfiguration

S=1ES

Rexroth
Bosch Group

IndraContral 567 TCP

,‘\‘\

L o Bosch Rewroth A5

Yon IP-Adresse

Biz |P-&dresse

Service-Port | BE26

Adresszuordnung

Metzwerk scannen ]

DTH-IP
1921681.2

Bestellnummer Geratewert ubernehmen | Gerate gefunden
SEV-ET-BK-DIS-M3 O 192168.1.2 | SM:007081942 | SE7-ET-BK-DIS-M3 |

Scan per Netzwerkname

Metzwerkname | |

Analyzieren ]

Timeouts

Werbindung | 10 | 3
Neustart | 10 | 5

l Ok, ] [ Abbruch ] l Obernehmen ] Q}

‘GD Getrennt i Gerdk %_i Flanungsingenieur LLLLLLLLLLLL

Abb. 16-13:  Anzeige der gefundenen Feldbus-Koppler
Zum Schalten in den Online-Modus gehen Sie wie folgt vor:

1. Klicken Sie in IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maustaste
auf den Geratetreiber des Kommunikations-DTM "IndraCont-
rol_S67_TCP".

2. Wahlen Sie im Kontextmenl den Eintrag "Online schalten" und bestati-
gen Sie mit der linken Maustaste.
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konFiguration
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Abb. 16-14:  Kontextmentipunkt "Online schalten” auswéhlen

3. Zum Online-Schalten des Feldbus-Kopplers oder der IO-Module klicken
Sie mit der rechten Maustaste auf eines der von lhnen im Projektexplo-
rer eingefligten Module und fihren Sie die ersten beiden Schritte fir das
ausgewahlte Modul aus.

= Beim Online-Schalten eines Moduls werden automatisch alle Mo-
dule, welche in einer héheren Hierarchie angeordnet sind, in den
Online-Modus versetzt.

16.6.3  Wechsel in den Offline-Modus
Zum Wechsel in den Offline-Modus gehen Sie folgendermalen vor:
1. Klicken Sie in IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maustaste
auf den Geréatetreiber des 10-Moduls.
2. Wahlen Sie im Kontextmenl den Eintrag "Offline schalten" und bestati-
gen Sie mit der linken Maustaste.
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ig¥ Projektexplorer

= E'_J IL*LC LES SE7-ET-BE-DIS-ME - Test Eds - RE -1
[ Allgemeiner B austeinte
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Online-Parametrierun
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g Parameter aus Gerat laden
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@ g Parameter ins Gerat schreiben

Abb. 16-15:  Kontextmentipunkt "Offline schalten” auswéhlen

3. Zum Offline-Schalten des Feldbus-Kopplers oder des Kommunikations-
DTM klicken Sie mit der rechten Maustaste auf eines der von lhnen im
Projektexplorer eingefigten Module und fihren Sie die ersten beiden
Schritte fir den Feldbus-Koppler bzw. den Kommunikations-DTM aus.

= Beim Offline-Schalten eines Moduls werden automatisch alle Mo-
dule, welche in einer niedrigeren Hierarchie angeordnet sind, in
den Offline-Modus versetzt.

Online- und Offline-Parametrierung

Allgemeines

Zum Parametrieren der IndraControl S67-Komponenten gibt es die Mdglich-
keiten der Online- und Offline-Parametrierung. Der Offline-Modus ermdglicht
die Parametrierung einer noch nicht vorhandenen IndraControl S67-Kompo-
nente. Hierbei speichern Sie die Parameter zunachst in einem Projekt ab und
Ubertragen diese Parameter spéter in die IndraControl S67-Komponenten. Im
Online-Modus besteht eine direkte Verbindung zwischen Anzeige und ange-
schlossenen IndraControl S67-Komponenten. Befindet sich eine IndraControl
S67-Komponente im Online-Modus, wird der Name der IndraControl S67-
Komponente im Projektexplorer in blauer Farbe dargestellt.

Offline-Parametrierung

Voraussetzung:

Zum Parametrieren des Feldbus-Kopplers im Offline-Modus miissen Sie die
Netzwerkstruktur des IndraControl S67-Knotens in den Projektexplorer von
IndraWorks Gbernommen haben (siehe Kap. 16.5 "Netzwerk aufbauen" auf
Seite 177).

Zur Offline-Parametrierung gehen Sie folgendermalen vor:

1. Klicken Sie in IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maustaste
auf den Geréatetreiber des Feldbus-Kopplers "S67_ET_BK_DI8_M8".

2. Wahlen Sie im Kontextmenu den Eintrag "Offline Parametrierung". Es
offnet sich die Parametrierungsoberflache mit den Parametern des Feld-
bus-Kopplers. Details zu den Parametern erhalten Sie in Kap. 16.9 "Pa-
rametrierung des Feldbus-Kopplers" auf Seite 198.
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Abb. 16-16:  Kontextmentipunkt "Offline-Parametrierung"” auswéhlen

. Zum Parametrieren der |0-Module klicken Sie mit der rechten Maustas-

te auf eines der von lhnen im Projektexplorer eingefigten 1/0-Module.

. Waéhlen Sie im Kontextmeni den Eintrag "Offline-Parametrierung". Es

offnet sich die Parametrierungsoberflaiche mit den Parametern des ent-
sprechenden I/O-Moduls. Informationen zu den Parametern erhalten Sie
in der Anwendungsbeschreibung des jeweiligen Moduls (siehe Tab. 1-1
"Ubersicht tiber die IndraControl S67 Dokumentation" auf Seite 7).

. Speichern Sie die vorgenommene Parametrierung in einem Projekt ab

und Ubertragen Sie dieses Projekt spater in die jeweiligen IndraControl
S67-Komponenten. Zum Ubertragen der Parameter klicken Sie mit der
rechten Maustaste auf den Feldbus-Koppler oder auf das entsprechen-
de Ein-bzw. Ausgangs-Modul und wahlen Sie im Kontextmeni "Para-
meter ins Gerat schreiben".

Online-Parametrierung

Voraussetzung:

Zum Parametrieren des Feldbus-Kopplers im Offline-Modus missen Sie die
Netzwerkstruktur des IndraControl S67-Knotens in den Projektexplorer von
IndraWorks Gbernommen haben (siehe Kap. 16.5 "Netzwerk aufbauen" auf
Seite 177).

Zur Online-Parametrierung gehen Sie folgendermalen vor:

1.

2.

Klicken Sie in IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maustaste
auf den Geréatetreiber des Feldbus-Kopplers "S67_ET_BK_DI8_M8".

Wahlen Sie im Kontextmeni den Eintrag "Online schalten". Wenn die
Fortschrittsanzeige 100 % anzeigt und der Name des Feldbus-Kopplers
blau dargestellt wird, ist eine Verbindung zum Feldbus-Koppler vorhan-
den. Wiederholen Sie diesen Schritt auch fir jedes gewlinschte 1/0-Mo-
dul.
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Abb. 16-17:  Kontextmentipunkt "Online schalten” auswéhlen

. Wahlen Sie im Kontextmeni den Eintrag "Online Parametrierung”. Es

Offnet sich die Parametrierungsoberflache mit den Parametern des Feld-
bus-Kopplers. Details zu den Parametern erhalten Sie in Kap. 16.9 "Pa-
rametrierung des Feldbus-Kopplers" auf Seite 198.

g8 Projektexplorer
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Abb. 16-18:  Kontextmendtipunkt "Online-Parametrierung” auswéhlen

. Zum Parametrieren der Ein- bzw. Ausgangsmodule klicken Sie mit der

rechten Maustaste auf eines der von Ihnen unter IndraWorks im Projeki-
explorer eingefiigten Ein- bzw. Ausgangsmodule.

. Wahlen Sie im Kontextmenl den Eintrag "Online-Parametrierung”. Es

Offnet sich die Parametrierungsoberflaiche mit den Parametern des ent-
sprechenden Ein- bzw. Ausgangsmoduls. Informationen zu den Para-
metern erhalten Sie in der Anwendungsbeschreibung des jeweiligen
Moduls (siehe Tab. 1-1 "Ubersicht iiber die IndraControl S67 Dokumen-
tation" auf Seite 7).
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16.8 Auswahl "Weitere Funktionen"
16.8.1 Busadresse andern

Diese Parametrierungsmdglichkeit steht nur im Offline-Modus zur Verfligung.
Voraussetzung:

Sie befinden sich im Offline-Modus, bzw. wechseln Sie in den Offline-Modus
(siehe auch Kap. 16.6.3 "Wechsel in den Offline-Modus" auf Seite 185).

Falls Sie nicht die gesamte IndraControl S67-Topologie konfigurieren moch-
ten, sondern nur ausgewahlte 1/0O-Module, fligen Sie diese 1/0-Module manu-
ell der Netzwerkansicht im Projektexplorer hinzu. Damit der Feldbus-Koppler
mit diesen Modulen kommunizieren kann, missen Sie den Modulen die kor-
rekten Busadressen zuweisen. Gehen Sie dazu wie folgt vor:

1. Klicken Sie unter IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maus-
taste auf den Feldbus-Koppler.

2. Wahlen Sie im Kontextmeni den Eintrag "Weitere Funktionen > Busad-
resse andern". Es offnet sich das Fenster mit der Liste der Busteilneh-
mer.

=E Projektexplorer

= [F IL¥LC LES S67-ET-BK-DISHME - Test EAs - R -1
(L3 &llgemeiner B austeinteil
= IndraLogicilcl

B0 Logic
m Onboard 140 [Onboard 1/0)
m Inline 1/0 [Inline 1/0]
¥ Micht_verwendet_1 [Micht verwendet)

[ = EtherMet_IP_Scanner [Ethelet/IP Scanner)

SE7_ET_BK_DIS_MB [SE7-ET-BK-DIS-t8]

= [ FOT-Container

(=) 1) IndraCon
= Offline-Parametrierung
@ SB?:DIS__ Online-Parametrierung
@ SB?_DDB_| Weitere Funkkionen
gg;:ilgi_ nline schalken
SE7_Ald_F Parameter aus Gerat laden

Abb. 16-19:  Kontextmentipunkt "Busadressen éndern" auswéhlen

3. Selektieren Sie nun ein Ein- bzw. Ausgangsmodul aus der Liste der
"Bus-Teilnehmer", dem Sie eine neue Busadresse zuweisen mdchten.
Es erscheint die aktuelle Adresse in dem Feld "Neue Bus-Adresse". Ge-
ben Sie hier die gewilinschte neue Adresse ein und klicken Sie auf
Ubernehmen.
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<TCP Service>567_ET_BK_DIB_MS8 - Busadressen dndern M[=1E3

S67-ET-BK-DIS-M3 R t h
i1 Etherlet Feldbus-kKoppler; DC 24 4 inkl, & digitalen Eingangen {8 x M3) (Yersion exro

.

=" Bosch Rexroth AG osch Group

Liste der Bus-Teilnehmer

Mr. Makerialnr, Beschreibung Bus Adresse
i} S67-ET-BK-...  Etherfet Feldbus-Koppler; DC 24 v; inkl. 8 digital... 000
1 S67-DOS-ME  S67_DOS_ME oa1
z S67-DI8-M12  S67_DIS_Miz2 ooz
3 267-DOS-M1z2  S67_DOS_Miz o3
4 S67-AL4-UJ... S67_AI4_U_I_M1Z 004
5 SET-A04-U,..  S67_AO4_U_I_MI2 oos
& S67-814-RT... S67_AI4_RTD_MiZ o0&

Meue Bus Adresse:

| ooz | [ Obernehmen

Skatus:

2012-09-06 12:56:08: Aktualisiere IfO-Modul Liste. ..
2012-09-06 12:56:08: Aktualisierung der I)0-Modul Liste abgeschlossen.

Getrennk Planungsingenieur

Abb. 16-20:  Dialog "Busadressen dndern”
16.8.2  1/O-Owner-Zuordnung

Zum Konfigurieren der Zuordnung eines 1/0-Moduls zu einem Feldbus gehen
Sie wie folgt vor:

1. Klicken Sie unter IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maus-
taste auf den Feldbus-Koppler. Wahlen Sie im Kontextmenul den Eintrag
"Weitere Funktionen > 1/0O Owner Zuordnung". Es 6ffnet sich das Fens-
ter mit der Liste der Busteilnehmer.



DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P Bosch Rexroth AG 191/231
Rexroth IndraControl S67 Ethernet/IP-Koppler 8 digitale Eingange (M8)

Parametrierung

58 Projektexplorer

= IL#LC LES S67-ET-BE-DIS-ME - Test EAs - RE -1
I25) Allgemeiner B austeinteil
=] Indralogicilc
210 Logic
m Onboard 1/0 [Onboard 1/0]
m Inline 1/0 [Inline 1/0]
#  Micht_venwendet_1 [Nicht venwendet)
[ = EtherMet_|IP_Scanner [EtheMet/P Scanner)
SE7_ET_BK_DI8_t8 [SEF-ET-BK-DIS-ME)
= FDT-Cortainer
=

Offline-Parametrierung
Online-Parametrierung
‘Weitere Funkkionen 3 || 1/O Owner Zuordnung
Offline schalken Service Seite

Parameter aus Gerat laden Benutzerverwaltung

Parameter ins Gerat schreiben Dateisystem

Kanalfunkkionen ...

Abb. 16-21:  Kontextmentipunkt "l/O Owner Zuordnung" auswéhlen

2. Selektieren Sie die 1/0-Module, die Sie konfigurieren mdchten, Gber das
Kontrollfeld "Auswahl".

3. Wahlen Sie den neuen Benutzer (Feldbus) fur die selektierten 1/0-Mo-
dule aus dem Auswahlfeld. Zum Ubernehmen klicken Sie auf Uberneh-
men.

=[CP Service>567_ET_BK_DI8_MB - I/0 Owner Zuordnung

S67-ET-BK-DI-ME R h
EtherMet Feldbus-Koppler; DC 24 ¥; inkl, & digitalen Eingangen (& x M&) (Yersion 2) eert
Bosch Rexroth 4G Bosch Group

Liste der verbundenen 1fC Module

S-BUS ...  Materialnr, Bezeichnung Aktueller Owner [ auswahl
oog S67-ET-BK-... EtherMet Feldbus-Koppler; DC... = Ethernet IP (|
o001 567-DOB-ME  567_DOG_ME Ethernet 1P O
o0z S67-DIE-MLz  567_DIS_Miz Ethernet IP O
oo3 S67-DO8-M12  SA7_DOG_M12 Ethernet IP D
004 S67-Al4-U)...  S67_AI4_L_I_Mi1Z Ethernet IP |
ons S67-A04-U,.. S67_AQ4_U_I_Miz Ethernet IP O
006 S67-AI4-RT... S67_AI4_RTD_M1Z Ethernet TP O

Aktualisieren

Bitte den Owner auswahlen

|Ethernet il ~ ‘ [ Ubernehmen

Status:

2012-09-06 14:39:55; Aktualisiere 1JO-Modul Liste...
2012-09-06 14:39:55: Aktualisierung der [/O-Modul Liste abgeschlossen.

Verbunden Planungsingenieur

Abb. 16-22:  Dialog "l/O Owner Zuordnung”

Wenn Sie die Einstellungen ibernehmen mdchten, klicken Sie in dem
nachfolgenden Fenster auf Ja. Der IndraControl S67-Knoten wird da-
raufhin neu gestartet.
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16.8.3

4. Wenn die Anderungen erfolgreich ibernommen wurden, sind die Ande-
rungen in der aktualisierten Liste zu sehen.

<TCP Service>567_ET_BK_DIB_M8 - {0 Owner Zuordnung EEX

S67-ET-BK-DI8-Ma R t h
" Etherhet Feldbus-Koppler; DC 24 ¥; inkl. & digitalen Eingangen (& x M3} (Wersion 2) exro
2+ Bosch Rexrath 4G Bosch Grou p

Liste der verbundenen LfO Module

S-BUS ... = Materialnt. Bezeichnung Aktueller Owner X auswahl
ong S67-ET-BK-... EtherMet Feldbus-Koppler; DC...  Ethernet IP .}
oot S67-DOS-ME 567_DOS_MS Ethernet IP L]
o0z S67-DIs-Ml2  567_DIS_Miz Modbus O
o0z S67-DOS-M12  S67_DO08_Mi2 Ethernet IP O
004 S67-al4-Uf,.,  S67_Al4_U_I_MIZ Ethernet 1P O
[ili S67-A04-U...  S67_A04_L1_I_M1Z Ethernet TP O
o0& S67-AI4-RT... 3S67_Al4 RTD_M1Z Ethernet 1P O

Aktualisieren

Bitte den Owner auswahlen

.

Status:

2012-09-06 14:55:27: Aktualisiere [fO-Modul Liste... ~
2012-09-06 14:55:27: Aktualisierung der Jf0-Modul Liste abgeschlossen.

2012-09-06 14: : Ubernehmen der Zuordnung...

2012-09-06 14; : Ubernehmen der Zuordnung abgeschlossen,

2012-09-06 14: : aktuslisiere [/O-Modul Liste. ..

2012-09-06 14: 1 aktualisierung der Ifo-Modul Liste abgeschlossen, v

Werbunden Planungsingenieur

Abb. 16-23:  Aktuelle Liste der I/O-Module

= Im Normalfall brauchen Sie die Zuordnungen nicht zu verandern,
da die Feldbuskonfiguration bzw. die Konfiguration der Laufzei-
tumgebung die Zugehdrigkeiten richtig setzt. Die Konfiguration ist
nur nétig, wenn die Zuordnung nicht korrekt ist.

Service-Seite
Die Service-Seite dient dazu, fiir selektierte IndraControl S67-Komponenten
den Auslieferungszustand wiederherzustellen.

1. Klicken Sie unter IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maus-
taste auf den Feldbus-Koppler.

2. Wahlen Sie im Kontextmeni den Eintrag "Weitere Funktionen > Service
Seite". Es 6ffnet sich das Fenster mit der Liste "Service Seite".
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ig¥ Projektexplorer

= @ ILXLC LES S67-ET-BE-DIS-ME - Test EAs - RE -3
15 Allgemeiner B austeintsil
=2 Indralogicilcl

) Logic

m Onboard |/0 [Onbaoard /0]

ﬁ Inline 140 [Inline 140]

®  Micht_venwendet_1 [Micht venwendet]

2= EtherMet_IP_Scanner [EtheMet/IP Scanner)
SEV_ET_BK_DIS M8 [SE7-ET-BK-DIS-ME)

B FOT-Containes

= B IndraControl_567_TCF

= TG

Cffline-Parametrierung

Online-Parametrierung

| Weitere Funktionen 3 | IO Owner Zuordnung
OFfline schalten | Service Seite |
Parameter aus Gerdt laden Berutzerverwaltung
Parameter ins Gerdt schreiben Dateisystem

Kandfurkeionen . T

Abb. 16-24.

Kontextmendpunkt "Weitere Funktionen > Service Seife"” aus-
wéhlen

Parameter

Beschreibung

S-BUS-Adr.

Anzeige der physikalischen Position der Gerate im IndraCont-
rol S67-Knoten:

000: Feldbus-Koppler
001: Erstes am Feldbus-Koppler angeschlossenes I/O-Modul

002: Zweites am Feldbus-Koppler angeschlossenes |/O-Modul

Materialnr.

Materialnummer (Typenschliissel) der IndraControl S67-Kom-
ponente

Bezeichnung

Bezeichnung einer IndraControl S67-Komponente

Auswahl

Auswahlen der IndraControl S67-Komponenten, die in den
Auslieferungszustand zuriickgesetzt werden sollen

Schaltflache

Beschreibung

Aktualisiere Liste

Aktualisieren der im DTM angezeigten IndraControl S67-Kom-
ponenten, nach einer Anderung der physikalischen Topologie,
z. B. 1/0-Modul entfernt oder hinzugeflgt

Werkseinstellungen
wiederherstellen

Zurlicksetzen der selektierten IndraControl S67-Komponenten
in den Auslieferungszustand

Reset

Neustart der IndraControl S67-Komponenten

Tab. 16-1: Anderbare Parameter und Schaltfidchenfunktionen in Dialog "Service
Seite”

Nachstehende Abbildung zeigt die Service Seite.
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<TCP Service>567_ET_BK_DIB_MB - Service Seite
S67-ET-BK-DIE-ME

Eosch Rexrath AG

Etherhet Feldbus-Koppler; DC 24 ¥; inkl. & digitalen Eingangen (& x M) (Version Z)

Rexroth
Bosch Group

Akrualisiere Liste

l ‘werkeeinstellungen wiederherstellen

Status:

5-BLIS Adr. Materialnr, Eiezeichnung Auswahl
oog S67-ET-BK-DIS-M3  EtherMet Feldbus-Kaoppler; DC 24 V; inkl, & digital... O
a0 S67-DOE-M3 S67_DO8_M3 (]
ooz S67-DI8-M12 S67_DIE_M12 O
003 S6T-DOB-M1Z S67_DOB_M1zZ O
oo4 SET-AI4-LI-MIZ 56T _Al4_U_I_Miz O
005 SET-A0-UT-MIZ  SE7_A0d_L_I_MIZ O
006 SO7-AI4-RTD-M1Z2 567 _AI4_RTD_M1Z O

2012-09-06 16:09:08: Aktualisiere KnotenkonFiguration...

2012-09-06 16:09:08: Akkualisieren der Knotenkonfiguration sbgeschlossen.

verbunden

Flanungsingenieur

Abb. 16-25:
Benutzerverwaltung

Dialog "Service Seite"

16.8.4

Uber die Benutzerverwaltung verandern Sie die voreingestellten Passworter

fur die Benutzer "guest", "user" und

"admin" oder setzen die geanderten

Passworter wieder auf die voreingestellten zurtck.

Klicken Sie unter IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maus-

Eintrag "Weitere Funktionen > Benut-
Fenster mit der Benutzerverwaltung.

Offline-Parametrierung

Online-Parametrierung

110 Owner Zuordnung

Parameter aus Gerat laden |

Farameter ins Gerat schreiben

Service Seite

Benutzerverwaltung |

Dateisystern

1.
taste auf den Feldbus-Koppler.
2. Wahlen Sie im Kontextmeni den
zerverwaltung". Es 6ffnet sich das
= Projektexplorer
=] IL#LC LES SEF-ET-BK-DIB-ME - Test EAs - R5 -1
125) Allgemeiner Bausteinteil
= Indralogici<lc
=1 Lagic
m Onboard [/0 [Onboard 1/0]
m Inline 120 [Inline 1/0]
#B  Micht_venwendet_1 [Micht venwendet]
[ = EtherMet_IP_Scanner [EthertetAP Scanner]
SE7_ET_BK_DIB M2 [SETETBK-DIBME)
= [l FOT-Container
(=B IndraControl_SE7_TCP
= I
& 567_00
SE7_DI
g gg;—Dl | Weitere Funkkionen
SE7_A0 | Offfine schakten
@ se7_al
Kanalfunkkionen ..,
Abb. 16-26:

auswaéahlen

Kontextmendipunkt "Weitere Funktionen > Benutzerverwaltung”
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Parameter Beschreibung

Benutzer Auswahlen eines Benutzers, dessen voreingestelltes Passwort
es zu andern gilt

Passwort Eingeben eines Passworts fir den ausgewahlten Benutzer. Es
sind nur ASCII-Zeichen zulassig

Schaltflache Beschreibung

Andern Speichern des neuen Passworts fiir den ausgewahlten Benut-
zer. Es erscheint ein Abfragedialog. Zum Bestatigen des neu-
en Passworts melden Sie sich als "admin" an und klicken auf
OK

Passworter zurlick- | Zurlicksetzen der Passworter auf die Voreingestellten. Das Zu-

setzen ricksetzen ist nur als Benutzer "superuser" zusammen mit ei-
nem speziellen Passwort moglich. Das Passwort erhalten Sie
unter Angabe der im Dialog aufgefiihrten ID beim Bosch
Rexroth Service

Tab. 16-2: Anderbare Parameter und Schaltfidchenfunktionen in Dialog "Benut-

zerverwaltung”

S67-ET-BK-DIE-ME R h
Etheriet Feldbus-Koppler; DC 24 W) inkl, § digitalen Eingangen (& x M8} (Version 2) exrot
Bosch Group

i
2= Bosch Rexroth AG

Benutzerverwaltung
Benutzer: guest b

Passwort [

Andern ] [ Fasswirter zuriicksetzen ]

Status:

2012-09-06 16:3%:22: Andere Passwart...
201 2-09-06 16:3%:54: Anderung des Passwortes abgeschlossen,

Verbunden

PFlanungsingenieur

Abb. 16-27:  Dialog "Benutzerverwaltung”
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.-"i

Passwort erforderlich

x]

Bitte Passwort eingeben:

Zum Zuriicksetzen der Passwdrter mit dem "superuser” ist ein
spezieles Passwort notwendig,

Dieses kinnen Sie mit Hilfe der unten angegebenen IT beim Support
anfordern.

Melden Sie Sich hierzu unter Folgender Rufnummer

+49 9352 40 50 60

ID: 893034

GUDEFUSEN

Eenutzer |

v

Passwart | |

Abb. 16-28:  Eingabedialog fiir das Passwort des Benutzers "superuser”

Mit der Dateisystem-Funktion verwalten Sie das Dateisystem auf dem Feld-
bus-Koppler. Sie kdnnen Laufwerke formatieren, Daten aus der Firmware ex-
trahieren, Verzeichnisse erstellen bzw. |6schen, Dateien hoch- bzw. herunter-
laden und I6schen.

1. Klicken Sie unter IndraWorks im Projektexplorer mit der rechten Maus-
taste auf den Feldbus-Koppler.

2. Wahlen Sie im Kontextmenl den Eintrag "Weitere Funktionen > Datei-
system". Es o6ffnet sich das Fenster mit dem Sie auf das Dateisystem
des Feldbus-Kopplers zugreifen kénnen.

|5 Projektexplorer

= [Z] ILHLT LBS SE7-ET-BE-DIGMS - Test EAs - RE -1
) Allgemeiner Bausteinteil
= Indralogicxlc1
B0 Logic

=]

=g FOT-Cantainer

m Onboard 10 [Onboard 1/0]

m Inline [0 (Inline 1/0)

#  Micht_verwendet_1 [Micht venwendet]

‘= EtherMet_IP_Scanner [EtheMet/IF Scanner]
SEY_ET_BK_DI3_MB [SEF-ET-BK-DIS-ME)

(= g4 IndraControl_567_TCP

R

Offline-Parametrierung

Online-Paramekrierung

‘Weitere Funktionen 3 | I}O Owener Zuordnung
Offline schalten Service Seite
Parameter aus Gerak laden Benutzerverwaltung

Parameter ins Gerat schreiben Dakeisystem
Kanalfurktionen ...

Abb. 16-29:

Konfextmendpunkt "Weitere Funktionen > Dafeisystem"” aus-
wéhlen
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Parameter/Schalt- | Beschreibung
flache
"Laufwerke" Auswahlen des Feldbus-Koppler-Laufwerks: U:\ (WBM-Seiten)
Neu lesen Erneutes Auslesen des aktuell ausgewahlten Laufwerks

Extrahieren

Extrahieren von Dateien aus der Firmware (WBM, Systemein-
stellungen usw.). Das Extrahieren ist nur fir die Laufwerke I:\
und U:\ mdglich.

Hinweis:

Eventuell vorgenommene Anderungen an den vorhandenen
Dateien werden beim erneuten Extrahieren tberschrieben!

Download zum
Gerat

Kopieren von Dateien vom Dateisystem des PC auf den Feld-
bus-Koppler:

- Ohne Selektion:

Daten werden auf der obersten Ebene des Dateisystems ge-
speichert

- Selektierter Ordner:
Daten werden im selektierten Ordner gespeichert

Upload vom Gerét

Kopieren von Dateien des Feldbus-Kopplers auf den PC (z. B.
um diese Dateien zu bearbeiten)

Verzeichnis Erstellen eines neuen Verzeichnisses (Ordner)
erstellen - Ohne Selektion:
Das neue Verzeichnis wird auf der obersten Ebene des Datei-
systems angelegt
- Selektierter Ordner:
Das neue Verzeichnis wird im selektierten Ordner des Datei-
systems angelegt
Léschen Léschen von selektierten Dateien oder Verzeichnissen (Ord-
nern).
Hinweis:
Sie kénnen nur leere Verzeichnisse (Ordner) I6schen
"Status" Statusanzeige eines Vorgangs:
- Griin:
Der ausgewahlte Vorgang ist abgeschlossen
- Gelb:
Der ausgewahlte Vorgang ist aktiv
- Rot:
Fehler bei der gerade ausgefiihrten Aktion
Tab. 16-3: Schalltfidchenfunktionen und Statusanzeigen in Dialog "Benutzerver-

waltung”
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16.9
16.9.1

DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P
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=TCP Service=567_ET_BK_DIB_MB - Dateisystem

S67-ET-BK-DIE-M3 R th
Tii EtherNet Feldbus-Koppler; DT 24 Wy inkd. & digitalen Eingéngen (8 = M&) (Wersion 2) exro

1¥  Bosch Rexroth AG Bosch Grou P

Dateisystem
Laufwerke: Anwender Daten LY b

[z 5 Anwender Daten LI [Gesambgrife: 592 KByte, Freier Speicher: 772 KByte ]
Chimages
) private
[E] index.hikm
[.;J skate.ssi
[.;J styles.css

l Formatieren ] [ Exctrahizren ]

[ Download zum Gerét I [ Upload vom Gerat ] [ Yerzeichnis erstellen ] l Léschen

Fartschritt in Prozent:

Stakus: "@"

2012-09-06 17:03:32: Aktualisiere Laufwerksinhalt ..
2012-09-06 17:05:33: Aktuslisisrung abgeschlossen,

Verbunden Plarungsingenieur

Abb. 16-30:  Dialog "Dateisystem”

Parametrierung des Feldbus-Kopplers

Allgemeines

15y Die Parametrierung der IndraControl S67 Ein- und Ausgangsmo-
dule werden beschrieben in der Anwendungsbeschreibung
"Rexroth IndraControl S67 DTM Ein- und Ausgangsmodule" (sie-
he Tab. 1-1 "Ubersicht (iber die IndraControl S67 Dokumentation"
auf Seite 7).

Alle in diesem Kapitel aufgefuihrten Parameter lassen sich mittels der FDT/
DTM-Rahmenapplikation fiir den Feldbus-Koppler einstellen. Verwenden Sie
einen Feldbus zur Parametrierung, sind abhangig vom Feldbustyp nur be-
stimmte Parameter konfigurierbar.

In den folgenden Kapiteln erhalten Sie Informationen zu den Parametern und
zu ihren Beschreibungen.

Zum Offnen der Parametrieroberflaiche (DTM) einer IndraControl S67-Kom-
ponente klicken Sie im Projektexplorer mit einem Doppelklick auf die entspre-
chende IndraControl S67-Komponente. Sie kénnen die Parametrieroberfla-
che auch 6ffnen, indem Sie mit der rechten Maustaste im Kontextmeni den
Eintrag "Offline-Parametrierung" oder "Online-Parametrierung" auswahlen.
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Sind mehrere Parametrieroberflachen offen, dann wahlen Sie eine Uber die
entsprechenden Karteireiter aus. Wenn Sie bei einer S67-Komponente vom
Online-Modus in den Offline-Modus wechseln oder umgekehrt, schliefsen Sie
die Parametrieroberflache und 6ffnen Sie die Parametrieroberflache anschlie-
Rend erneut, damit die Oberflache im richtigen Modus gedffnet wird.

Je nach Auswahl der Parametrierungsoberflache stehen lhnen unterschiedli-
che Schaltflachen zur Verfligung:

Schaltflache

Beschreibung

Lesen

(nur im Online-

Auslesen und Anzeigen der im Feldbus-Koppler befindlichen
Parameter

(im Online- und
Offline-Modus)

Modus)

Schreiben Speichert die gednderten Werte im Feldbus-Koppler
(nur im Online-

Modus)

SchlieRen Schlief3t die Parametrieroberflache (DTM)

Ubernehmen

(nur im Offline-
Modus)

Ubernimmt die Eingaben in das Projekt. Beachten Sie bitte,
dass auch das Projekt anschlieend noch gespeichert werden
sollte (Datei > Speichern)

Hilfe

(im Online- und
Offline-Modus)

Offnet fiir einen zuvor selektierten Eintrag im DTM (z. B. digita-
le Eingange, globale Einstellung) die Online-Hilfe

B

Ein-/Ausblenden der Parameteriibersicht

9

Offnet die DTM-Online-Hilfe

Tab. 16-4:

Schalffiachenfunktionen und Statusanzeigen in Dialog "Benutzerver-

waltung”
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Elektronisches Typenschild

DOK-CONTRL-S67ETBKDI8*-AP02-DE-P
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SE7-ET-BK-DIS-M3

¥ BoschRexroth AG

<TCP Service>567_ET_BK_DI8_M8 - Online Parametrierung (=]

EtherMet Feldbus-Koppler; DC 24 ¥; inkl, & digitalen Eingangen (& = M) (Version 2) Rexroth

Bosch Group

Anschlusshild
Elektronisches Typenschild

=] Ethernet-konfiguration

Daturmn | Uhrzeit
CIF Schalker
5-BUS Master
Blink Code

Systemnereignis-Hiskorie
Diagnose-Histarie

= Interne Ein-jAusginge

Diagnose-Dbersicht

Globale Einstellungen
Feldversorgung

allgemneine Feldbusinformationen

= Ethernet-IPY4-Konfiguration

: Feldbus Service-Kommunikation
Ethertet{IP-Konfiguration
Ethernet-Modbus-kKonfiguration
SMTP-Konfiguration
FTP-Server-Konfiguration
WEB-Server-Konfiguration
SMMP Konfiguration
SMMP V3 Konfiguration

System Parameter Handling

Digitaler Eingang 1 {X1/0)
Digitaler Eingang 2 (%21}
Digitaler Eingang 3 (x3/2)
Digitaler Eingang 4 (x4/3)
Digitaler Eingang 5 (X5/4)
Digitaler Eingang 6 (X6/5)
Digitaler Eingang 7 (X716}
Digitaler Eingang & (%&/7)

S67-ET-BK-DI3-M8

l Lesen ] ’ Schreiben I I Schieben ] ’ Hilte

g ‘Werbunden i Gerdt Planungsingenieur

Abb. 16-31:  Parametrierungsoberfidche des Ethernet Feldbus-Kopplers
16.9.2  Allgemeine Parameter

Parameter

Beschreibung

Hersteller

Freigabeindex

Firmware-Version

Firmwareloader-Versi-
on

Typenschlissel

Materialnummer

Herstellungsdatum

Allgemeine Informationen (iber den Feldbus-Koppler

Bezeichnung

Elektronisches Beschriftungsfeld (max. 40 Zeichen), um
dem Feldbus-Koppler einen aussagekraftigen Namen zu ge-
ben

Technischer Index

Der Technische Index auf dem Etikett

Tab. 16-5: Parameter "Elektronisches Typenschild”
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Uhrzeit

DIP-Schalter

S-BUS Master

Blinkcode

Parametrierung
Parameter Beschreibung
Sommerzeit Hier aktivieren und deaktivieren Sie die Sommerzeit
Zeitzone Hier wéhlen Sie |hre Zeitzone aus
Aktuelle Zeit Hier stellen Sie das Datum und die Uhrzeit ein
uTC Anzeige der koordinierten Weltzeit

Tab. 16-6: Parameter "Uhrzeit”

Um die aktuell auf dem PC eingestellte Lokalzeit in den Feldbus-Koppler zu
Ubernehmen, klicken Sie auf die Schaltflache Ubernehmen PC-Zeit und an-
schlieRend auf Schreiben.

Anzeige der Schalterstellungen des am Feldbus-Koppler vorhandenen DIP-
Schalters.

Parameter Beschreibung

Max. Wiederanlaufe | Geben Sie in das Eingabefeld die Anzahl ein, wie haufig der
Feldbus-Koppler in Folge einer Unterbrechung des S-BUS
einen Wiederanlauf versuchen soll:

- 0x0:

Keine Wiederanlaufe

- 0x1 — OXFFFFFFFE:

Anzahl der Wiederanlaufe

- OXFFFFFFFF:

Endlose Anzahl von Wiederanlaufe

Aktuelle Baudrate Anzeige der aktuellen Baudrate
Aktuelle S-BUS- Anzeige der aktuellen Zykluszeit des S-BUS
Zykluszeit

Tab. 16-7: Parameter "S-BUS Master”

Parameter Beschreibung

Blinkcode Anzeige des Blinkcodes (Fehlergruppe, Fehlercode und
Fehlerargument)

Tab. 16-8: Parameter "Blinkcode"

Eine Auflistung der Blinkcodes und Fehlerbeschreibungen sowie Informatio-
nen zur Fehlerbehebung finden Sie in Kap. 15.4.4 "Bedeutung der Blinkco-
des und MalRnahmen zur Fehlerbehebung" auf Seite 161.

System Parameter Handling (SPH)

Das SPH dient zur Feststellung von Anderungen an der Konfiguration des
IndraControl S67-Knotens und der automatischen Parametrierung der 1/O-
Module. Wenn Sie ein parametriertes 1/0-Modul aufgrund eines Defektes
austauschen miussen, brauchen Sie das neue I/O-Modul nicht noch einmal
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zu parametrieren. Die gespeicherten Parameter werden automatisch in das
ausgetauschte 1/0-Modul tbertragen.

Voraussetzung: Das ausgetauschte 1/0-Modul muss die gleiche Bestellnum-
mer wie der Vorganger haben.

Um die SPH-Funktion zu aktivieren, gehen Sie folgendermalen vor:

1. Wahlen Sie "Erzeuge nominelle Systemkonfiguration" aus, um die aktu-
ell eingestellten Parameter der I/O-Module im Dateisystem des Feldbus-
Kopplers zu speichern (Parameter-Datenbank wird erstellt).

2. Wenn der Firmwarestand des neuen I/O-Moduls fiir Sie relevant ist,
dann aktivieren Sie das Kontrollfeld "FW/HW Release Index Prifung
I/O-Module". Dadurch muss das ausgetauschte I/O-Modul den gleichen
Firmware- und Hardwarestand haben wie das defekte 1/0-Modul. Bei ei-
nem abweichenden Firmwarestand wird ein Blinkcode im Feld "Fehler-
code" und auf der CS-LED des Feldbus-Kopplers ausgegeben. In die-
sem Fall aktualisieren Sie zunachst die Firmware (nur durch den Bosch
Rexroth Service durchfihrbar).

<TCP Service >567_ET_BK_DIE_MB - Online Parametrierung =13

S67-ET-BK-DIE-ME R th
i Etheriet Feldbus-koppler; DC 24 ¥; inkl, & digitalen Eingangen (& x Ma) (Version 23 ex ro
=" Bosch Rexrath AG Bosch Grou P
Be
= Einstellungen {Online) =
anschlussbid System Parameter Handling
Elektronisches Typenschild Aktiviere Parameterpriifung [F]
Allgemeine Feldbusinformationen |/0-Module
= Ethernet-Konfiguration ..
= Ethernet-IPv4-Konfiguration W_(AH;VI Release Index Priifung
Feldbus Service-kommunikation e
Etherhet/IP-Konfiguration 1#0-Modulparameter richt

Ethernet-Modbus-Konfiguration uberschreiben
SMTP-Konfiguration
FTP-Server-Konfiguration
WEB-Server-Konfiguration
SMNMP Konfiguration

SMMP Y3 Konfiguration

Erzeuge nominells [F]
Systemkonfiguration

Datum | Uhrzeit Aktualisiers nominelle
DIP Schalter Systemkonfiguration
S-_EUS Master Busadresse des 2u il
Code aklualisierenden | 0-Moduls
er Handling
Systemereignis-Histarie Fartschritt der Ausfiihrung [ '

Diagnose-Historie

Abb. 16-32:  Parameter "System Parameter Handling"

3. Wahlen Sie "Aktiviere Parameterprifung 1/0O-Module" aus, um die auto-
matische Parametrierung zu aktivieren. Es 6ffnet sich der unten stehen-
de Dialog. Klicken Sie auf JA, wenn Sie noch keine Datenbank erstellt
haben. Wahlen Sie NEIN, wenn Sie bereits eine Datenbank erstellt ha-
ben (Schritt 1). Wenn Sie JA wahlen, Gberschreiben Sie die bestehende
Datenbank.

Achtung:
\_‘\/ Sie haben die Parameterprifung akkiviert, Fir diese Funkkion muss die Parameterdatenbank zur Yerflgung stehen,
Soll die Datenbank nun erzeugt werden?

Abb. 16-33:  Abfrage zum Erzeugen der Datenbank

4. Bei jedem Systemstart werden nun die abgespeicherten Parameter mit
den aktuellen Parametern der 1/0-Module verglichen. Wird hierbei fest-
gestellt, dass sich Parameter unterscheiden, so werden diese Parame-
ter automatisch im I/O-Modul durch die abgespeicherten Werte Uber-
schrieben.
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Parametrierung

Parameter

Beschreibung

Aktiviere Parameter-
prufung I/O-Module

Markieren Sie dieses Kontrollfeld, um die Parameterpriifung
fir die 1/0-Module und fiir die integrierten Eingange des
Feldbus-Kopplers zu aktivieren

FW/HW Release In-
dex Prifung 1/0-Mo-
dule

Markieren Sie dieses Kontrollfeld, um den FW/HW-Release-
Index der 1/0O-Module zu priifen. Das Kontrollfeld ist nur akti-
viert, wenn "Aktiviere Parameterpriifung 1/0O-Module" akti-
viert ist

1/0O-Modulparameter
nicht tGberschreiben

Markieren Sie dieses Kontrollfeld, um ein automatisches
Uberschreiben der I/0-Modulparameter zu verhindern. Das
Kontrollfeld ist nur aktiviert, wenn "Aktiviere Parameterpru-
fung 1/0-Module" aktiviert ist

Erzeuge nominelle
Systemkonfiguration

Markieren Sie dieses Kontrollfeld, um die Parameter-Daten-
bank zu erzeugen

Aktualisiere nominelle
Systemkonfiguration

Markieren Sie dieses Kontrollfeld, um die Systemkonfigurati-
on fUr ein 1/O-Modul zu aktualisieren. Wahlen Sie dazu im
Feld "Busadresse des zu aktualisierenden Moduls" die Ad-
resse des I/0O-Moduls aus. Um den 1/O-Bereich des Kop-
plers zu aktualisieren, wahlen Sie die Adresse "0" aus

Busadresse des zu
aktualisierenden |/O-
Moduls

Geben Sie hier die Busadresse des zu aktualisierenden 1/0-
Moduls ein. Das Auswabhlfeld ist nur aktiviert, wenn "Aktivie-
re Parameterpriifung I/O-Module" aktiviert ist.

Das erste I/0-Modul am Feldbus-Koppler hat die Busadres-
se "1", das zweite 1/0O-Modul die Busadresse "2", usw.

Fortschritt der Ausfih-
rung

Hier wird der Fortschritt der Parameter "Erzeuge nominelle
Systemkonfiguration" und "Aktualisiere nominelle System-
konfiguration" angezeigt

Status

Hier wird der Status der Parameter "Erzeuge nominelle Sys-
temkonfiguration" und "Aktualisiere nominelle Systemkonfi-
guration" angezeigt:

- Grin:
Vorgang OK
- Gelb:
Vorgang aktiv
- Rot:

Fehler

Konfigurationspri-
fung: Warnung

Die Warnmeldung wird angezeigt, wenn bei der Konfigurati-
onspriifung der Parameter "lI/O-Modulparameter nicht Gber-
schreiben" aktiviert ist, aber eine Anderung zwischen abge-
speicherten und aktuellen Parametern festgestellt wurde:

- Grun:
Keine Warnung bei Konfigurationsprifung
- Rot:

Warnung bei Konfigurationspriifung
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Parameter Beschreibung
Konfigurationspri- Hier wird eine Fehlermeldung angezeigt, wenn bei der Kon-
fung: Fehler figurationsprifung oder der automatischen Parametrierung
ein Fehler entdeckt wurde (siehe Kap. 15.4.4 "Bedeutung
der Blinkcodes und MaRnahmen zur Fehlerbehebung" auf
Seite 161):
Grun:
- Kein Fehler bei Konfigurationspriifung
- Rot:
Fehler bei Konfigurationspriifung
Fehlercode Hier wird der Fehlercode zum aufgetretenen Fehler bzw. der

aufgetretenen Warnung der Konfigurationspriifung ange-
zeigt. Das Anzeigefeld ist nur aktiviert, wenn eine Warnung
oder ein Fehler aufgetreten ist

Busadresse der ers-
ten fehlerhaften Kom-
ponente

Hier wird die Busadresse des ersten fehlerhaften 1/0-Mo-
duls angezeigt. Das Anzeigefeld ist nur aktiviert, wenn eine
Warnung oder ein Fehler aufgetreten ist. Wenn der Fehler
nicht lokalisierbar ist, wird die Adresse "65535" (OxFFFF.,)

angezeigt

Tab. 16-9: Parameter in Dialog "System Parameter Handling"

In der Systemereignis-Historie werden samtliche Systemereignisse des Feld-
bus-Kopplers angezeigt. Diese Ereignisse werden auch mittels der CS-LED
als Blinkcode ausgegeben (siehe Kap. 15.4.4 "Bedeutung der Blinkcodes
und Maflnahmen zur Fehlerbehebung" auf Seite 161). Die Systemereignisse
werden remanent im Feldbus-Koppler gespeichert.
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Diagnose-Historie
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Parametrierung

Parameter

Beschreibung

Ringspeicher-Uberlauf

Hier wird der Status des Ringspeichers angezeigt:
- Grin:

Ringspeicher OK

- Rot:

Ringspeicherlberlauf (alte Ereignisse werden lUberschrie-
ben)

Eintrage

In der Tabelle werden alle Ereignisse angezeigt:
- Nr.

Laufende Nummer des Ereignisses

- Error:

Meldungsart

- Incoming:

eingehende Meldung

- Outgoing:

ausgehende Meldung

- Error-Code:

Fehler-Code (siehe Kap. 15.4.4 "Bedeutung der Blinkcodes
und Malinahmen zur Fehlerbehebung" auf Seite 161)

- Daten:
Ergénzende Informationen zum Fehlercode
- Zahler:

Ereigniszahler (wird bei mehrmaligen Auftreten gleicher
Ereignisse erhoht)

- Zeitstempel:

Auftreten des Ereignisses in der Lokalzeit des Feldbus-
Kopplers

Lésche Eintrage

Markieren Sie dieses Kontrollfeld, um alle Ereignisse zu
I6schen

Tab. 16-10:  Parameter in Dialog "Systemereignis-Historie"

In der Diagnose-Historie werden samtliche aufgetretene Diagnosen des Feld-
bus-Kopplers und der I/O-Module gespeichert. Die gesammelten Diagnosen
werden nicht remanent gespeichert.
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Parameter/ Beschreibung
Schaltflache
Eintrage In der Tabelle werden die Eintradge der Diagnose-Historie

angezeigt. Der zeitlich letzte Eintrag steht immer am Tabel-
lenanfang:

- ID:

Laufende Nummer des Diagnoseeintrags

- S-BUS-Adresse:

Busadresse des Feldbus-Koppler-/1/0O-Moduls
- Param.-Adr.:

Parameter-Adresse

- Zeitstempel:

Auftreten der Diagnose in der Lokalzeit des Feldbus-Kop-
plers

- Daten:

Ergénzende Informationen zur Diagnose

Lésche Eintrage

Geben Sie hier die Anzahl der zu I6schenden Eintrage ein.
Es werden die altesten Eintrage zuerst geléscht. Wenn eine
Zahl groRer als die aktuelle Anzahl der Eintrage eingegeben
wird, werden alle Eintrage geldscht

Stoppe Aktualisierung

HierUber stoppen Sie das zyklische Auslesen der Diagnose-
meldungen

ID des letzten Eintra-
ges

Hier wird die fortlaufende Nummer des letzten Eintrags in
der Historie angezeigt

Maximale GroRRe der
Historie

Hier wird die maximale GréRe der Diagnose-Historie in Byte
angezeigt

Aktuelle GroRe der
Historie

Hier wird die aktuelle GréRe der Diagnose-Historie in Byte
angezeigt

Speichern

Speichert die Diagnosemeldungen auf dem PC

Tab. 16-11.

Feldbusspezifische Parameter

Parameter in Dialog "Diagnose-Historie”

Ethernet-Konfiguration

Parameter Beschreibung
MAC ID Informationen, die Ihnen nur angezeigt werden, wenn sich
Interface der Feldbus-Koppler im Online-Modus befindet

Hostname (aktiv)

Domainname (aktiv)

Hostname
(Geratespeicher)

Geben Sie hier den Hostnamen ein, der beim Neustart des
Feldbus-Kopplers verwendet werden soll

Domainname
(Geratespeicher)

Geben Sie hier den Domainnamen ein, der beim Neustart
des Feldbus-Kopplers verwendet werden soll

Tab. 16-12:

Parameter in Dialog "Ethernet-Konfiguration”
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Parametrierung

Ethernet-IP4-Konfiguration

Parameter

Beschreibung

IP-Adresse (aktiv)

Subnetzmaske (aktiv)

Gateway-Adresse
(aktiv)

IP-Adresse DNS 1
(aktiv)

IP-Adresse DNS 2
(aktiv)

Informationen, die Ihnen nur angezeigt werden, wenn sich
der Feldbus-Koppler im Online-Modus befindet

IP-Adresse beziehen
von ...

Hier wahlen Sie die Vergabe der IP-Adresse aus:
- Geratespeicher

- BootP

- DHCP

Hinweis:

Wenn Sie den DIP-Schalter des Feldbus-Kopplers zur Ein-
stellung einer IP-Adresse verwenden, haben die hier aufge-
fuhrten Méglichkeiten zur IP-Adress-Vergabe keine Rele-
vanz!

IP-Adresse
(Geratespeicher)

Geben Sie hier die statische IP-Adresse ein, die beim Neu-
start des Feldbus-Kopplers verwendet werden soll. Hierfir

muss "Geréatespeicher" ausgewahlt sein (siehe Parameter

"IP-Adresse beziehen von ...")

Hinweis:

Wenn Sie den DIP-Schalter des Feldbus-Kopplers zur Ein-

stellung einer IP-Adresse verwenden, dann ist nur die Ver-

gabe der ersten 3 Byte der IP-Adresse Uber den IndraCont-
rol S67 DTM nicht moglich!

Subnetzmaske
(Geratespeicher)

Geben Sie hier die Subnetzmaske ein, die beim Neustart
des Feldbus-Kopplers verwendet werden soll

Gateway-Adresse
(Geratespeicher)

Geben Sie hier die Gateway-Adresse ein, die beim Neustart
des Feldbus-Kopplers verwendet werden soll

DIP-Schalter
IP-Grundadresse

Hier schalten Sie die ersten 3 Byte der IP-Adresse ein,
wenn Sie den DIP-Schalter zur Vergabe einer IP-Adresse
verwenden

IP-Adresse DNS1
(Geratespeicher)

Geben Sie hier die Adresse des DNS-Servers ein, die beim
Neustart des Feldbus-Kopplers verwendet werden soll

IP-Adresse DNS2
(Geratespeicher)

Geben Sie hier die Adresse eines alternativen DNS-Servers
ein, die beim Neustart des Feldbus-Kopplers verwendet
werden soll

Tab. 16-13:

Parameter in Dialog "Ethernet-IP4-Konfiguration”
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Parametrierung

Ethernet/IP-Konfiguration

Parameter

Beschreibung

Ethernet/IP-Server
starten

Hier aktivieren und deaktivieren Sie das Ethernet/IP-Proto-
koll

Reaktion auf Feldbus-
fehler

Hier stellen Sie das Verhalten des Feldbus-Kopplers bei
Eintritt eines Feldbusfehlers ein:

- Setze Ausgange auf "0":

Setzt die Ausgange der I/0O-Module auf "0"

- Letzte Werte halten:

Behalt die letzten Werte der Ausgéange der I1/0O-Module

Reaktion auf S-BUS-
Fehler

Hier wird das Verhalten des Feldbus-Kopplers bei Eintritt ei-
nes S-BUS-Fehlers angezeigt:

- Setze Eingangswerte auf "0":

Setzt die Prozesswerte der Eingangsmodule auf "0"

RUN/IDLE Header

Hiermit aktivieren Sie den RUN/IDLE-Header in Richtung

Absender—-Empfanger | Absender zum Empfénger

(C-T)

RUN/IDLE Header Hiermit aktivieren Sie den RUN/IDLE-Header in Richtung
Absender—Empfénger | Empfanger zum Absender

(T-0)

ODVA 287

Herstellerkennung

ODVA Produktcode 17

ODVA Seriennummer

Eindeutige Seriennummer zur Produktidentifikation

ODVA
Produktbezeichnung

S67-ET-BK-DI8-M8

Tab. 16-14.

Parameter in Dialog "Ethernet/IP-Konfiguration”

Ethernet-MODBUS-Konfiguration V1

Parameter

Beschreibung

Modbusversion
(Geratespeicher)

MODBUS-Versionswechsel ((Kompatibilitdtsmodus zu
Technischem Index AA):

- Variante 1 (Technischer Index AA)

- Variante 2 (Technischer Index min. AB)

Modbusversion (aktiv)

Anzeige, welche MODBUS-Version aktiviert ist

TCP-Server starten

Hier deaktivieren oder aktivieren Sie den MODBUS-TCP-
Server

UDP-Server starten

Hier deaktivieren oder aktivieren Sie den MODBUS-UDP-
Server

Verbindungs-Watch-
dog

Tragen Sie hier die Zeit ein, nach der die MODBUS-TCP-
Verbindung geschlossen werden soll, wenn wahrend dieses
Zeitraumes keine Kommunikation stattfindet

Voreinstellung: 60000 ms
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Parametrierung

Parameter

Beschreibung

Verbindung nach
Timeout schlieRen

Hier haben Sie folgende Einstellmdglichkeiten:
-0: -
-1

Nach Ablaufen der unter "Watchdog-Zeit" angegebenen Zeit
wird automatisch die MODBUS-TCP-Verbindung geschlos-
sen

Voreinstellung: 0

Watchdog Typ

Hier wahlen Sie den Watchdog-Typ aus:
-0:

Mit Funktionscode-Trigger

-1:

Funktionscode-Trigger nicht relevant

Voreinstellung: 0

Watchdog Zeit

Hier stellen Sie die Zeit der Uberwachungsdauer ein (100-
ms-Schritte)

Voreinstellung: 100 ms

Funktionscode-
Trigger 1-16

Hierlber setzen Sie den Watchdog tiber die MODBUS-
Funktionscodes 1-16 zuriick. Es sind alle Funktionscodes
relevant

Voreinstellung: 65535 (OXFFFF,,)

Funktionscode-
Trigger 17-32

Hierliber setzen Sie den Watchdog Giber die MODBUS-
Funktionscodes 17-32 zurlick. Es sind alle Funktionscodes
relevant

Voreinstellung: 65535 (OxFFFFy.,)

Watchdog Status

Hier wird der aktuelle Watchdog-Status angezeigt:
-0:

Nicht aktiv

-1

Aktiv

-2

Abgelaufen

Tab. 16-15:

Parameter in Dialog "Ethernet-MODBUS-Konfiguration V1"

Ethernet-MODBUS-Konfiguration V2

Parameter

Beschreibung

Modbusversion
(Geratespeicher)

MODBUS-Versionswechsel (Kompatibilititsmodus zu Tech-
nischem Index AA):

- Variante 1 (Technischer Index AA)

- Variante 2 (Technischer Index min. AB)

Modbusversion (aktiv)

Anzeige, welche MODBUS-Version aktiviert ist

TCP-Server starten

Hier deaktivieren oder aktivieren Sie den MODBUS-TCP-
Server
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Parameter

Beschreibung

UDP-Server starten

Hier deaktivieren oder aktivieren Sie den MODBUS-UDP-
Server

Verbindungs-Watch-
dog

Tragen Sie hier die Zeit ein, nach der die MODBUS-TCP-
Verbindung geschlossen werden soll, wenn wahrend dieses
Zeitraumes keine Kommunikation stattfindet

Voreinstellung: 60000 ms

Watchdog TCP
Timeout

Hier kdnnen Sie den Watchdog TCP Timeout in Vielfachen
von 100 ms angegeben.

Dieses Register kénnen Sie nur beschreiben, wenn sich der
"Watchdog TCP Status" im Zustand "nicht gestartet" befin-
det. Das Register ist R/W.

Der Wert wird remanent gespeichert
Der Wert "0" ist nicht gultig
Voreinstellung: 100 (10 s)

Watchdog TCP
Configuration

Mit diesem Register wird das Verhalten des Watchdogs
konfiguriert. Hierzu werden verschiedene Funktionalitaten
mit einzelnen Bits verbunden.

- Bit O:

Automatischer Start des Watchdogs (wenn sich der Watch-
dog im Zustand "nicht gestartet" befindet und eine Zeit in
Register 60 angegeben ist)

- Bit 1:
FB-Fehlerreaktion ausldsen (Ausgangs-PA auf "0" setzen
- Bit 2:

FB-Fehler an die PFC melden (zur Zeit noch nicht imple-
mentiert)

- Bit 3:

FB-Fehler als Blink-Code anzeigen (Blink-Code 11-6-1 auf
CS-LED ausgeben)

Das Register ist R/'W
Der Wert wird remanent gespeichert

Voreinstellung: 0x000E; ¢,

Watchdog TCP Status

Dieses Register gibt den aktuellen Zustand des Watchdogs
zurlck:

-0:

Watchdog ist nicht gestartet ("Gestoppt")
-1:

Watchdog ist aktiv ("Laufend")

-2:

Watchdog ist abgelaufen ("Abgelaufen")

Das Register ist nur lesbar
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Parametrierung

Parameter

Beschreibung

Watchdog UDP
Timeout

Der Watchdog Timeout wird in Vielfachen von 100 ms ange-
geben. Das Register ist R/W.

Dieses Register kann nur beschrieben werden, wenn sich
der Watchdog im Zustand "nicht gestartet" befindet.

Der Wert wird remanent gespeichert
Der Wert "0" ist nicht gltig
Voreinstellung: 100 (10 s)

Watchdog UDP
Configuration

Mit diesem Register wird das Verhalten des Watchdogs
konfiguriert. Hierzu werden verschiedene Funktionalitaten
mit einzelnen Bits verbunden:

- Bit 0:

Automatischer Start des Watchdogs (wenn sich der Watch-
dog im Zustand "nicht gestartet" befindet und eine Zeit in
Register 60 angegeben ist)

- Bit 1:
FB-Fehlerreaktion auslésen (Ausgangs-PA auf "0" setzen
- Bit 2:

FB-Fehler an die PFC melden (zur Zeit noch nicht imple-
mentiert

- Bit 3:

FB-Fehler als Blink-Code anzeigen (Blink-Code 11-6-1 auf
CS-LED ausgeben)

Das Register ist R'W
Der Wert wird remanent gespeichert
Voreinstellung: 0x000E;,.,

Watchdog UDP
Status

Dieses Register gibt den aktuellen Zustand des Watchdogs
zurlick:

-0:

Watchdog ist nicht gestartet ("Gestoppt")
-1

Watchdog ist aktiv ("Laufend")

-2

Watchdog ist abgelaufen ("Abgelaufen”)
Das Register ist nur lesbar

Tab. 16-16:
SNMP-Konfiguration

Parameter in Dialog "Ethernet-MODBUS-Konfiguration V2"

Parameter

Beschreibung

SNTP benutzen

Wabhlen Sie hier aus, ob Sie die Systemzeit tiber SNTP au-
tomatisch aktualisieren mochten

Synchronisationsinter-
vall

Hier stellen Sie die Lange (in s) des Synchronisationsinter-
valls ein

Server Timeout

Wahlen Sie hier die maximale Zeit (in ms) aus, die vergehen
darf, bis der Server auf eine SNTP-Anfrage antwortet
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Parameter

Beschreibung

IP-Adresse SNTP-
Server (aktiv)

Hier wird die aktuell verwendete IP-Adresse fir den SNTP-
Server angezeigt

IP-Adresse SNTP-

Hier geben Sie eine IP-Adresse fiir den SNTP-Server ein,

Server die beim Neustart des Feldbus-Kopplers verwendet werden

(Geratespeicher)

soll

Tab. 16-17:  Parameter in Dialog "SNMP-Konfiguration"”

FTP-Server-Konfiguration

Parameter

Beschreibung

FTP-Server starten

Hier aktivieren oder deaktivieren Sie den FTP-Server

Tab. 16-18:  Parameter in Dialog "F TP-Server-Konfiguration”

WEB-Server-Konfiguration

Parameter

Beschreibung

WEB-Server starten

Hier aktivieren oder deaktivieren Sie den Web-Server

Port

Kommunikationsport fir den Web-Server

Voreinstellung: 80

Tab. 16-19:  Parameter in Dialog "WEB-Server-Konfiguration”
16.9.4 Interne Ein-/Ausgange und Diagnoseubersicht

Diagnosetibersicht

Hier werden die aktuell anstehenden Diagnosen angezeigt, die am Feldbus-
Koppler vorliegen. Sie kénnen in dieser Ansicht des DTM die Simulation der
Diagnosen aktivieren sowie die Ubertragung der Diagnosen deaktivieren. Zu
beachten ist bei einer Deaktivierung, dass sich das Anzeigeverhalten jener
LED(s) andert, welche die jeweilige Diagnose signalisiert bzw. signalisieren
(siehe Kap. 15.3 "Betriebsmeldungen des Feldbus-Kopplers durch LED-Sig-
nalisierung" auf Seite 156). Die Diagnosetbersicht steht nur im Online-
Modus zur Verfligung.

S67-ET-BK-DIS-MS

2% Bosch Rexrath AG

Etheriet Feldbus-Koppler; DC 24 ¥} inkl, & digitalen Eingangen (8 x ME) {Yersion 2)

<ICP Service>567_ET_BK_DIB_M8 - Online Parametrierung

Systemereignis-Historie
Diagnose-Hiskorie

Rexroth
Bosch Group

=7
= Einstellungen {Online) " "

anschiusshild Diagnose-Ubersicht
Elektronisches Typenschild Globale Diagnosen e
#Allgemneine Feldbusinformationen d@)

Ethernet-Konfiguration &
Datumn | Uhrzeit éﬁté
DIP Schaler @\‘(
5-BUS Master f 0\? &3
Blink Code \'\) )
Syskem Parameter Handling & &

Abb. 16-34:  Diagnosedibersicht in Online Parametrierung
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Parametrierung

Parameter

Beschreibung

Verwenden

Hieriiber kdnnen Sie die Ubertragung der Diagnosen deakti-
vieren/aktivieren. Die Deaktivierung hat keine Auswirkung
auf die GroRe des Prozessabbilds

Simulation

Wenn Sie das Kontrollfeld "Verwenden" aktiviert haben, wird
der Parameter "Simulation” freigegeben. Sie kénnen daru-
ber die Diagnosen auswahlen, die Sie simulieren mdchten.
Klicken Sie auf die Schaltflache Schreiben, um die simulier-
ten Werte in den Feldbus-Koppler zu Gbertragen

Status

Anzeige, ob eine Diagnose vorliegt:
- Kreuz:
Es liegt eine Diagnosemeldung vor
- Haken:

Es liegt keine Diagnosemeldung vor

Kurzschluss/Uberlast
Feldversorgung

Der Feldbus-Koppler hat einen Kurzschluss oder eine Uber-
last der Feldversorgung festgestellt (nur bei eingeschalteter
Feldversorgung moglich)

Unterspannung ULS

Tritt eine Unterspannung der Logik- und Sensorversorgung
(U.s) von < 18 V am Gerét auf, wird eine entsprechende Di-
agnosemeldung generiert und die F-LED leuchtet. Auf die
Digitaleingange des Feldbus-Kopplers wird dann die von Ih-
nen parametrierte Ersatzwertstrategie angewendet

Unterspannung UA

Tritt eine Unterspannung der Aktorversorgung (U,) von < 18
V am Gerat auf, wird eine entsprechende Diagnosemeldung
generiert und die F-LED leuchtet. Die Unterspannung der
Aktorversorgung hat keine funktionale Auswirkung auf den
Feldbus-Koppler

Tab. 16-20:

Parameter in Dialog "WEB-Server-Konfiguration”

Parameter der Eingénge

Parameter

Beschreibung

Bezeichnung

Elektronisches Beschriftungsfeld (max. 40 Zeichen), um
dem Kanal des Feldbus-Kopplers einen Namen zu geben

Eingangswert

Hier wird das aktuelle Eingangssignal angezeigt. Ist der Pa-
rameter "Simulation Eingangswert" aktiviert, wahlen Sie hier
den zu simulierenden Eingangswert aus.

Bei ausgeschalteter Simulation:*

- Kontrolifeld deaktiviert:

Eingangswert ("0")

- Kontrolifeld aktiviert:

Eingangswert ("1")

Bei eingeschalteter Simulation:

- Kontrolifeld deaktiviert:

Eingang wird mit dem Wert "0" simuliert
- Kontrolifeld aktiviert:

Eingang wird mit dem Wert "1" simuliert
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Parameter

Beschreibung

Signalinvertierung

Hier kdnnen Sie das aktuell anliegende Eingangssignal in-
vertieren:

- Kontrolifeld deaktiviert:*

Eingangssignal wird im Prozessabbild wie am Eingang an-
liegend abgebildet

- Kontrolifeld aktiviert:
Eingangssignal wird im Prozessabbild invertiert abgebildet

Ersatzwertstrategie

Die Ersatzwertstrategie dient, sofern vom Feldbus unter-
stutzt, dazu, z. B. bei einer Feldbus-Unterbrechung, den Er-
satzwert oder den letzten Eingangswert auszugeben.

Sie haben folgende Auswahlmdglichkeiten:
- Ersatzwert schalten*
- Letzten Wert halten

Ersatzwert

Hier geben Sie den Prozesswert ein, der im Fehlerfall ver-
wendet wird. Im Fehlerfall (z. B. Feldbusunterbrechung) wird
dieser Wert bei der Ersatzwertstrategie "Ersatzwert schal-
ten" angewendet.

- Kontrolifeld aktiviert:
Iloll*

- Kontrolifeld deaktiviert:
II1 "

Filterzeit

Hier stellen Sie den Eingangsfilter fiir die gemessenen Sig-
nale ein. Sie haben folgende Auswahlimdglichkeiten:

- Keine
-0,1ms
-0,5ms
-3 ms*
-15ms
-20ms

Simulation
Eingangswert

Mittels dieser Simulation kénnen Sie Eingangswerte simulie-
ren:

- Kontrolifeld deaktiviert:*

Der an den Eingéngen liegende Wert wird in das Prozess-
abbild tUbernommen

- Kontrolifeld aktiviert:

Der Simulationswert wird in die Prozessdaten eingeblendet,
unabhéngig vom Eingangswert. Der Parameter "Eingangs-
wert" wird aktiviert

* Auslieferzustand
Tab. 16-21:  Parameter der Eingédnge
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Globale Einstellungen

Parametrierung

Parameter

Beschreibung

Simulation Diagnose

Ist das Kontrolifeld aktiviert, kdnnen Sie eine Unterspan-
nungsdiagnose simulieren. Fur das Erzeugen einer Unter-
spannungsdiagnose ist eines der beiden Kontrollfelder "Un-
terspannung ULS" oder "Unterspannung UA" oder beide zu
aktivieren.

Voreinstellung: deaktiviert

Unterspannung ULS

Unterspannung UA

Beim Auftreten einer Unterspannung der Logik- und Sensor-
versorgung (U, s) bzw. der Aktorversorgung (U,) wird hier
die entsprechende Diagnose angezeigt

Tab. 16-22:

Parameter "Globale Einstellungen”

Parameter der Feldversorgung

Parameter

Beschreibung

Feldversorgung
aktivieren

Hier schalten Sie die Feldversorgung (24 V DC) fiir die Sen-
soren ein.

Voreinstellung: aktiviert

Verzoégerung automa-
tischer Neustart

Bei einem Kurzschluss wird die Feldversorgung flr eine pa-
rametrierbare Zeit ausgeschaltet. Geben Sie hier die Verzo-
gerungszeit (in 100-ms-Schritten) ein, nach der die Feldver-
sorgung wieder eingeschaltet werden soll. Falls der Kurz-
schluss anschlieRend weiterhin besteht, beginnt der Vor-
gang von vorn

Simulation Diagnose

Mittels der Simulation kénnen Sie einen Kurzschluss oder
eine Unterbrechung simulieren.

Voreinstellung: deaktiviert

Kurzschluss/Uberlast

"Simulation Diagnose" deaktiviert:

Beim Auftreten eines Kurzschlusses oder einer Unterbre-
chung wird hier die entsprechende Diagnose angezeigt.

Haben Sie "Simulation Diagnose" aktiviert, dann kénnen Sie
durch Auswahlen des entsprechenden Parameters den da-
zugehorigen Fehler simulieren

Tab. 16-23:

Parameter "Feldversorgung”
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17.2.3

17.2.4

Wartung und Service

Wartung und Service

Allgemeines

In diesem Kapitel erhalten Sie Informationen zu Wartungs- und Servicetatig-
keiten.

Austausch des Feldbus-Kopplers
Aligemeines

Zum Austauschen des Feldbus-Kopplers, z. B. bei einem Variantenwechsel,
gehen Sie wie in den nachfolgenden Kapiteln beschrieben vor.

Trennung der Verkabelung

Bevor Sie die Steckverbinder abziehen, reinigen Sie den Feldbus-Koppler,
damit kein Schmutz in die Anschlisse gelangt. Andernfalls kann eventuell
eindringender Schmutz zur Beschadigung der Kontakte fihren.

Zum Trennen der Verkabelung gehen Sie folgendermalien vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montiert haben.

A VORSICHT HeilRe Anschlussbuchsen!

Auch unter Beachtung des Deratings kbnnen wahrend des Betriebs ho-
he Oberflachentemperaturen an den metallischen Anschlussbuchsen
und am Gehduse auftreten. War die IndraControl S67-Komponente in
Betrieb, lassen Sie das Geréat abkiihlen, bevor Sie das Gerat berihren.

2. Losen Sie sdmtliche Schraubanschliisse und ziehen Sie die Kabel ab.

Demontage des Feldbus-Kopplers von lhrer Anlage

Zur Demontage des Feldbus-Kopplers vom Rahmen lhrer Anlage gehen Sie
wie nachfolgend beschrieben vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montiert haben.

2. Ldésen Sie den Feldbus-Koppler vom Rahmen lhrer Anlage, indem Sie
die M4-Schrauben herausdrehen.

Demontage des Feldbus-Kopplers von der Tragschiene

Um die Darstellung Ubersichtlich zu halten, ist der Tragschienenadapter ohne
Feldbus-Koppler in der folgenden Abbildung (B, C) dargestellt.

Haben Sie den Feldbus-Koppler auf eine Tragschiene montiert, gehen Sie
zur Demontage wie nachfolgend beschrieben vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montiert haben.

2. Zum Entfernen des Feldbus-Kopplers driicken Sie mit einem Schlitz-
Schraubendreher die Entriegelungslasche des Tragschienenadapters
herunter (B) und ziehen den Tragschienenadapter von der Tragschiene
weg (C).
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Abb. 17-1: Feldbus-Koppler mit Tragschienenadapter von der Tragschiene
entfernen

Demontage des Feldbus-Kopplers vom Profiladapter

Haben Sie den Feldbus-Koppler auf einen Profiladapter montiert, dann ge-
hen Sie zur Demontage wie nachfolgend beschrieben vor:

1. Schalten Sie denjenigen Anlagenteil spannungsfrei, an dem Sie den
Feldbus-Koppler montiert haben, bevor Sie mit der Demontage begin-
nen.

2. Loésen Sie die Schrauben, an denen die Nutsteine befestigt sind, und
schieben Sie den Feldbus-Koppler aus der Profilschiene Ihrer Anlage.

3. Ldsen Sie die Schrauben, die den Feldbus-Koppler mit dem Profiladap-
ter verbinden.

Neuen Feldbus-Koppler anschliel3en

Entsorgung

Zum Anschlielten eines Feldbus-Kopplers S67-ET-BK-DI8-M8 gehen Sie,
wie in den folgenden Kapiteln beschrieben, vor:

o Kap. 8 "Montage des Feldbus-Kopplers" auf Seite 43
o Kap. 9 "Anschluss der Daten- und Versorgungskabel" auf Seite 51
o Kap. 10 "Inbetriebnahme" auf Seite 61

Entsorgen Sie IndraControl S67-Komponenten nicht im Hausmill, sondern
entsprechend der fir Sie geltenden Gesetze. Sie kdnnen sich auch an einen
zertifizierten Entsorgungsbetrieb wenden.
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Bestellbezeichnung

Materialnummer

S67-ET-BK-DI8-M8

R911171783

Tab. 18-1:

Ethernet-Koppler

I/O-Module und Versorgungsmodul

Typenschliissel

Materialnummer

Kurzbeschreibung

Digitale Eingangsmodule

S67-DI8-M8 R911171787 Digitales Eingangsmodul; DC 24 V;
8 Eingange (8xM8)

S67-DI8-M12 R911171788 Digitales Eingangsmodul; DC 24 V;
8 Eingange (4xM12, doppelt belegt)

S67-DI18-M12x8 R911173104 Digitales Eingangsmodul; DC 24 V;

8 Eingange (8xM12)

Digitale Ausgangsmodule

S67-DO8-M8 R911171789 Digitales Ausgangsmodul; DC 24 V/0,5 A,
8 Ausgange (8xM8)

S67-DO8-M12 R911171790 Digitales Ausgangsmodul; DC 24 V/0,5 A;
8 Ausgange (4xM12, doppelt belegt)

S67-DO8-M8-2A R911171791 Digitales Ausgangsmodul; DC 24 V/2,0 A;
8 Ausgange (8xM8)

S67-DO8-M12-2A |R911171792 Digitales Ausgangsmodul; DC 24 V/2,0 A;
8 Ausgange (4xM12, doppelt belegt)

S67-DO8-M12x8 |R911173105 Digitales Ausgangsmodul; DC 24 V/0,5 A;

8 Ausgange (8xM12)

Digitale Ein-/Ausgangsmodule

S67-DIO8-M8 R911172409 Digitales Ein-/Ausgangsmodul;
DC 24 V/0,5 A; 8 Ein-/Ausgange (8xM8)
S67-DIO8-M12x8 | R911172900 Digitales Ein-/Ausgangsmodul;
DC 24 V/0,5 A; 8 Ein-/Ausgénge (8xM12)
Analog-Module
S67-Al4-U/I-M12 | R911171793 Analoges Eingangsmodul; Spannung/Strom;
4 Eingange (4xM12)
S67-Al4-RTD-M12 |R911171794 Analoges Eingangsmodul; Widerstandsgeber
(RTD); 4 Eingange (4xM12)
S67-Al4-UTH-M12 | R911172411 Analoges Eingangsmodul; Thermoelement
(TC); 4 Eingange (4xM12)
S67-A04-U/I-M12 |R911171795 Analoges Ausgangsmodul; Spannung/Strom;

4 Ausgange (4xM12)

High Speed-Module
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Typenschliissel

S67-DIO4-HS-M12 | R911173210

Materialnummer | Kurzbeschreibung

Digitales Ein-/Ausgangsmodul High Speed;
DC 24 V/0,2 A; 4 Ein-/Ausgénge (4xM12)

S67DI8-HS-M12 R911173208 Digitales Eingangsmodul High Speed;
DC 24 V; 8 Eingange (4xM12, doppelt belegt)
S67D0O8-HS-M12 | R911173209 Digitales Ausgangsmodul High Speed;

DC 24 V/0,1 A; 8 Ausgange (4xM12, doppelt
belegt)

Modul mit seriellen Schnittstellen

S67-RS-UNI-M12 | R911173103 2 serielle Schnittstellen RS-232, RS-422/-485
(2xM12); 4 digitale Ein-/Ausgange DC 24
V/0,5 A (2xM12, doppelt belegt)

Geber-Module

S67-SSI-INC-M12 | R911173206 TTL-Inkremental-Encoder-/SSI-Geber-

Schnittstelle; 2 Geberschnittstellen (2xM12) +
4 digitale Ein-/Ausgéange
(2xM12, doppelt belegt)

S67-HTL-INC-M12 | R911173207 HTL Inkremental-Encoder-/Z&hlerschnittstel-
le; 2 Geber-/Zahlerschnittstellen (2xM12) + 4
digitale Ein-/Ausgange

(2xM12, doppelt belegt)

Versorgungsmodul

S67-PWR-IN-M12

R911171796 Versorgungsmodul

(1xM23 + 6xM12 Anschluss)

Tab. 18-2: l/O-Module und Versorgungsmodul

Konfektionierte S-BUS-Kabel

Schleppkettentauglichkeit:

e  RKBO0049: Schleppkettentauglich

e RKBO0041: Keine Schleppkettentauglichkeit angegeben

Biegeradius:

®  Biegeradius fir einmaliges Biegen: Mindestens 5 x AulRendurchmesser
Zugbelastung:

®  Zugbelastung des Kabels: 60 N

®  Zugbelastung des Steckers: 60 N

IS

Die Anschlussbelegung des S-BUS-Anschlusses sowie Hinweise
zum AnschlieBen des S-Bus-Kabels finden Sie in Kapitel "An-
schluss der Daten- und Versorgungskabel".

Systembus Kabel, M12 Buchse, M12 Stecker

Bestellbezeichnung Materialnummer Lénge

RKB0049/000,0 R911172581 Lange variabel

7Tab. 18-3: S-BUS-Kabel, beidseitig konfektioniert, B-codliert
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Bestellbezeichnung Materialnummer Lénge

RKB0041/000,2 R911171990 0,2m

RKB0041/000,3 R911171991 0,3m

RKB0041/000,5 R911171992 0,5m

RKB0041/001,0 R911171993 1,0m

RKB0041/002,0 R911171994 2,0m

RKB0041/005,0 R911171995 50m

RKB0041/010,0 R911171996 10,0 m

RKB0041/000,0 R911172579 Lange variabel

Tab. 18-4: S-BUS-Kabel, beidseitig konfektioniert, B-codiert

Systembus Abschluss, Stecker B-codiert, axial

Bestellbezeichnung Materialnummer

RBS0020/CNN R911171998

Tab. 18-5: S-BUS-Abschluss

USB-Kabel
= Die Anschlussbelegung des USB-Anschlusses finden Sie in Kapi-
tel "Anschluss der Daten- und Versorgungskabel".

Bestellbezeichnung Materialnummer Lénge

RKB0042/003,0 R911172127 3,0m

Tab. 18-6: USB-Kabel

Konfektionierte Versorgungskabel

Schleppkettentauglichkeit:

e RKBO0046: Schleppkettentauglich

e  RKBO0047: Schleppkettentauglich

Biegeradius:

®  Biegeradius fur einmaliges Biegen: Mindestens 10 x AuRendurchmesser
Zugbelastung:

®  Zugbelastung des Kabels: 45 N

®  Zugbelastung des Steckers: 45 N

= Die Anschlussbelegung des Versorgungsanschlusses und Details

zum Versorgungskabel finden Sie in Kapitel "Anschluss der Da-
ten- und Versorgungskabel".
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Spannungskabel, ungeschirmt, 4-polig, 0.75 mm?2, PUR M12 Stecker, gera-
de, A-codiert — M12 Buchse, gerade, A-codiert
Bestellbezeichnung Materialnummer Laénge
RKB0046/000,2 R911172102 0,2m
RKB0046/000,3 R911172103 0,3m
RKB0046/000,5 R911172104 0,5m
RKB0046/001,0 R911172105 1,0m
RKB0046/002,0 R911172106 2,0m
RKB0046/005,0 R911172107 50m
RKB0046/010,0 R911172108 10,0 m
RKB0046/000,0 R911172580 Lange variabel
Tab. 18-7: Versorgungskabel, A-codiert — Stecker und Buchse
Spannungskabel, ungeschirmt 4-polig, 0,75 mm?2, PUR M12 Buchse, gerade,
A-codiert — offenes Ende
Bestellbezeichnung Materialnummer Lénge
RKB0047/005,0 R911172100 50m
RKB0047/010,0 R911172101 10,0 m
Tab. 18-8: Versorgungskabel, A-codiert — Buchse, offenes Ende
18.6 Konfektionierte Ethernet-Kabel

Schleppfahige Leitung fiir folgende Anforderungen:

®  Biegedurchmesser: 200 mm
o  Verfahrensgeschwindigkeit: 4 m/s

®  Beschleunigung: 4 m/s 2
®  Anzahl Biegezyklen: 3000000

Sonstige Eigenschaften:

®  RoOHS konform

e  UV-bestandig

®  Zugbelastung: < 150N

° Einsatztemperatur: -40°C bis +70°C
®  Verlegetemperatur: -20°C bis +60°C
®  Mindestbiegeradius: mehrmalig 7.5 X g, einmalig 5 X @

Buskabel Ethernet, geschirmt, M12 Stecker, gerade, D-codiert, M12 Stecker,

gerade, D-codiert

Bestellbezeichnung Materialnummer Lénge
RKB0040/001,0 R911172111 1,0m
RKB0040/002,0 R911172112 2,0m
RKB0040/005,0 R911172113 50m
RKB0040/010,0 R911172114 10,0 m

Tab. 18-9: Buskabel Ethernet, geschirmt, M12 Stecker, gerade, D-codiert
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Buskabel Ethernet, geschirmt, M12 Stecker, gerade, D-codiert, RJ45-Ste-
cker, gerade

Bestellbezeichnung Materialnummer Lénge
RKB0045/002,0 R911172184 2,0m
RKB0045/005,0 R911172185 5,0m
RKB0045/010,0 R911172186 10,0 m
RKB0045/020,0 R911172187 20,0 m

Tab. 18-10: Buskabel Ethernet, geschirmt, M12 Stecker, gerade, D-codiert, RJ45-
Stecker, gerade

18.7 Tragschienenadapter, Profiladapter und Distanzstlick

Bestellbezeichnung Materialnummer Kurzbeschreibung
SUP-M01-S67-0001 R911172119 Tragschienenadapter fir
Feldbus-Koppler
SUP-M01-S67-0002 R911172120 Tragschienenadapter fiir
I/O-Module und Power-Ver-
teiler
SUP-M01-S67-0010 R911173303 Tragschienenadapter fur
I/O-Module 8xM12
SUP-M01-S67-0003 R911172121 Profiladapter fur Feldbus-
Koppler
SUP-M01-S67-0004 R911172122 Profiladapter flr 1/0O-Modu-
le und Power-Verteiler
SUP-M01-S67-0011 R911173304 Profiladapter fir 1/0O-Modu-
le 8xM12
SUP-M01-S67-0005 R911172123 Distanzstlick

Tab. 18-11: Tragschienenadapter, Profiladapter und Distanzstiick

18.8 Endhalter

Bestellbezeichnung Materialnummer Kurzbeschreibung

SUP-MO01-ENDHALTER R911170685 Schnellmontage-Endhalter,
far 35 mm NS 35/7,5 oder
NS 35/15 Tragschiene,
Breite: 9,5 mm

SUP-M01-ENDHALTER/AL |R911171035 Endhalter fiir 35 mm NS
35/7,5 oder NS 35/15 Trag-
schiene, Ausfiihrung: Alu-
minium, Fixierung Uber 2
Schrauben, Breite: 10 mm

SUP-M0O1-ENDHALTER/PA |R911172352 Endhalter fir 35 mm Trag-
schiene, Ausfiihrung: Poly-
amid, Breite: 9,5 mm

Tab. 18-12: Endhalter
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18.9 Schutzkappen

Schutzkappen fiir nicht belegte Anschlussbuchsen und Anschlussstecker

(M8, M12)

Bestellbezeichnung Materialnummer Kurzbeschreibung

RF-PROT-M8 R911170895 Schutzkappe M8 (Auf3en-
gewinde)

RF-PROT-M12-M R911171999 Schutzkappe M12 (Innen-
gewinde)

SUP-M01-SM*12.1 R911277260 Schutzkappe M12 (AuRen-
gewinde)

Tab. 18-13:  Schutzkappen

18.10 Modulbeschriftungsstreifen
Bestellbezeichnung Materialnummer Kurzbeschreibung
SUP-MO01-S67-0006 R911172124 Beschriftungsstreifen 8xM8

(fir Feldbus-Koppler / 1/0-
Module) VPE=10

SUP-MO01-S67-0007 R911172125 Beschriftungsstreifen
4xM12 (fur 1/O-Module)
VPE=10

SUP-M01-S67-0009 R911173271 Beschriftungsstreifen
8xM12 (fiir I/O-Module)
VPE=10

SUP-M01-S67-0008 R911172126 Beschriftungsstreifen fur
Power-Verteiler, VPE=10

Tab. 18-14:  Modulbeschriftungsstreifen
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19 Service und Support

Service Deutschland

Service weltweit

Vorbereitung der Informationen

Fir Ihre schnelle und optimale Unterstlitzung verfigen wir Gber ein dichtes
weltweites Servicenetz. Unsere Experten stehen Ihnen mit Rat und Tat zur
Seite. Sie erreichen uns taglich rund um die Uhr — auch an Wochenenden
und Feiertagen.

Unser technologieorientiertes Competence Center in Lohr deckt alle Belange
rund um den Service fiur elektrische Antriebe und Steuerungen ab.

Sie erreichen unsere Service-Hotline und unseren Service-Helpdesk unter:

Telefon:  +49 9352 40 5060
Fax: +49 9352 18 4941
E-Mail: service.svc@boschrexroth.de

Internet:  http://www.boschrexroth.com

Auf unseren Internetseiten finden Sie erganzende Hinweise zu Service, Re-
paratur (z. B. Anlieferadressen) und Training.

AuRerhalb Deutschlands nehmen Sie bitte zuerst Kontakt mit lhrem An-
sprechpartner auf. Die Hotline-Rufnummern entnehmen Sie bitte den Ver-
triebsadressen im Internet.

Wir kénnen lhnen schnell und effizient helfen, wenn Sie folgende Informatio-
nen bereithalten:

®  Eine detaillierte Beschreibung der Stérung und der Umstande

e  Angaben auf dem Typenschild der betreffenden Produkte, insbesondere
Typenschlissel und Seriennummern

e |hre Kontaktdaten (Telefon-, Faxnummer und E-Mail-Adresse)


mailto:service.svc@boschrexroth.de
http://www.boschrexroth.com
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